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การใชง้านอปุกรณ์

Medit Orthodon�c Suite (กอ่นหนา้นี'ช ื�อวา่ Progressive Orthodon�cs) เป็นแอปที�ลํ'าสมัย (สําหรับการ
สั�งจา่ยโดยแพทยต์าม FDA 21 CFR 801.109 เทา่นั'น) ที�ชว่ยใหผู้เ้ชี�ยวชาญดา้นทนัตกรรมสามารถสรา้ง
การจําลองที�สมจรงิและทําซํ'าไดส้ําหรับการรักษาดว้ยการจัดฟันที�พบบอ่ยที�สดุภายในเวลาไม่กี�นาที
แอปใชก้ารสแกนชอ่งปาก การเอ็กซเรยเ์ซฟาโลเมตรกิแบบทางเลอืก และระบจุดุกาํหนดพื'นฐานไม่กี�
จดุ จงึแสดงผลลัพธท์ี�คาดหวังไดใ้นทนัทโีดยครอบคลมุตัวเลอืกการรักษาทั�วไป 3 ถงึ 9 ตัวเลอืก
สําหรับแตล่ะเคส

วัตถปุระสงคก์ารใชง้านและขอ้จํากดัความรับผดิชอบ

ซอฟตแ์วรน์ี'มไีวเ้พื�อใชเ้ป็นตัวชว่ยดา้นภาพในระหวา่งการใหคํ้าปรกึษาผูป่้วยโดยใชว้ธิวีเิคราะหเ์พื�อ
ยนืยนัขอ้มูล ไม่ควรใชผ้ลการจําลองที�ถกูสรา้งขึ'นเป็นแหลง่คําแนะนําดา้นการดแูลสขุภาพเพยีงแหลง่
เดยีว Medit จะไม่รับผดิชอบตอ่การสื�อสารที�ผดิพลาดหรอืการใชซ้อฟตแ์วรอ์ยา่งไม่เหมาะสม และไม่
รับผดิชอบตอ่ผูใ้ชห้รอืผูป่้วยในการตัดสนิใจหรอืการดําเนนิการใด ๆ โดยอาศัยขอ้มูลที�ไดรั้บจาก
ซอฟตแ์วร์

ผูใ้ชจ้ะตอ้งรับผดิชอบอยา่งเต็มที�ในกรณีตอ่ไปนี':

การสรา้งผลลัพธแ์ละการตคีวามและการสื�อสารกบัผูป่้วยเพิ�มเตมิ

การแจง้ใหผู้ป่้วยทราบวา่ผลลัพธท์ี�เกดิจากซอฟตแ์วรอ์าจไม่แม่นยําหรอืเชื�อถอืได ้

การตัดสนิใจดําเนนิการและการรักษาตามผลลัพธท์ี�สรา้งขึ'น

ภาพรวมและขอ้มลูทั�วไป

�หมายเหตุ

สําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิ โปรดดทูี�บทการจัดการขอ้มูลอนิเตอรเ์ฟซผูใ้ชแ้ละขั 'นตอนการ
ทํางานดา้นลา่ง

⚠ขอ้ควรระวงั

แอปพลเิคชนัซอฟตแ์วรน์ี'จะไม่แกไ้ขขอ้มูลการสแกนการวัดลักษณะทางกายภาพของผูป่้วย
ซึ�งยงัคงสามารถเขา้ถงึไดโ้ดยผูเ้ชี�ยวชาญดา้นการแพทย ์ดังที�แสดงผา่นเครื�องมอืแสดงภาพ
กราฟิก 3D ของซอฟตแ์วร ์Medit Scan

⚠ขอ้ควรระวงั

Medit Orthodon�c Suite มกีารผสานรวมกบับรกิาร SmileStream (สําหรับการฝึกสอน) โปรด
ทราบวา่ Medit จะไม่รับผดิชอบตอ่ปัญหาใดๆ ที�เกี�ยวขอ้งกบัประสทิธภิาพหรอืคณุภาพของ
บรกิารเหลา่นั'น หากมขีอ้สงสัยหรอืปัญหา โปรดตดิตอ่ทมีสนับสนุน SmileStream
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ขอ้บง่ชี'ในการใชง้าน

แอป Medit Orthodon�c Suite มขีอ้บง่ชี'เพื�อใชเ้ป็นเครื�องมอืซอฟตแ์วรท์ี�ผูใ้ชม้องเห็นและโตต้อบได ้
(front-end) สําหรับจัดการโมเดลทนัตกรรมจัดฟัน การตรวจสอบอยา่งเป็นระบบ การวเิคราะหอ์ยา่ง
ละเอยีด การจําลองการรักษา และตัวเลอืกการออกแบบวัสดอุุปกรณ์ในรปูแบบเสมอืนซึ�งใชส้ําหรับจัด
ลําดับถาดจัดฟันหรอืรเีทนเนอรไ์ด ้การใชง้านเหลา่นี'จะอา้งองิจากภาพสแกนฟันของผูป่้วยแบบ 3D

กอ่นที�จะเริ�มการรักษาดว้ยการจัดฟัน นอกจากนี' ยงัสามารถใชใ้นระหวา่งการรักษาเพื�อตรวจสอบและ
วเิคราะหค์วามคบืหนา้ของการรักษา แอปนี'สามารถใชใ้นตอนทา้ยของการรักษาเพื�อประเมนิวา่ผลลัพธ์
สอดคลอ้งกบัวัตถปุระสงคก์ารรักษาที�วางแผนไว/้ที�ตอ้งการหรอืไม่

ผูใ้ชโ้ปรแกรมจําเป็นตอ้งมกีารฝึกอบรมที�จําเป็นและความรูเ้ฉพาะดา้นในการทําหตัถการเกี�ยวกบัทนัต
กรรมจัดฟัน รวมไปถงึไดรั้บการฝึกอบรมในการใชซ้อฟตแ์วรน์ี'โดยเฉพาะ

ผูใ้ชเ้ป้าหมาย

กลุม่ผูใ้ชเ้ป้าหมายของซอฟตแ์วรน์ี'คอืทนัตแพทยแ์ละผูเ้ชี�ยวชาญดา้นทนัตกรรมที�ทํางานในคลนิกิ
ทนัตกรรมที�ใหบ้รกิารดา้นทนัตกรรมจัดฟัน

คําเตอืน

กฎหมายของรัฐบาลกลางจํากดัการใชซ้อฟตแ์วรน์ี'ไวก้บัทนัตแพทยห์รอืผูเ้ชี�ยวชาญดา้นทนัต

กรรมที�มใีบประกอบวชิาชพี

การจัดฟันอาจทําใหเ้กดิความรูส้กึไม่สบาย โดยเฉพาะอยา่งยิ�งหลังจากไดรั้บการปรับเครื�อง

มอืจัดฟัน ผูป่้วยอาจมอีาการเจ็บที�ฟันและเหงอืก

การจัดฟันระยะยาวอาจนําไปสูก่ารละลายของรากฟัน (root resorp�on) ซึ�งทําใหร้ากฟันสั 'น

ลงได ้

เครื�องมอืจัดฟันอาจทําใหก้ารรักษาสขุอนามัยในชอ่งปากทําไดย้ากขึ'น ซึ�งเพิ�มความเสี�ยงตอ่

การเกดิฟันผ ุโรคเหงอืก และการสญูเสยีแคลเซยีมที�ผวิฟัน (decalcifica�on)

การจัดฟันที�ประสบความสําเร็จมักจะตอ้งอาศัยความมวีนัิยของผูป่้วยในการสวมใสเ่ครื�องมอื

จัดฟันและเขา้พบตามนัดหมายเป็นประจํา

ขอ้ควรระวัง

ผูใ้ชแ้อป Medit Orthodon�c Suite จําเป็นตอ้งมกีารฝึกอบรมที�จําเป็นและความรูเ้ฉพาะดา้น

ในการทําหตัถการเกี�ยวกบัทนัตกรรมจัดฟัน รวมไปถงึไดรั้บการฝึกอบรมในการใชซ้อฟตแ์วรน์ี'
โดยเฉพาะ

อุปกรณ์นี'เป็นเพยีงซอฟตแ์วรเ์ทา่นั'น วัสดอุุปกรณ์ที�เป็นผลลัพธ ์เชน่ ถาดจัดฟัน เป็นอุปกรณ์

ทางการแพทยท์ี�ไดรั้บการควบคมุโดย FDA และควรผลติโดยผูผ้ลติที�ไดรั้บการอนุมัตกิอ่นเขา้
สูต่ลาดและไดรั้บการจดทะเบยีนและขึ'นทะเบยีนไวก้บั FDA แลว้

กอ่นที�จะใชแ้อป ใหทํ้าการตรวจสอบประวัตทิางการแพทยเ์พื�อดวูา่มโีรคหรอืภาวะใดๆ ที�อาจ

ทําใหก้ารรักษามคีวามซบัซอ้น เชน่ ภาวะเลอืดออกผดิปกต ิโรคหวัใจ หรอืโรคเบาหวาน

ตรวจดใูหแ้น่ใจวา่วา่ผูป่้วยไดรั้บการตรวจสขุภาพฟันเป็นประจําเพื�อตดิตามสขุภาพชอ่งปาก

ตลอดการรักษา
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แจง้ผูป่้วยที�เลน่กฬีาที�มกีารปะทะใหใ้ชฟั้นยาง (mouthguard) เพื�อปกป้องเครื�องมอืจัดฟันและ

ฟันไม่ใหไ้ดรั้บบาดเจ็บ

ขอ้หา้ม

ไม่ควรใชซ้อฟตแ์วรเ์พื�อสรา้งการจําลองใหก้บัผูป่้วยที�มลีักษณะตอ่ไปนี'

มโีรคที�ดําเนนิอยู:่ หา้มทําการรักษาดว้ยการจัดฟันในผูป่้วยที�มโีรคทางชอ่งปากที�กาํลังแสดง

อาการเนื�องดว้ยความเสี�ยงที�จะทําใหโ้รคดังกลา่วรนุแรงขึ'น โรคปรทินัต ์ฟันผ ุและโรคใน
เนื'อเยื�อในฟัน (endodon�c)/รอบปลายรากฟัน (periapical) ตอ้งไดรั้บการรักษากอ่นจงึจะเริ�ม
ทําการรักษาดว้ยการจัดฟันได ้

ภาวะสญูเสยีกระดกูรนุแรง: การสญูเสยีกระดกูอยา่งมนัียสําคัญรอบๆ ฟันอาจทําใหไ้ม่สามารถ

ทําการรักษาดว้ยการจัดฟันไดเ้นื�องจากอาจทําใหฟั้นสญูเสยีสมดลุ

ภาวะขอ้ตอ่ขากรรไกรผดิปกตขิั 'นรนุแรง: ภาวะขอ้ตอ่ขากรรไกร (temporomandibular joint,

TMJ) ผดิปกตขิั 'นรนุแรงอาจแยล่งเมื�อทําการรักษาดว้ยการจัดฟัน จงึควรไดรั้บการประเมนิ
อยา่งรอบคอบ

โรคหรอืภาวะทางรา่งกายบางอยา่ง: โรคหรอืภาวะ เชน่ โรคเบาหวานที�ไม่สามารถควบคมุได ้

โรคหวัใจบางอยา่ง และโรคกระดกูพรนุ อาจเป็นขอ้หา้มตอ่การรักษาดว้ยการจัดฟันเนื�องจาก
ความเสี�ยงที�เพิ�มขึ'น

สขุอนามัยในชอ่งปากที�ไม่ด:ี ผูป่้วยที�ไม่สามารถหรอืไม่ยนิยอมที�จะรักษาสขุอนามัยในชอ่ง

ปากอยา่งเหมาะสมอาจไม่เหมาะที�จะเขา้รับการรักษาดว้ยการจัดฟันเนื�องจากมคีวามเสี�ยงสงู
ตอ่การเกดิภาวะแทรกซอ้น

ผลกระทบตอ่การตัดสนิใจดว้ยตนเอง

ไม่มผีลกระทบตอ่การตัดสนิใจดว้ยตนเองเนื�องจากทนัตแพทยจ์ะทําการตัดสนิใจทั 'งหมดตามขอ้มูล
และทางเลอืกที�ไดรั้บจากแอป

ซอฟตแ์วรส์ําเร็จรปู

ไม่มกีารใชซ้อฟตแ์วรส์ําเร็จรปู

การใช ้AI/ML

การใช ้AI/ML จะถกูจํากดัอยูแ่คก่ารระบจุดุบนเอ็กซเ์รยเ์ซฟาโลเมตรกิ อัลกอรธิมึที�เกี�ยวขอ้งจะถกูล็อก
เพื�อใหไ้ดผ้ลลัพธเ์ดยีวกนัทกุครั 'งที�มกีารใชข้อ้มูลชดุเดยีวกนัและจะไม่เปลี�ยนแปลงเมื�อใชง้าน

ความสามารถในการทํางานรว่มกนัและอนิเตอรเ์ฟซ
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สามารถทํางานรว่มกบัซอฟตแ์วร ์3D ตา่งๆ ไดจ้ากการรองรับรปูแบบไฟลม์าตรฐาน เชน่ STL, OBJ และ
PLY รวมทั 'ง meditMesh ที�เป็นรปูแบบไฟลข์องเราเอง แอป Medit Orthodon�c Suite เป็นซอฟตแ์วร์
แยกตา่งหากและเป็นอสิระจากเครื�องสแกน Medit และไม่มอีนิเตอรเ์ฟซผูใ้ชโ้ดยตรงระหวา่งกนั แอปนี'
จะรับขอ้มูลพาธของไฟล ์STL โดยใช ้API ที�กาํหนดภายในผา่นทาง Medit Link และโปรโตคอล Inter-

Process Communica�on (IPC) เทา่นั'น

ความปลอดภัยทางไซเบอร์

ระดับความปลอดภัยทางไซเบอร:์ ระดับ 3 (สงู)

แอป Medit Orthodon�c Suite ใชม้าตรการรักษาความปลอดภัยทางไซเบอรท์ี�แข็งแกรง่เพื�อปกป้อง
ความลับ ความสมบรูณ์ และความพรอ้มใชง้านของขอ้มูลผูป่้วย โดยทํางานสอดคลอ้งกบักฎหมายและ
ขอ้บงัคับ รวมถงึ HIPAA และ GDPR แอปพลเิคชนัจะไดรั้บการดาวน์โหลดจาก Medit Link และผสาน
รวมเขา้กบับรกิาร SmileStream ทั 'งซอฟตแ์วร ์Medit Link และ SmileStream โฮสตโ์ดย AWS และใช ้

AWS Firewall Manager

คําแนะนําในการใชง้าน 

การรับรองความถกูตอ้งของผูใ้ช:้ ทําใหแ้น่ใจไดว้า่มเีฉพาะผูใ้ชท้ี�ไดรั้บอนุญาตเทา่นั'นที�

สามารถเขา้ถงึแอป Medit Orthodon�c Suite ได ้ใชช้ื�อผูใ้ชแ้ละรหสัผา่นเฉพาะที�เป็นขอ้มูล
เขา้สูร่ะบบของคณุเพื�อเขา้สูร่ะบบ ตดิตอ่ผูด้แูลระบบของคณุเพื�อขอความชว่ยเหลอืเกี�ยวกบั
การตั 'งคา่บญัชหีรอืการรเีซต็รหสัผา่น

การเขา้รหสัขอ้มูล: Medit Orthodon�c Suite เขา้รหสัขอ้มูลที�อ่อนไหวของผูป่้วย ทั 'งในขณะ

ที�จัดเกบ็และในระหวา่งสง่ถา่ยขอ้มูล ตรวจสอบวา่คณุใชก้ารเชื�อมตอ่อนิเทอรเ์น็ตที�ปลอดภัย
เมื�อเขา้ถงึซอฟตแ์วรแ์ละปฏบิตัติามแนวทางการรักษาความปลอดภัยที�แนะนํา

การเขา้ถงึที�ปลอดภัย: เขา้ถงึแอป Medit Orthodon�c Suite จากอุปกรณ์และ Medit Link ที�

เชื�อถอืไดเ้ทา่นั'น หลกีเลี�ยงการใช ้Wi-Fi สาธารณะหรอือุปกรณ์ที�ใชร้ว่มกนัเพื�อเขา้ถงึขอ้มูลผู ้
ป่วยเพื�อป้องกนัการเขา้ถงึหรอืการดักขอ้มูลโดยไม่ไดรั้บอนุญาต

การรายงานเหตกุารณ์: รายงานกจิกรรมที�น่าสงสัย เหตกุารณ์ดา้นความปลอดภัย หรอืการ

ละเมดิขอ้มูลที�อาจเกดิขึ'นกบัผูด้แูลระบบหรอืทมีรักษาความปลอดภัยดา้นไอทขีองคณุทนัที
ปฏบิตัติามขั 'นตอนการรายงานเหตกุารณ์ที�กาํหนดไวเ้พื�อการตรวจสอบและการแกไ้ขปัญหา
อยา่งทนัทว่งที

อัปเดตเป็นประจํา: อัปเดตแอป Medit Orthodon�c Suite ใหเ้ป็นเวอรช์นัลา่สดุดว้ยแพทชแ์ละ

การอัปเดตดา้นความปลอดภัยลา่สดุอยูเ่สมอ ตรวจสอบการอัปเดตซอฟตแ์วรเ์ป็นประจําและ
ทําการอัปเดตทนัทเีพื�อจัดการกบัชอ่งโหวท่ี�เป็นที�ทราบและเพิ�มประสทิธภิาพการในการรักษา
ความปลอดภัยทางไซเบอร ์สํารองขอ้มูลของคณุเป็นประจําและตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เปิด
ฟังกช์นั “คนืคา่” บนฮารด์แวรข์องคณุอยู่

ตระหนักถงึความปลอดภัย: ตดิตามขอ้มูลเกี�ยวกบัแนวทางปฏบิตัทิี�ดทีี�สดุในการรักษาความ

ปลอดภัยทางไซเบอรแ์ละภัยคกุคามที�เกี�ยวขอ้งกบัซอฟตแ์วรจั์ดฟันอยูเ่สมอ เขา้รว่มใน
เซสชนัการฝึกอบรมเพื�อสรา้งความตระหนักถงึความปลอดภัยทางไซเบอรแ์ละปฏบิตัติาม
แนวทางที�แนะนําในการปกป้องขอ้มูลผูป่้วยและการรักษาความปลอดภัยของระบบ

ขอ้มูลติดต่อดา้นความปลอดภัย 
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 ผูด้แูลระบบ ทมีรักษาความปลอดภัยดา้นไอที

ชื�อ Derrick Sanchez Jonghwan Choi

อเีมล derrick@posortho.com jonghwan.choi@medit.com

โทรศัพท์ (714) 973-2266 #109 (82)-10-7600-9239

หมายเลขโทรฟรี (800) 443-3106 -

คําชี'แจงดา้นการปฏิบัต ิตามกฎระเบียบ 

แอป Medit Orthodon�c Suite สอดคลอ้งกบักฎระเบยีบและมาตรฐานดา้นความปลอดภัยทางไซเบอร์
ที�เกี�ยวขอ้ง รวมถงึ HIPAA, GDPR และแนวทางปฏบิตัทิี�ดทีี�สดุในอุตสาหกรรม โดยไดรั้บการออกแบบมา
เพื�อปกป้องขอ้มูลของผูป่้วยและรับรองถงึมาตรฐานสงูสดุในการรักษาความปลอดภัยทางไซเบอร์

ความตอ้งการของระบบ

ความตอ้งการดา้นฮารด์แวร์

 Windows macOS

CPU Intel Core i5 2.6 GHz หรอืสงูกวา่ 8-core หรอืสงูกวา่

ชปิ - M1/M2 หรอืสงูกวา่

RAM 16GB หรอืสงูกวา่ 16GB หรอืสงูกวา่

การ์ดกราฟิก NVIDIA GeForce GT 1060 (2 GB) หรอืสงูกวา่ -

ความตอ้งการดา้นซอฟตแ์วร์

⚠การปฏเิสธความรบัผดิ

แมว้า่แอป Medit Orthodon�c Suite จะใชม้าตรการรักษาความปลอดภัยทางไซเบอรท์ี�มี
ประสทิธภิาพ แตก่ารปฏบิตัติามแนวทางปฏบิตัดิา้นความปลอดภัยที�แนะนําและเฝ้าระวังภัย
คกุคามที�อาจเกดิขึ'นอยูเ่สมอกเ็ป็นสิ�งสําคัญ ผูใ้หบ้รกิารซอฟตแ์วรจ์ะไม่รับตอ่ความเสยีหายที�
เกดิจากความประมาทของผูใ้ชห้รอืการไม่ปฏบิตัติามคําแนะนําดา้นความปลอดภัย
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 Windows macOS

OS
Windows 10 64-bit,

Windows 11 64-bit
Monterey 12

คูม่อืการตดิตั 'ง

1. ลงชื�อเขา้ใชบ้ญัช ีMedit Link ของคณุแลว้ไปที� App Box ที�เมนูดา้นซา้ยมอื

2. คน้หาแอป Medit Orthodon�c Suite แลว้คลกิ “ตดิตั 'ง“

3. แอปจะถกูดาวน์โหลดและตดิตั 'งโดยอัตโนมัต ิการตดิตั 'งอาจใชเ้วลาหลายนาท ีอยา่ปิดเครื�อง

PC หรอื Medit Link

4. เมื�อตดิตั 'งแอปแลว้ คณุสามารถเรยีกใชแ้อปไดจ้ากทกุเคสใน Medit Link โดยคลกิไอคอนแอ

ปที�มุมขวาบนของหนา้ตา่งรายละเอยีดเคส

 

5. หากตอ้งการถอนการตดิตั 'งโปรแกรม ใหเ้ปิด App Box แลว้คน้หาแอป Medit Orthodon�oc

Suite เลอืกบตัรแอปเพื�อเปิดหนา้รายละเอยีด จากนั'นคลกิ “ถอนการตดิตั 'ง”

 

⚠คาํเตอืน

อยา่ขา้มการตดิตั 'ง CUDA เนื�องจากเป็นสิ�งจําเป็นสําหรับการใชง้านขอ้มูลเซฟาโลเม
ตรกิและคณุสมบตัทิี�เกี�ยวขอ้ง หากไม่ม ีฟังกช์นัการทํางานของโปรแกรมจะถกูจํากดั
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ป้อนขอ้มลู

เมื�อเปิดใชแ้อปพลเิคชนั ผูใ้ชต้อ้งนําเขา้ขอ้มูลตอ่ไปนี'ผา่นทางกลอ่งโตต้อบ “กาํหนดขอ้มูล”:

ขอ้มูลการสแกนภายในชอ่งปากแบบ 3 มติ ิ(STL, OBJ, PLY, meditMesh)

รปูภาพใบหนา้และรปูภาพภายในชอ่งปากแบบ 2 มติ ิ(BMP, JPG, JPEG, PNG)

เอ็กซเรยเ์ซฟาโลเมตรกิและพาโนรามกิ (BMP, JPG, JPEG, PNG)

ขอ้มลูเอาตพ์ตุ

เมื�อเสร็จสิ'นการทํางานในแอปพลเิคชนัแลว้ ผูใ้ชจ้ะไดรั้บผลการจําลองการรักษาที�สามารถบนัทกึไวใ้น
รปูแบบ STL, OBJ, PLY, meditMesh ได ้

การเตรยีมขอ้มลูเคส

ผูใ้ชต้อ้งมขีอ้มูลตอ่ไปนี'เพื�อใชโ้ปรแกรม: ขอ้มูลการสแกนขากรรไกรบน ขอ้มูลการสแกนขากรรไกร
ลา่ง และเอ็กซเรยเ์ซฟาโลเมตรกิ แอปนี'ยงัสามารถใชง้านไดโ้ดยไม่ตอ้งใชเ้อ็กซเรยเ์ซฟาโลเมตรกิ แต่
เฉพาะในกรณีที�การจําลองถกูสรา้งขึ'นเพื�อชว่ยในการใหคํ้าปรกึษาผูป่้วย ไม่ใชส่ําหรับการตัดสนิใจใน
การรักษา ทั 'งนี' เพื�อวัตถปุระสงคใ์นการอา้งองิ ผูใ้ชย้งัสามารถรวมบนัทกึผูป่้วยอื�นๆ เชน่ เอ็กซเรยพ์าโน
รามกิ รปูภาพใบหนา้ และรปูภาพภายในชอ่งปากไดอ้กีดว้ย

 

การจัดการขอ้มลู

⚠คาํเตอืน

อยา่ลมืตรวจสอบความตอ้งการของระบบและตดิตั 'ง CUDA เพื�อใหส้ามารถใชเ้อ็กซเรยเ์ซฟา
โลเมตรกิและคณุสมบตัทิี�เกี�ยวขอ้งได ้

⚠ขอ้ควรระวงั

โปรดทราบวา่หากไม่มขีอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะ จะมขีอ้จํากดัตอ่ไปนี':

วติสเ์ริ�มตน้จะถกูตั 'งคา่โดยอัตโนมัตใิหอ้ยูใ่นชว่ง -3 ถงึ +3

The pa�ent's growth is not factored in.

The Ceph Overlay feature is not available, so you can not visualize the final teeth

posi�on over the bone structure.
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ขอ้มูลที�พรอ้มใชง้านทั 'งหมดควรถกูรวบรวมไวใ้นเคส Medit Link เดยีวกนัเพื�อใหนํ้าเขา้ไปยงัโปรแกรม
โดยอัตโนมัตเิมื�อเปิดใช ้ทําตามขั 'นตอนเหลา่นี'เพื�อเตรยีมเคสใหพ้รอ้มสําหรับการทํางาน:

1. สแกนขากรรไกรบนและขากรรไกรลา่งในซอฟตแ์วร ์Medit Scan

2. นําเขา้บนัทกึอื�นๆ (รปูภาพเอ็กซเรยแ์ละรปูภาพการจัดฟัน) จากไฟลใ์นเครื�องลงในเคส Medit

Link ใชค้ณุสมบตั ิ“แนบ” ในหนา้ตา่งรายละเอยีดเคส

3. เรยีกใชแ้อปและกาํหนดขอ้มูลที�คณุจะใชส้ําหรับโครงการนี' นอกจากนี' ยงัสามารถนําเขา้

ขอ้มูลที�จัดเกบ็ไวใ้นเครื�องไดใ้นขั 'นตอนนี'ผา่นคณุสมบตั ิ“นําเขา้ไฟลใ์นเครื�อง”

การควบคมุขอ้มลู 3D

คณุสามารถควบคมุขอ้มูล 3D โดยใชเ้มาสเ์พยีงอยา่งเดยีวหรอืทั 'งเมาสแ์ละคยีบ์อรด์กไ็ด ้

การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์
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ซมู เลื�อนวงลอ้เมาส์

ซมูโฟกสั ดับเบลิคลกิที�ขอ้มูล

ซมูปรับพอดี ดับเบลิคลกิที�พื'นหลัง

หมุน คลกิขวาแลว้ลาก

แพน กดทั 'งสองปุ่ ม (หรอืวงลอ้) คา้งไวแ้ลว้ลาก

 

การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์และคีย์บอร์ด

 Windows macOS

ซมู

หมุน

แพน

  

การบันทกึเคส

มสีองวธิใีนการบนัทกึโครงการเคสของคณุคอื ใชต้ัวเลอืกเสร็จสิ'นและใชต้ัวเลอืกบนัทกึเป็น
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เสร็จสิ'น

ปุ่ ม “เสร็จสิ'น” จะอยูท่ี�มุมขวาลา่งของขั 'นตอนสดุทา้ยในขั 'นตอนการทํางาน คลกิที�ปุ่ มดังกลา่วเพื�อ
บนัทกึโครงการที�เสร็จแลว้ของคณุไปยงัเคสปัจจบุนัใน Medit Link และปิดโปรแกรม

บันทกึเป็น

ตัวเลอืกนี'ชว่ยใหบ้นัทกึโครงการที�ยงัไม่เสร็จไดท้กุเมื�อโดยไม่สญูเสยีความคบืหนา้ของคณุ ใชต้ัวเลอืก
นี'เมื�อตอ้งการหยดุการทํางานชั�วคราวในเคสนี'และจะดําเนนิการตอ่ในภายหลัง หากตอ้งการใชง้านตัว
เลอืกนี' ใหไ้ปที�เมนูในแถบชื�อเรื�องและเลอืก “บนัทกึเป็น” ครั 'งตอ่ไปที�คณุเรยีกใชโ้ปรแกรมจากเคส
เดยีวกนั ระบบจะถามคณุวา่ตอ้งการดําเนนิการตอ่กบัโครงการที�บนัทกึไวห้รอืไม่

 

�หมายเหตุ

คณุยงัสามารถบนัทกึงานของคณุไดแ้มจ้ะคลกิ “ออก“
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อินเตอร์เฟซผูใ้ชโ้ดยสรุป 

A แถบชื�อเรื�อง

B Info Box

C แผนผงัขอ้มูล

D ปุ่ มควบคมุการกระทํา

E ขั 'นตอนการทํางาน

F ขอ้มูล 3D

G กลอ่งเครื�องมอื

H แถบเครื�องมอืดา้นขา้ง

I ดคูวิบ์

J คําขอการฝึกสอน

อนิเตอรเ์ฟซผูใ้ช ้
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แถบชื�อเรื�อง

แถบชื�อเรื�องคอืแถบที�ดา้นบนของหนา้ตา่งแอปพลเิคชนัที�ประกอบดว้ยการควบคมุพื'นฐานทางดา้นขวา
และเมนูโปรแกรมทางดา้นซา้ย นอกจากนี'ยงัแสดงชื�อแอปและชื�อเคสที�เปิดอยูอ่กีดว้ย

 
เมนู

จัดการโครงการที�เปิดอยู ่เขา้ถงึทรัพยากรความชว่ยเหลอืที�มอียู ่และตรวจ
สอบรายละเอยีดแอปและการตั 'งคา่

 
ศนูยช์ว่ยเหลอื ไปยงัหนา้ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit สําหรับแอปนี'โดยเฉพาะ

 

เลอืกพื'นที�
บนัทกึวดิโีอ

ระบพุื'นที�ที�จะถกูบนัทกึสําหรับการบนัทกึวดิโีอ

 

เริ�มตน้การ
บนัทกึวดิโีอ

เริ�มและหยดุการบนัทกึวดิโีอของหนา้จอ

 
ภาพหนา้จอ

ถา่ยภาพหนา้จอ ถา่ยภาพแอปโดยมหีรอืไม่มแีถบชื�อเรื�องโดยใชก้ารเลอืก
อัตโนมัต ิหรอืคลกิและลากเพื�อถา่ยภาพเฉพาะพื'นที�ที�ตอ้งการ

 

โปรแกรม
จัดการภาพ
หนา้จอ

ด ูสง่ออก หรอืลบภาพหนา้จอ เมื�อเสร็จสิ'น ภาพที�ถา่ยไวท้ั 'งหมดจะถกู
บนัทกึลงในเคสโดยอัตโนมัติ

 
ยอ่ ยอ่หนา้ตา่งแอปพลเิคชนั

 
คนืคา่ ขยายหนา้ตา่งแอปพลเิคชนั

 
ออก ปิดแอปพลเิคชนั

แผนผังขอ้มลู

�หมายเหตุ

โปรดทราบวา่นี�เป็นภาพรวมทั�วไปขององคป์ระกอบหลัก องคป์ระกอบอนิเตอรเ์ฟซบางอยา่ง
อาจแตกตา่งกนัเล็กนอ้ยขึ'นอยูก่บัเป้าหมายของแตล่ะขั 'นตอนการทํางาน
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แผนผงัขอ้มูลจะอยูท่ี�ดา้นซา้ยของหนา้จอดา้นลา่งกลอ่งขอ้มูล ซึ�งแสดงขอ้มูลที�คณุเป็นกลุม่ คณุ
สามารถแสดงหรอืซอ่นขอ้มูลแตล่ะรายการไดโ้ดยการคลกิไอคอนในแผนผงัหรอืเปลี�ยนความโปรง่ใส
โดยเลื�อนแถบเลื�อน

ปุ่ มควบคมุการกระทํา

มปีุ่ มสี�ปุ่ มที�ควบคมุกระบวนการทํางานทั 'งหมด ซึ�งอยูท่ี�มุมลา่งของหนา้ตา่งแอปพลเิคชนัทั 'งสองดา้น

ปุ่ ม “เสร็จสิ'น” จะปรากฏในขั 'นตอนสดุทา้ยเทา่นั'น

เลกิทํา เลกิทําการกระทํากอ่นหนา้

ทําซํ'า ทําซํ'าการกระทํากอ่นหนา้

ถดัไป ใชก้ารเปลี�ยนแปลงและยา้ยไปยงัขั 'นตอนถดัไป

เสร็จสิ'น
เสร็จสิ'นการทํางานในเคสและบนัทกึผลลัพธไ์ปที� Medit

Link

เสร็จสิ'น (มใีหเ้ลอืกในทศิทางของฟัน
และการปรับปรงุการรักษา)

บนัทกึการเปลี�ยนแปลงที�ทําโดยใชเ้ครื�องมอืปัจจบุนัและ
กลับไปยงัขั 'นตอนการทํางานกอ่นหนา้

กลอ่งเครื�องมอื

กลอ่งเครื�องมอืของแตล่ะขั 'นตอนมคีณุสมบตัทิี�จําเป็นสําหรับการทําเป้าหมายหลักของขั 'นตอนนั'นให ้
เสร็จสิ'น ดา้นลา่งนี'เป็นคําอธบิายเกี�ยวกบัคณุสมบตัทิี�มอียูใ่นกลอ่งเครื�องมอืตลอดทั 'งขั 'นตอนการ
ทํางาน

การแกไ้ขขอ้มูล 

�หมายเหตุ

โปรดทราบวา่การแสดงและโครงสรา้งแผนผงัขอ้มูลจะขึ'นอยูก่บัวัตถปุระสงคข์องแตล่ะขั 'น
ตอน
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เครื�องมอืตัด
แตง่

ใชเ้ครื�องมอืการเลอืกตา่ง ๆ เพื�อเลอืกและลบขอ้มูลที�ไม่จําเป็น

เตมิเต็มชอ่ง
วา่ง

เตมิเต็มชอ่งวา่งในขอ้มูล 3D mesh

การปั'น
ปั'นขอ้มูลโดยใชเ้ครื�องมอืเพื�อเพิ�ม ลบ มอรฟ์ หรอืปรับสว่นตา่ง ๆ
ใหเ้รยีบ

ตารางดา้นสบฟัน /การซอ้นทับภาพรังสีวัดศีรษะ

ลบจดุ ลบจดุที�ถกูเพิ�มลา่สดุ

แยก
ขอ้มูล

รเีซต็การจัดแนวและยา้ยขอ้มูลไปยงัตําแหน่งเริ�มตน้ เลอืกจดุบนขอ้มูล
เพื�อจัดแนวดว้ยตนเอง

การระบุฟัน

การตั 'งคา่ผูป่้วยที�ยงัมี
การเจรญิเตบิโต

ใหข้อ้มูลผูป่้วยที�ยงัมกีารเจรญิเตบิโต รวมถงึเพศ (ชาย/

หญงิ) อาย ุและการเจรญิเตบิโตของฟัน

การบันทกึรอยภาพรังสีวัดศีรษะ

แกไ้ข ปรับเปลี�ยนเสน้บนัทกึรอยภาพที�ถกูสรา้งโดยอัตโนมัติ

รเีซต็ คนืคา่ผลลัพธก์ารบนัทกึรอยภาพอัตโนมัติ

การเลือกรูปร่างส่วนโคง้แนวฟัน
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ความ
สมมาตร

แสดงเสน้ตั 'งฉากเพื�อประเมนิความสมมาตรของสว่นโคง้แนวฟันดา้น
ซา้ยและดา้นขวาโดยสัมพนัธก์บัเสน้กึ�งกลาง

ตัวอย่างการจําลอง

ทศิทาง
ของฟัน

ตรวจสอบและปรับเปลี�ยนทศิทางของฟันตามการจําลอง 1.1 เครื�องมอื
ยอ่ยชว่ยใหผู้ใ้ชดํ้าเนนิการตอ่ไปนี'กบัฟันได:้ หมุน, ทํามุม (ยอด), เอยีง
(ทอรก์)

การ
ชดเชย
ตําแหน่ง
ฟัน

ปรับมุมการชดเชยฟันหนา้ใหส้อดคลอ้งกบัประเภทโครงกระดกูของผู ้
ป่วย

ภาพรวมผลลัพธ์

การ
ปรับปรงุ
การรักษา

ปรับปรงุผลการรักษาที�ถกูสรา้งขึ'นโดยปรับแตง่การเคลื�อนที�ของฟัน
รปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันที�ยดึ คา่ IPR และที�ยดึเริ�มตน้

แผนการ
รักษา

ตรวจสอบแผนการรักษาโดยละเอยีด

แถบเครื�องมอืดา้นขา้ง

แถบเครื�องมอืดา้นขา้งมชีดุเครื�องมอืสําหรับการควบคมุขอ้มูลและการแสดงขอ้มูลเป็นภาพ รวมทั 'ง
เครื�องมอืเฉพาะของบางขั 'นตอน โครงสรา้งของแถบเครื�องมอืดา้นขา้งขึ'นอยูก่บัวัตถปุระสงคข์องขั 'น
ตอนปัจจบุนั

การจัดการภาพ

รปูภาพการจัดฟัน อา้งองิจากรปูภาพและเอกซเรยท์ี�ถกูนําเขา้จากเคส

เครื�องมือแสดงขอ้มูล
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โหมดการแสดง
ขอ้มูล

เปลี�ยนระหวา่งตัวเลอืกการแสดงขอ้มูลตา่ง ๆ

(มันวาว/แมตต/์แมตตพ์รอ้มขอบ/โมโนโครม/โมโนโครม
พรอ้มขอบ)

แสดงเสน้กรดิ
(มม.)

แสดงการซอ้นทบัเสน้กรดิบนขอ้มูล

เครื�องมือการดู

มุมมองดา้นหนา้ แสดงดา้นหนา้ของขอ้มูล

มุมมองดา้นขา้งขวา แสดงดา้นขา้งขวาของขอ้มูล

มุมมองดา้นขา้งซา้ย แสดงดา้นขา้งซา้ยของขอ้มูล

มุมมองดา้นหนา้ (ขากรรไกร
บน)

แสดงดา้นหนา้ของขากรรไกรบนเทา่นั'น

มุมมองดา้นหนา้ (ขากรรไกร
ลา่ง)

แสดงดา้นหนา้ของขากรรไกรลา่งเทา่นั'น

มุมมองพื'นผวิสบฟัน
แสดงพื'นผวิสบฟันของขากรรไกรบนและขา
กรรไกรลา่ง

เครื�องมือแสดงขอ้มูลเป็นภาพ 
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การตดิป้ายสกีาํกบั การใสร่หสัสฟัีนตามประเภทของมัน

ซมูปรับพอดี ซมูปรับพอดขีอ้มูลบนหนา้จอ

เครื�องมือตรวจสอบการจําลอง  ( ในตัวอย่างการจําลองและภาพรวมผลลัพธ์)

ขอ้มูลการเคลื�อนที�
ของฟัน

ตรวจสอบวา่ฟันแตล่ะซี�ไดรั้บการวางแผนใหเ้คลื�อนที�
อยา่งไรในระหวา่งการรักษา รวมถงึการเลื�อน การเอยีง และ
การหมุน

การวเิคราะห ์Bolton ตรวจสอบตารางผลลัพธส์ําหรับการวเิคราะห ์Bolton

แอนเิมชั�น ดกูารจําลองแบบเคลื�อนไหว

การซอ้นทบั ซอ้นทบัขอ้มูลการสแกนดั 'งเดมิและการจําลอง

การเปรยีบเทยีบการ
ซอ้นทบัภาพรังสวีัด
ศรีษะ

จัดแนวการจําลองไปยงัเซฟาโลแกรม

ความสัมพนัธด์า้นสบ
ฟัน

ตรวจสอบการสัมผสัของสบฟันที�ถกูแสดงผา่นสี

ดคูวิบ์

ดคูวิบแ์สดงการวางแนวมุมมอง 3D โดยจะหมุนไปพรอ้มกบัขอ้มูล 3D เพื�อชว่ยใหเ้ขา้ใจตําแหน่งขอ้มูล
ภายในพื'นที�สามมติ ิคณุสามารถคลกิที�หนา้ที�มองเห็นไดข้องควิบเ์พื�อหมุนขอ้มูลและดมูันจากมุมมอง
เฉพาะ
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คําขอการฝึกสอน

ผูใ้ชส้ามารถเขา้ถงึคณุสมบตัคํิาขอการฝึกสอนไดจ้ากมุมขวาลา่งของทกุขั 'นตอน เมื�อคลกิแลว้ ระบบ
จะเปลี�ยนเสน้ทางผูใ้ชไ้ปยงั SmileStream และแชรข์อ้มูลเคสปัจจบุนัทั 'งหมดไปยงับญัชขีองผูใ้ชใ้นหนา้
ใหก้บัผูส้อน Progressive Orthodon�c Seminars ที�มปีระสบการณ์ ซึ�งเป็นทนัตแพทยท์ี�มคีณุสมบตัแิละ
ไดรั้บการฝึกอบรมดา้นการจัดฟันและมปีระสบการณ์เกี�ยวกบัซอฟตแ์วรม์าอยา่งยาวนาน จากนั'น ผูใ้ช ้

สามารถเลอืกประเภทของบรกิารสนับสนุนทางเทคนคิที�ตอ้งการใชว้า่เป็นบรกิารขอคําปรกึษาหรอื
บรกิารพี�เลี'ยง ตรวจสอบขอ้มูลทั�วไปเกี�ยวกบัประเภทบรกิารที�มอียูท่ี�ดา้นลา่ง

ประเภท
บรกิาร

คา่ใชจ้า่ย
โดยเฉลี�ย

ระยะ
เวลา

คําอธบิาย

ขอคํา
ปรึกษา

$300
1-2

ชั�วโมง
ใหก้ารสนับสนุนทางเทคนคิในระหวา่งการวนิจิฉัยเบื'องตน้

พี�เลี'ยง $600
3-4

ชั�วโมง
ใหก้ารสนับสนุนทางเทคนคิในระหวา่งการวนิจิฉัยเบื'องตน้
และใหก้ารสนับสนุนอยา่งตอ่เนื�อง

⚠ขอ้ควรระวงั

ขอ้มูลเป็นคําแนะนําทั�วไปสําหรับบรกิาร SmileStream หากตอ้งการขอ้มูลเพิ�มเตมิหรอืมคํีาถาม
ใดๆ โปรดไปที� SmileStream หรอืตดิตอ่ทมีสนับสนุนเพื�อขอความชว่ยเหลอืสําหรับปัญหา
ไดท้ี� s upport@posortho.net
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ขั 'นตอนการทํางานที�สมบรูณ์ประกอบดว้ยขั 'นตอนทั 'งหมด 9 ขั 'น โดยนําผูใ้ชจ้ากการแกไ้ขขอ้มูลไป
จนถงึการสรา้งการจําลอง และทา้ยที�สดุไปถงึการตรวจทานและการสั�งทําวัสดอุุปกรณ์สําหรับทําการ
รักษา ผูใ้ชต้อ้งทําตามขั 'นตอนเหลา่นี'ตามลําดับที�กาํหนด

ขั 'นตอนการทํางาน

�หมายเหตุ

ถา้ไม่ไดม้กีารกาํหนดขอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะในตอนตน้ ขั 'นตอนการทํางานจะไม่มขีั 'นตอนการ
บนัทกึรอยภาพรังสวีัดศรีษะและการซอ้นทบัภาพรังสวีัดศรีษะ
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 ภาพรวม ตรวจสอบขอ้มูลการสแกน

การแกไ้ขขอ้มูล แกไ้ขและตัดแตง่ขอ้มูลโดยใชฟั้งกช์นัตา่ง ๆ ที�มใีห ้

ตารางดา้นสบฟัน
จัดแนวขอ้มูลการสแกนไปยงัระนาบเพื�อกาํหนดตําแหน่ง
ของตารางดา้นสบฟัน

การระบฟัุน ทําแผนภาพฟันของผูป่้วย

การบนัทกึรอยภาพรังสี

วัดศรีษะ
ตรวจสอบเซฟาโลแกรมดา้นขา้งที�บนัทกึรอยภาพโดย
อัตโนมัติ

การซอ้นทบัภาพรังสี

วัดศรีษะ
จัดแนวขอ้มูลการสแกนไปยงัเซฟาโลแกรม

การเลอืกรปูรา่งสว่น
โคง้แนวฟัน

เลอืกรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันสําหรับขากรรไกรบนและขา
กรรไกรลา่ง

การจําแนกประเภทฟัน
สบ

จําแนกประเภทฟันสบตามความสัมพนัธร์ะหวา่งฟัน

ตัวอยา่งการจําลอง
ตรวจสอบการจําลองที�ถกูสรา้งขึ'นเพื�อเลอืกสถานการณ์
การรักษา

ภาพรวมผลลัพธ์
ตรวจสอบรายละเอยีดการรักษาสําหรับสถานการณ์ที�เลอืก
ไว ้
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เมื�อมกีารกาํหนดขอ้มูล ผูใ้ชจ้ะดําเนนิการตอ่ไปยงัขั 'นตอนการแกไ้ขขอ้มูลซึ�งผูใ้ชส้ามารถตัดแตง่สว่น
ที�ไม่จําเป็นออก เตมิชอ่งวา่งตาขา่ย หรอืปั'นขอ้มูลเพื�อเพิ�มประสทิธภิาพใหก้บัผลลัพธก์ารจําลองได ้

ตรวจสอบขอ้มูลวา่มขีอ้มูลเหงอืกที�มากเกนิไปหรอืขอ้มูลฟันที�ขาดหายไปหรอืไม่ และทําการแกไ้ขที�
จําเป็น เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิที�ไอคอนขั 'นตอนถดัไปที�ดา้นบนของหนา้จอหรอืปุ่ ม “ถดัไป” ที�มุมขวา
ลา่ง

 

วธิตีดัแตง่ขอ้มลู

1. เลอืกเครื�องมอืการเลอืกหนึ�งเครื�องมอืที�จะใชใ้นการกาํหนดสว่นของขอ้มูลที�คณุตอ้งการลบ

ออก

การเลอืกฟัน
อัจฉรยิะ

เลอืกฟันทั 'งหมดของสว่นโคง้แนวฟันโดยอัตโนมัต ิโดย
ทิ'งสว่นของเหงอืกไว ้

การเลอืกดว้ย
แปรง

เลอืกเอนทติทีั 'งหมดบนเสน้ที�วาดดว้ยมอืเปลา่บนหนา้จอ
เฉพาะดา้นหนา้เทา่นั'นที�ถกูเลอืก มแีปรงสามขนาด

การเลอืกฟัน
ซี�เดยีว
อัจฉรยิะ

เลอืกพื'นที�ฟันแตล่ะซี�โดยอัตโนมัต ิโดยทิ'งสว่นของ
เหงอืกไว ้คลกิและลากเมาสบ์นฟัน

การเลอืกโพ
ลไีลน์

เลอืกเอนทติทีั 'งหมดภายในรปูรา่งโพลไีลน์ที�วาดไวบ้น
หนา้จอ

การแกไ้ขขอ้มลู
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2. หากจําเป็น ใหแ้กไ้ขพื'นที�ที�เลอืกไวโ้ดยใชต้ัวเลอืกเครื�องมอืตอ่ไปนี'

เตมิเต็มพื'นที�ที�เลอืกไวโ้ดย
อัตโนมัติ

เตมิเต็มขอ้มูลในเอนทติี'ที�เลอืกไวโ้ดย
อัตโนมัติ

ยอ่พื'นที�ที�เลอืกไว ้ ลดพื'นที�ที�เลอืกในทกุครั 'งที�คณุกดปุ่ ม

ขยายพื'นที�ที�เลอืกไว ้ ขยายพื'นที�ที�เลอืกในทกุครั 'งที�คณุกดปุ่ ม

กลับดา้นพื'นที�ที�เลอืกไว ้ กลับดา้นการเลอืก

คณุสามารถเปิด “โหมดการยกเลกิการเลอืก” เพื�อแกไ้ขการเลอืกดว้ยตนเอง หรอืใช ้“ลา้งการ

เลอืกทั 'งหมด” เพื�อยกเลกิการเลอืกทกุอยา่งโดยอัตโนมัติ

3. หากตอ้งการตัดแตง่ใหเ้สร็จสมบรูณ์ ใหค้ลกิ “ลบพื'นที�ที�เลอืกไว”้

วธิเีตมิชอ่งวา่ง
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1. คน้หาพื'นที�ขอ้มูลที�หายไปและปรับ “เสน้รอบวงสงูสดุของชอ่งวา่ง” หากเปิดใชง้านตัวเลอืก

"ใชส้ทีี�อยูต่ดิกนัสําหรับชอ่งวา่งที�ถกูเตมิเต็ม" โปรแกรมจะใชพ้าเลทสทีี�ตรงกนัเพื�อเตมิพื'นที�
มฉิะนั'น พื'นที�จะถกูเตมิเต็มดว้ยสเีทา

2. คลกิ “ใช”้ เพื�อเตมิเต็มชอ่งวา่งดว้ยตาขา่ยใหม่

วธิปัี'นขอ้มลู

คน้หาพื'นที�ที�ตอ้งการแกไ้ขและใชเ้ครื�องมอืดา้นลา่งเพื�อเพิ�ม ลบ ปรับใหเ้รยีบ หรอืมอรฟ์สว่นของพื'นที�
ดังกลา่ว

เพิ�ม
ใชเ้มาสเ์พื�อเพิ�มสว่นของขอ้มูล

ปุ่ มลัด: 1

ลบออก
ใชเ้มาสเ์พื�อลบสว่นของขอ้มูล

ปุ่ มลัด: 2

ปรับใหเ้รยีบ
ใชเ้มาสเ์พื�อปรับสว่นของขอ้มูลใหเ้รยีบ

ปุ่ มลัด: 3

มอรฟ์
ใชเ้มาสเ์พื�อมอรฟ์สว่นของขอ้มูล

ปุ่ มลัด: 4
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ขั 'นที�สองของขั 'นตอนการทํางานจะมุ่งเนน้ไปที�การกาํหนดตําแหน่งของพื'นผวิสําหรับการบดตามสว่น
โคง้แนวฟันดา้นลา่ง (ตารางดา้นสบฟัน) ซึ�งจะมกีารจัดแนวขอ้มูลการสแกนขากรรไกรลา่งใหต้รงกบั
ระนาบโดยใชจ้ดุระบสุี�จดุ โดยคา่เริ�มตน้แลว้ กระบวนการจัดแนวนี'จะเป็นไปโดยอัตโนมัตเิพื�ออํานวย
ความสะดวกแกผู่ใ้ช ้

1. ขั 'นแรก ใหต้รวจสอบการจัดแนวขอ้มูลอัตโนมัตโิดยดทูี�มุมมองหลายตําแหน่งหรอืหมุนโดย

ใช ้“ดคูวิบ”์

ตารางดา้นสบฟัน
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2. หากตอ้งการตรวจสอบความสัมพนัธด์า้นสบฟัน ใหค้ลกิไอคอนขากรรไกรบนในแผนผงั

ขอ้มูลทางดา้นซา้ยเพื�อแสดงขอ้มูลดังกลา่วและดรูว่มกบัขอ้มูลขากรรไกรลา่ง

3. หากจําเป็นตอ้งจัดแนวใหม่ ใหค้ลกิเครื�องมอื “แยกขอ้มูล” ที�ดา้นลา่ง แลว้จัดแนวขอ้มูลดว้ย

ตนเองโดยการตั 'งคา่จดุขนาน 4 จดุบนขากรรไกรบน โดยใหส้องจดุอยูบ่นปุ่ มฟันดา้นแกม้
ไกลกลาง (distobuccal cusp) ของฟันกรามซี�แรก และอกีสองจดุอยูบ่นปุ่ มฟันดา้นแกม้ของ
ฟันกรามนอ้ยซี�แรก ตามรปูที�แสดงไวด้า้นลา่ง

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิที�ไอคอนขั 'นตอนถดัไปที�ดา้นบนของหนา้จอหรอืปุ่ ม “ถดัไป” ที�มุมขวา

ลา่ง
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การระบฟัุนเป็นขั 'นตอนที�ผูใ้ชส้รา้งแผนภาพทนัตกรรมแบบละเอยีดสําหรับโครงการปัจจบุนั ในขั 'นตอน
นี' ผูใ้ชจํ้าเป็นตอ้งตรวจสอบหมายเลขฟันทางดา้นขวาและบนัทกึรายละเอยีดฟันทางดา้นซา้ย ราย
ละเอยีดทั 'งหมดที�ใหไ้วใ้นขั 'นตอนนี'จะไดรั้บการพจิารณาเมื�อสรา้งการเคลื�อนที�ของฟันในภายหลัง

1. เริ�มดว้ยการตรวจสอบหมายเลขฟันอัตโนมัตทิางดา้นขวาเพื�อใหแ้น่ใจวา่ฟันทั 'งหมดไดรั้บการ

ตรวจพบและระบหุมายเลขไวอ้ยา่งถกูตอ้ง

การระบฟัุน
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หากหมายเลขฟันไม่ถกูตอ้ง ใหค้ลกิที�หมายเลขฟันเพื�อระบหุมายเลขใหม่

หากไม่มกีารระบฟัุน ระบบจะแสดงวา่ฟันหายไปในแผนภาพทางดา้นซา้ย (แสดงฟันเป็นสี

เทา) หากตอ้งการระบฟัุนดว้ยตนเอง ใหค้ลกิที�ฟันในแผนภาพและเลอืก “คน้หาฟัน” ซึ�งจะ
ทําใหค้ณุเลอืกขอ้มูลฟันบนขอ้มูลการสแกนดว้ยตนเองได ้

�คาํแนะนํา

ในเคสที�ซบัซอ้นซึ�งอาจระบหุมายเลขฟันไดย้ากดว้ยตําแหน่งปัจจบุนัเพยีงอยา่ง
เดยีว ใหใ้ชค้ณุสมบตัริปูภาพการจัดฟัน คณุสามารถดภูาพเอ็กซเรยพ์าโนรามกิที�นํา
เขา้ไดเ้พื�อยนืยนัการระบหุมายเลขฟันและการเลอืกขอ้มูล
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ตรวจสอบวา่ไดเ้ลอืกขอ้มูลของฟันแตล่ะซี�อยา่งถกูตอ้งและแม่นยํา โดยครอบคลมุฟัน

ทั 'งหมดโดยไม่มขีอ้มูลเหงอืก ซึ�งจะชว่ยใหแ้น่ใจไดถ้งึรายละเอยีดที�สงูขึ'นในการเคลื�อนที�
ของฟันแตล่ะครั 'งในภายหลัง 

หากตอ้งการปรับหรอืแกไ้ขการเลอืก ใหค้ลกิที�หมายเลขฟันและเลอืก “แกไ้ข”

จากนั'น คณุจะตอ้งบนัทกึรายละเอยีดเกี�ยวกบัฟันปัจจบุนัของผูป่้วยหรอืการรักษาตามแผน

ใดๆ ในแผนภาพทางดา้นซา้ย ขอ้มูลที�เพิ�มทั 'งหมดจะเปลี�ยนการจําลองตามรายละเอยีด
แผนภาพที�ใหไ้ว ้หากตอ้งการเพิ�มขอ้มูลสําหรับฟันเฉพาะซี� ใหค้ลกิที�ฟันซี�นั 'น แตห่ากตอ้งการ
ลบขอ้มูล ใหค้ลกิขวา 

ดา้นลา่งนี'เป็นรายการรายละเอยีดและการดําเนนิการที�ใชไ้ดก้บัฟันที�มอียู ่(สขีาว) และฟันที�
ขาดหายไป (สเีทา)

ฟันที�มอียู่ ฟันที�ขาดหายไป

การถอนฟันตามแผน ฟันเทยีมตามแผน

ฟันเทยีมตามแผน ฟันที�ยงัไม่ข ึ'น

ฟันนํ'านม คน้หาฟัน

ฟันที�ข ึ'นบางสว่น  

ปักหมุดฟัน  

เมื�อตั 'งคา่ฟันเป็นฟันเทยีมตามแผน การจําลองจะใชข้อ้มูลจากฟันตรงขา้มหากม ีหรอืหาก

ไม่ม ีจะใชข้อ้มูลจากไลบรารฟัีน หากฟันถกูทําเครื�องหมายเป็นฟันที�ขาดหายไปในตอนแรก
และถกูเปลี�ยนเป็นฟันเทยีมตามแผนในภายหลัง การเปลี�ยนแปลงจะมผีลในขั 'นตอนการจัดฟัน
ขั 'นสดุทา้ยที�แสดงในภาพรวมผลลัพธ ์หากฟันถกูทําเครื�องหมายเป็นไม่มขีอ้มูลและถกูเปลี�ยน
เป็นฟันเทยีมตามแผนในภายหลัง การเปลี�ยนแปลงจะมผีลตั 'งแตเ่ริ�มตน้กระบวนการกาํหนด
ถาดจัดฟันสําหรับจัดฟัน

�คาํแนะนํา

“ปักหมุด” ฟันในแผนภาพเพื�อป้องกนัไม่ใหฟั้นขยบัระหวา่งการจําลอง
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วธิกีารเลอืกขอ้มลูฟัน

โหมดแกไ้ขการเลอืกจะแสดงขึ'นมาหากผูใ้ชจํ้าเป็นตอ้งเลอืกขอ้มูลดว้ยตนเองสําหรับฟันที�ไม่ถกูระบุ
หรอืแกไ้ขการเลอืกขอ้มูลที�มอียู่

1. ใชเ้ครื�องมอื "การเลอืกฟันอัจฉรยิะ" เพื�อเลอืกพื'นที�ของฟันทั 'งหมดโดยอัตโนมัตดิว้ยการคลกิ

และลาก
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2. เพื�อใหก้ารเลอืกขอ้มูลแม่นยํายิ�งขึ'น ใหป้รับแตง่มันโดยใช ้"การเลอืกดว้ยแปรง" หรอื "การ

ยกเลกิการเลอืกดว้ยแปรง"

3. หากตอ้งการลา้งการเลอืกทั 'งหมดและเริ�มตน้ใหม่ ใหใ้ช ้"ลา้งการเลอืก"

4. คลกิ “เสร็จสิ'น” ที�มุมขวาลา่งเมื�อดําเนนิการเสร็จสิ'นเพื�อบนัทกึการเปลี�ยนแปลงและกลับไป

ยงัแผนภาพ

 

�หมายเหตุ

หากตอ้งการแกไ้ขการเลอืกฟันหลายซี� ใหค้ลกิหมายเลขเพื�อสลับเป้าหมายที�โฟกสั
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ขั 'นตอนการบนัทกึรอยภาพรังสวีัดศรีษะจะพรอ้มใชง้านกต็อ่เมื�อนําเขา้ขอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะใน
ระหวา่งการกาํหนดขอ้มูลเทา่นั'น เป้าหมายของขั 'นตอนนี'คอืการสรา้งเซฟาโลแกรมที�มกีารบนัทกึรอย
ภาพแบบดจิทิลั โปรแกรมจะสรา้งโครงรา่งของโครงสรา้งกระดกูและเนื'อเยื�อบนภาพเอ็กซเรยท์ี�คณุนํา
เขา้และวางตําแหน่งจดุสังเกตสําคัญบางสว่นใหโ้ดยอัตโนมัติ

1. กอ่นอื�น ใหต้รวจสอบผลลัพธก์ารบนัทกึรอยภาพอัตโนมัต ิตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่โครงรา่งไม่มี

มุมแหลมและจดุสําคัญทั 'ง 13 จดุอยูใ่นตําแหน่งที�ถกูตอ้ง
แอปจะตอ้งระบตํุาแหน่งและจดุสําคัญตอ่ไปนี'ได:้ จดุ A, จดุ B, จดุแนทอิอน (Gn), คอนดลิิ
ออน (Con) ฟันกรามดา้นบน, ฟันกรามดา้นลา่ง, ขอบฟันตัดดา้นบน (Is), ขอบฟันตัดดา้นลา่ง
(Ii), จดุแนซยีอน (N), จดุเซลลา (S), จดุปลายดา้นหนา้ของเพดานปาก (ANS), จดุปลายดา้น
หลังของเพดานปาก (PNS) และจดุโกเนียน (Go)

2. หากจําเป็นตอ้งทําการปรับคา่ ใหค้ลกิ “แกไ้ข” และลากจดุควบคมุ เลื�อนเมาสไ์ปที�จดุสแีดง

เพื�อดคํูาแนะนําวา่ตอ้งวางจดุที�ตําแหน่งใด

การบนัทกึรอยภาพรังสวีัดศรีษะ

⚠ขอ้ควรระวงั

หากตอ้งการทําการตัดสนิใจเกี�ยวกบัการรักษาที�ดําเนนิการได ้ผูใ้ชต้อ้งนําเขา้ขอ้มูลภาพรังสี

วัดศรีษะ หากใชโ้ปรแกรมโดยไม่มขีอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะ คณุควรใชเ้พื�อสํารวจตัวเลอืกการ
รักษาเทา่นั'น ขอ้จํากดับางประการของโปรแกรมที�ไม่มขีอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะ ไดแ้ก:่

วติสเ์ริ�มตน้จะถกูตั 'งคา่โดยอัตโนมัตใิหอ้ยูใ่นชว่ง -3 ถงึ +3

ระบบจะไม่คํานงึถงึการเจรญิเตบิโตของผูป่้วย

ไม่สามารถใชค้ณุสมบตักิารซอ้นทบัภาพรังสวีัดศรีษะได ้ดังนั'นคณุจะไม่สามารถ

มองเห็นตําแหน่งของฟันขั 'นสดุทา้ยเหนือโครงสรา้งกระดกูได ้
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คลกิ “แกไ้ข” อกีครั 'งเพื�อบนัทกึการเปลี�ยนแปลง

3. คณุสามารถคนืคา่ผลลัพธก์ารบนัทกึรอยภาพอัตโนมัตไิดท้กุเมื�อโดยคลกิ “รเีซต็”

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถดัไป"
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ขั 'นตอนนี'จะเขา้ถงึไดก้ต็อ่เมื�อมขีอ้มูลภาพรังสวีัดศรีษะรวมอยูใ่นเคสเทา่นั'น ในขั 'นตอนนี' ขอ้มูลการ
สแกนจะไดรั้บการจัดแนวโดยอัตโนมัตกิบัเซฟาโลแกรมที�ถกูบนัทกึรอยภาพ ซึ�งชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถ
ตรวจสอบความสัมพนัธร์ะหวา่งฟันและโครงสรา้งกระดกูได ้

1. ตรวจสอบผลการซอ้นทบัอัตโนมัต ิหากจําเป็นตอ้งทําการปรับคา่ ใหแ้ยกขอ้มูลออกจากเซฟ

าโลแกรมโดยใชต้ัวเลอืก "แยกขอ้มูล" ที�ดา้นลา่ง

การซอ้นทับภาพรังสวีัดศรีษะ
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2. หากตอ้งการจัดแนวใหม่ดว้ยตนเอง ใหว้างจดุสองจดุที�จดุเดยีวกนัทั 'งขอ้มูลการสแกนและ

เซฟาโลแกรม โดยใหจ้ดุหนึ�งอยูท่ี�ปลายของฟันหนา้และอกีจดุที�ปุ่ มฟันของฟันกรามดังที�
แสดงดา้นลา่ง

3. จากนั'น ตรวจสอบผลลัพธข์องการประเมนิโครงกระดกูและฟันตามเกณฑท์ี�ระบไุวใ้นวดิเจ็

ตดา้นลา่ง ระบบจะคํานวณคา่ทั 'งหมดโดยอัตโนมัตแิละจะแสดงคา่ดว้ยเครื�องหมายรหสัสซี ึ�ง
บง่บอกความยากที�เป็นไปไดใ้นการรักษาเคสนั'นๆ คลกิที�เครื�องหมายคําถามในกลอ่งเพื�อดู
รายละเอยีดเพิ�มเตมิ

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถดัไป"
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ขั 'นตอนตอ่ไปคอืการเลอืกรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟัน ซึ�งจะเป็นการเลอืกเทมเพลตรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟัน
ที�ใกลเ้คยีงกบัรปูรา่งและขนาดสว่นโคง้แนวฟันจรงิของผูป่้วย

1. เลอืกเทมเพลตสําหรับทั 'งขากรรไกรบนและขากรรไกรลา่งจากเมนูดรอปดาวน์ดา้นลา่งแตล่ะ

รายการ เลอืกตัวเลอืกที�ใกลเ้คยีงกบัรปูรา่งและขนาดจรงิ

การเลอืกรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟัน
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2. หากจําเป็น ใหจั้ดตําแหน่งเทมเพลตที�เลอืกใหม่ดว้ยเมาส ์โดยคลกิซา้ยและลากเพื�อยา้ย และ

คลกิขวาและลากเพื�อหมุน

3. ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่รปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันอยูใ่นแนวที�สมมาตรไปกบัขอ้มูลการสแกน ใช ้

เสน้ตั 'งฉากเพื�อประเมนิความสมมาตร โดยสามารถใชเ้มาสเ์ลื�อนเสน้สฟ้ีาได ้

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถดัไป"

 

⚠ขอ้ควรระวงั

โปรดตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่รปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันไม่ไดอ้ยูใ่นตําแหน่งที�ไม่เสมอกนั
หรอือยูน่อกศนูยก์ลาง ตําแหน่งของรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันจะกาํหนดทศิทางของ
การเคลื�อนที�ของฟัน
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การจําแนกประเภทฟันสบเป็นขั 'นตอนสดุทา้ยกอ่นที�จะจําลองการเคลื�อนที�ของฟัน วัตถปุระสงคห์ลักใน
การจําแนกนี'คอืการกาํหนดประเภทฟันสบใหส้อดคลอ้งกบัฟันหลัง ขั 'นตอนนี'เป็นไปโดยอัตโนมัต ิแตผู่ ้
ใชส้ามารถปรับประเภทฟันสบที�ตรวจพบไดห้ากจําเป็นหรอืในกรณีที�มฟัีนขาดหายไป

1. ตรวจสอบวา่ไดว้างแถบการจัดแนวไวอ้ยา่งถกูตอ้ง โดยวางแถบหนึ�งที�ปลายปุ่ มฟันดา้นแกม้

ใกลก้ลาง (mesiobuccal cusp) ของฟันกรามบนซี�ที� 1 และอกีแถบหนึ�งบนรอ่งดา้นแกม้ของ
ฟันกรามลา่งซี�ที� 1 หากไม่มฟัีนกรามซี�ที� 1 สามารถใชฟั้นเขี'ยวแทนได ้
หากประเภทฟันสบที�ตรวจพบโดยอัตโนมัตไิม่ถกูตอ้ง ใหเ้ลอืกประเภทฟันสบที�ถกูตอ้งจากตัว
เลอืกที�มใีหใ้นกลอ่งที�ดา้นลา่งของหนา้จอ

การจําแนกประเภทฟันสบ
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2. ระบบจะวัดระยะหา่งระหวา่งฟันกรามโดยอัตโนมัตแิละนํามาใชเ้พื�อประเมนิความยากในการ

รักษา

3. ไอคอนสัญญาณไฟจราจรถดัจากตัวเลอืกความยากในการรักษาจะแสดงสทีี�แตกตา่งกนัตาม

ระดับความยาก สเีขยีวคอืงา่ย สเีหลอืงคอืปานกลาง และสแีดงคอืยาก

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถดัไป"
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ขั 'นตอนตัวอยา่งการจําลองเป็นการสรา้งการจําลองการเคลื�อนที�ของฟันตามขอ้มูลที�ใหไ้วใ้นขั 'นตอน
กอ่นหนา้ เป้าหมายหลักของขั 'นตอนนี'คอืการประเมนิสถานการณ์การรักษาที�เป็นไปไดแ้ละกาํหนด
แนวทางการรักษาที�ดทีี�สดุ นอกจากนี' การจําลองเหลา่นี'ยงัสามารถใชใ้นระหวา่งการใหคํ้าปรกึษากลัผู ้
ป่วยเพื�อแสดงใหเ้ห็นถงึกระบวนการรักษาและผลลัพธท์ี�คาดวา่จะเกดิขึ'น ซึ�งจะชว่ยใหผู้ป่้วยเขา้ใจขั 'น
ตอนที�จะเกดิขึ'นในอนาคตไดด้ยี ิ�งขึ'น

1. กอ่นอื�น ใหเ้ปรยีบเทยีบขอ้มูลการสแกนดั 'งเดมิกบัการจําลองสถานการณ์ 1.1 คลกิกลอ่ง

ขอ้มูลเพื�อซอ่น และใชด้คูวิบห์รอืเครื�องมอืการดใูนแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อชว่ยในการ
ตรวจสอบดว้ยสายตา

ตัวอยา่งการจําลอง
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ตรวจสอบวา่มกีารจัดแนวฟันที�ไม่ดหีรอืไม่ในการจําลองนี' หากม ีใหป้รับโดยใชเ้ครื�องมอื

“ทศิทางของฟัน” ซึ�งสามารถปรับแนวฟันแตล่ะซี�ใหม่ได ้อ่านเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัวธิกีารใชเ้ครื�อง
มอืนี'ที�ตอนทา้ยของบทนี'

หากจําเป็น คณุสามารถเลอืกมุมการชดเชยที�ตอ้งการเพื�อปรับความเอยีงและการจัดแนวของ

ฟันใหส้อดคลอ้งกบัลักษณะโครงกระดกูของผูป่้วย ซึ�งชว่ยใหส้ามารถวางแผนการรักษาได ้
แมไ้ม่มขีอ้มูลเซฟาโลเมตรกิ ในการทําสิ�งนี' ใหใ้ชเ้ครื�องมอื “การชดเชยตําแหน่งฟัน” ที�ดา้น
ลา่ง

ขณะเปรยีบเทยีบระหวา่งสถานการณ์ตา่งๆ ใหต้รวจสอบบทสรปุทั�วไปของเคสที�อยูใ่ตข้ั 'นตอน

การทํางาน บทสรปุดังกลา่วจะแสดงภาพรวมเกี�ยวกบัความยากในการรักษาโดยใชส้สีัญญาณ
ไฟจราจร บทสรปุนี'จะใหข้อ้มูลสรปุการวนิจิฉัยสั 'นๆ เกี�ยวกบัความสัมพนัธข์องโครงกระดกู
และฟัน โดยแสดงประเภทตา่งๆ เชน่ โครงกระดกูขากรรไกรในแนวหนา้หลัง, แนวตั 'ง, ความ
เอยีงของฟันตัด และการจําแนกประเภทฟันสบ 

2. หากตอ้งการสํารวจตัวเลอืกการรักษาเพิ�มเตมิสําหรับเคสปัจจบุนั ใหเ้ปิดรายการสถานการณ์ที�

อยูใ่ตข้อ้มูลการสแกนดั 'งเดมิหรอืการจําลอง 1.1 คลกิที�สถานการณ์ใดๆ ที�มอียูเ่พื�อดตูัวอยา่ง
การจําลอง แตล่ะสถานการณ์ในรายการดังกลา่วยงัระบปุระเภทตัวเลอืกวัสดอุุปกรณ์ที�
สามารถใชใ้นการรักษาไดอ้กีดว้ย

�คาํแนะนํา

ใช ้“รปูภาพการจัดฟัน” ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อตรวจสอบวา่สว่นที�ยื�นออกมาที�
แนะนํานั'นเป็นไปไดใ้นผูป่้วยปัจจบุนัหรอืไม่โดยอา้งองิจากรปูภาพที�นําเขา้อื�นๆ (รปู
ภาพเอ็กซเรย ์รปูภาพภายในชอ่งปาก และรปูภาพใบหนา้)

45  



3. เปลี�ยนระหวา่งสถานการณ์ทั 'งสองดา้นของหนา้จอเพื�อเปรยีบเทยีบการจําลองการรักษาที�

แตกตา่งกนั ใชเ้ครื�องมอืตอ่ไปนี'ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อชว่ย: แอนเิมชั�น การซอ้นทบั
การเปรยีบเทยีบการซอ้นทบัภาพรังสวีัดศรีษะ และความสัมพนัธด์า้นสบฟัน

ใช ้“แอนเิมชั�น” เพื�อแสดงภาพการเคลื�อนที�ของฟันสําหรับสถานการณ์ที�เลอืก

ใช ้“การซอ้นทบั” เพื�อประเมนิการเคลื�อนที�ที�คาดการณ์ไวข้องฟันแตล่ะซี�ตั 'งแตต่น้จนจบ

โดยจดุเริ�มตน้จะแสดงเป็นสมี่วง ทั 'งนี' ขอ้มูลการซอ้นทบัจะแสดงเป็นภาพเคลื�อนไหวเพื�อ
อํานวยความสะดวกแกค่ณุ
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ใช ้“การเปรยีบเทยีบการซอ้นทบัภาพรังสวีัดศรีษะ” เพื�อดคูวามสัมพนัธข์องฟันหลังจากการ

รักษากบัโครงสรา้งกระดกู ตัวอยา่งเชน่ เมื�อตรวจสอบพื'นที�ที�ไฮไลตใ์นวงกลมสเีขยีวในภาพ
ทางดา้นขวาและเปรยีบเทยีบกบัภาพทางดา้นซา้ย คณุจะเห็นการเคลื�อนที�ของฟันไดอ้ยา่ง
งา่ยดาย

ใช ้“ความสัมพนัธด์า้นสบฟัน” ในการวเิคราะหก์ารสัมผสัของสบฟันสําหรับฟันหลังการรักษา

โดยดแูถบสทีางดา้นซา้ยเพื�อแปลความสตีา่งๆ
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4. เมื�อคณุไดต้ัดสนิใจเกี�ยวกบัการรักษาสดุทา้ยแลว้ ใหย้นืยนัสถานการณ์การรักษาที�คณุ

ตอ้งการโดยคลกิที�เครื�องหมายถกู  ที�อยูต่รงกลางของหนา้จอ

ประเภทการรักษาที�เกี�ยวขอ้ง (ถาดจัดฟัน, แบร็คเกต็) สําหรับแตล่ะสถานการณ์จะแสดงถดั

จากชื�อสถานการณ์ในรายการ

5. คลกิ “ถดัไป” เพื�อไปยงัขั 'นตอนสดุทา้ย หากสถานการณ์ที�คณุเลอืกสามารถรักษาไดโ้ดยใช ้

ทั 'งถาดจัดฟันและแบร็คเกต็ ระบบจะขอใหค้ณุเลอืกอยา่งใดอยา่งหนึ�งกอ่นดําเนนิไปยงัขั 'น
ตอนสดุทา้ย โปรดทราบวา่คณุจะไม่สามารถไปยงัขั 'นตอนถดัไปไดห้ากขอ้มูลการสแกน
ดั 'งเดมิถกูทําเครื�องหมายวา่เลอืกแลว้

วธิกีารใชง้านทศิทางของฟัน
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ทศิทางของฟันใชเ้พื�อตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ซอฟตแ์วรร์ะบทุศิทางของฟันแตล่ะซี�ไดอ้ยา่งถกูตอ้งใน
ระนาบตอ่ไปนี':

ปรมิาณและทศิทางของการหมุนที�สัมพนัธก์บัรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันที�เลอืกที�จะรักษาไว ้

ระดับของการทํามุมหรอืปลายจากตารางสบฟัน

ระดับความเอยีงหรอืทอรก์จากตารางสบฟัน

ขอ้ผดิพลาดในการตรวจจับทศิทางของฟันอาจเกดิจากฟันที�ผดิรปู ฟันที�สกึหรอหรอืมขีอบที�ไม่
สมํ�าเสมอ ฟันที�ถกูบดบงัหรอืฟันซอ้น รปูภาพที�มคีณุภาพการสแกนไม่ด ีหรอืภาวะแทรกซอ้นอื�นๆ ขอ้
ผดิพลาดเหลา่นี'สามารถตรวจพบไดเ้มื�อตรวจทานการจําลอง 1.1 เทยีบกบัขอ้มูลการสแกนดั 'งเดมิโดย
ดฟัูนที�ดเูหมอืนจะไม่ไดรั้บการปรับระดับ จัดแนว หรอือยูน่อกตําแหน่งในบางทศิทาง เครื�องมอืนี'จะ
แสดงทศิทางโดยใชก้ารจําลอง 1.1 ซึ�งจะเป็นสภาพหลังจากที�ฟันทั 'งหมดไดรั้บการปรับระดับและจัด
แนวใหต้รงกบัรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันที�เลอืก

ระบบจะนําการเปลี�ยนแปลงทศิทางไปใชก้บัวธิกีารที�ซอฟตแ์วรร์ะบตํุาแหน่งปัจจบุนัของฟันแตล่ะซี� ดัง
นั'นการเปลี�ยนแปลงจะนําไปใชก้บัทกุสถานการณ์โดยอัตโนมัติ
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1. คลกิที�ฟันที�ตอ้งการเพื�อเริ�มปรับทศิทาง ทั 'งนี' โดยคา่เริ�มตน้แลว้ ระบบจะเปิดใชง้านเครื�องมอื

“การหมุน” กอ่น ฟันที�เลอืกจะแสดงทางดา้นขวาโดยมกีารหมุนที�กาํหนดโดยเสน้สฟ้ีาที�มจีดุ
ควบคมุสเีขยีวที�ปลายแตล่ะดา้น หากตอ้งการปรับการหมุน ใหล้ากจดุใดจดุหนึ�งเพื�อใหเ้สน้สี

ฟ้าระบกุารหมุนของฟันแตล่ะซี�ไดอ้ยา่งถกูตอ้ง

2. หากตอ้งการแกไ้ขรระดับของการทํามุมหรอืปลายจากตารางสบฟัน ใหค้ลกิ “การทํามุม

(ปลาย)” จากนั'น เลอืกฟันและเริ�มปรับโดยลากจดุควบคมุเพื�อเปลี�ยนตําแหน่ง ระบบจะแสดง
ระนาบสบฟันที�ขอบดา้นฟันหนา้ของเสน้สฟ้ีาเพื�อใหค้ณุใชส้ําหรับอา้งองิ

3. หากตอ้งการแกไ้ขระดับความเอยีงหรอืทอรก์จากตารางสบฟัน ใหค้ลกิ “การเอยีง (ทอรก์)”

จากนั'น เลอืกฟันและเริ�มปรับโดยลากจดุควบคมุ
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4. หากตอ้งการรเีซต็กลับไปยงัทศิทางของฟันที�ระบไุวใ้นตอนแรก ใหค้ลกิ “รเีซต็” ในกลอ่ง

เครื�องมอืดา้นลา่ง

5. คลกิ “เสร็จสิ'น” ที�มุมขวาลา่งเพื�อกลับไปยงัตัวอยา่งการจําลองและการเปรยีบเทยีบ
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ภาพรวมผลลัพธเ์ป็นขั 'นสดุทา้ยในขั 'นตอนการทํางาน ในขั 'นตอนนี' ผูใ้ชส้ามารถดสูถานการณ์การรักษา
ที�เลอืกไวอ้ยา่งละเอยีดกอ่นดําเนนิการผลติหรอืสั�งซื'อวัสดอุุปกรณ์ วัตถปุระสงคแ์ละคณุสมบตัขิองขั 'น
ตอนนี'จะแตกตา่งกนัไปตามตัวเลอืกวัสดอุุปกรณ์ที�เลอืกไวก้อ่นหนา้นี'วา่เป็นถาดจัดฟันหรอืแบร็คเกต็

 

ถาดจัดฟัน

หากผูใ้ชเ้ลอืกตัวเลอืก “ถาดจัดฟัน” ในขั 'นตอนกอ่นหนา้ ระบบจะแสดงโมเดลการจําลองการรักษา
พรอ้มเครื�องมอืสําหรับการปรับแตง่รายละเอยีด และตัวเลอืกในการตั 'งคา่ลําดับถาดจัดฟัน

1. เริ�มตน้ดว้ยการตรวจทานการจัดฟันสําหรับการสรา้งถาดจัดฟัน ในกลอ่งนําทางการจัดฟันที�

ดา้นลา่งของหนา้จอ คณุจะเห็นวา่ซอฟตแ์วรไ์ดแ้บง่การรักษาทั 'งหมดออกเป็นระยะตา่งๆ เสน้
ดา้นบนแสดงถงึการจัดฟันสําหรับขากรรไกรบน และเสน้ดา้นลา่งแสดงถงึการจัดฟันสําหรับ
ขากรรไกรลา่ง โดยแตล่ะขั 'นจะสอดคลอ้งกบัการสรา้งถาดจัดฟันหนึ�งอัน
คณุสามารถใชปุ้่ มเลน่เพื�อดกูารรักษาทั 'งหมดเป็นภาพเคลื�อนไหว หรอืคลกิที�ระยะใดกต็าม
เพื�อดรูะยะนั'นโดยละเอยีด

ภาพรวมผลลัพธ์

�หมายเหตุ

โปรดทราบวา่การเคลื�อนไหวของฟันนี'ไดรั้บการออกแบบมาเพื�อป้องกนัการชนกนั
และคอ่ยๆ ขยบัฟัน ดังนั'นระยะทั 'งหมดจงึอาจมจํีานวนที�มาก
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2. หากจําเป็น คณุสามารถปรับความเร็วในการจัดฟันไดโ้ดยคลกิที�ไอคอนเฟืองที�มุมบนขวา

ของกลอ่งนําทางการเคลื�อนไหวของฟันและเปิด “การตั 'งคา่การจัดฟัน” ความเร็วเริ�มตน้ใน
ลําดับการจัดฟันคอื 0.25 มม. / 2.0°

3. คณุสามารถเลอืกที�จะแสดงหรอืซอ่นตัวชว่ยการเคลื�อนฟันเสรมิได ้โดยสลับตัวเลอืก “องค์

ประกอบเสรมิ” ในกลอ่งนําทาง

4. ใชเ้ครื�องมอืในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อดกูารวเิคราะหก์ารเคลื�อนที�ของฟันและอัตราสว่น

Bolton อยา่งละเอยีด

5. นอกจากนี' คณุยงัเปิดและอ่านแผนการรักษาสําหรับสถานการณ์การรักษาของคณุโดย

ละเอยีดทลีะขั 'นตอนไดอ้กีดว้ย
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6. หากจําเป็น คณุสามารถปรับปรงุการจําลองการรักษาที�สรา้งขึ'นโดยใชค้ณุสมบตั ิ“การ

ปรับปรงุการรักษา” คณุจะพบรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัวธิกีารใชง้านในชว่งทา้ยของบทนี'

 

7. เมื�อคณุดําเนนิการเสร็จสิ'น ใหค้ลกิปุ่ ม “เสร็จสิ'น” เพื�อบนัทกึโครงการ สง่ออกไฟลถ์าดจัดฟัน

สําหรับการพมิพด์ว้ยตนเอง หรอืสั�งทํา Medit Aligners โปรดทราบวา่สองตัวเลอืกหลังเป็นตัว
เลอืกแบบชาํระเงนิ

วธิกีารใชง้านการปรับปรุงการรักษา

คณุสมบตันิี'ชว่ยใหผู้ใ้ชป้รับปรงุการรักษาที�สรา้งขึ'นไดโ้ดยปรับการเคลื�อนที�ของฟัน, รปูรา่งสว่นโคง้
แนวฟัน, คา่ IPR และองคป์ระกอบเสรมิ เมื�อเขา้สูโ่หมดนี' ระบบจะเลอืกเครื�องมอืการปรับการเคลื�อนที�
ของฟันใหโ้ดยคา่เริ�มตน้

�หมายเหตุ

คณุสมบตันิี'จะพรอ้มใชง้านเมื�อใชง้านแบบออนไลน์เทา่นั'น

⚠คณุสมบตัแิบบชําระเงนิ

โปรดทราบวา่สองตัวเลอืกหลังเป็นคณุสมบตัแิบบชาํระเงนิ ราคาอาจแตกตา่งกนัไป
ตามสถานะการเป็นเจา้ของและตําแหน่งที�ตั 'งของเครื�องสแกนของคณุ
หากตอ้งการดรูายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการสง่ออกไฟลแ์บบชาํระเงนิ โปรดคลกิที�
นี� และสําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการสั�งทํา Medit Aligners โปรดคลกิที�นี�

54  

https://support.medit.com/hc/en-us/articles/43136291020057--Guide-Medit-Apps-Paid-Plans
https://www.meditortho.com/pricing


ยา้ยฟัน ปรับตําแหน่งสดุทา้ยของฟันแตล่ะซี�ดว้ยตนเองในการจําลอง

แกไ้ข IPR และระยะ
หา่ง

ปรับเปลี�ยนและจัดการการลดดา้นชอ่งวา่งระหวา่งฟัน (IPR)

และระยะหา่งของฟัน

แกไ้ของคป์ระกอบ
เสรมิ

เปลี�ยนประเภท ขนาด และตําแหน่งขององคป์ระกอบเสรมิ

แกไ้ขรปูรา่งสว่นโคง้
แนวฟัน

ปรับรปูรา่งของสว่นโคง้แนวฟัน

 

ยา้ยฟัน

เริ�มดว้ยการเลอืกประเภทการเคลื�อนที�ที�ตอ้งการโดยใชก้ารควบคมุการเคลื�อนไหวทางดา้นขวา จากนั'น
ปรับฟันเป้าหมายโดยใชเ้มาส ์หรอืคณุสามารถใชล้กูศรซา้ยและขวาในวดิเจ็ตการเคลื�อนที�เพื�อการปรับ
ที�แม่นยํายิ�งขึ'น

คณุสามารถทําการขยบัฟันไดท้ี�ครอบฟัน จดุศนูยก์ลางแรงตา้น หรอืจดุปลายรากฟัน เลอืกจดุที�
ตอ้งการในวดิเจ็ตควบคมุการเคลื�อนไหว

�คาํแนะนํา

ใชปุ้่ ม Ctrl/Command พรอ้มตัวเลอืกยา้ยอยา่งอสิระเพื�อหมุนขอ้มูล
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คณุสามารถปรับใหฟั้นในการจําลองกลับไปที�ตําแหน่งกอ่นการรักษาไดด้ว้ยตัวเลอืก “กลับไปยงั
ตําแหน่งเริ�มตน้” คลกิขวาที�ฟันเพื�อใชง้านคณุยงัสามารถล็อกตําแหน่งของฟันไดด้ว้ยการคลกิขวา

 

แกไ้ข    IPR และระยะหา่ง
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คลกิวงกลมที�อยูร่ะหวา่งฟันที�คณุตอ้งการเพิ�มระยะหา่งหรอื IPR

จากนั'น ปรับคา่ตามตอ้งการเพื�อตั 'งคา่ระยะหา่งหรอื IPR ที�ตอ้งการ โดยคา่สนํี'าเงนิหมายถงึ IPR และคา่
สเีหลอืงหมายถงึระยะหา่ง

หากตอ้งการนําระยะหา่ง/IPR ออก ใหค้ลกิที�วงกลมอกีครั 'ง คณุสามารถล็อกฟันไวก้บัที�ไดโ้ดยคลกิขวา
ที�ฟันนั'น
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แกไ้ของค์ประกอบเสริม

คณุสามารถลบที�ยดึเริ�มตน้ทลีะตัวไดโ้ดยคลกิขวาที�ที�ยดึนั'น หรอืลบทั 'งหมดในครั 'งเดยีวโดยใชต้ัว
เลอืก “ลบองคป์ระกอบเสรมิ” ที�มุมซา้ยลา่ง

คลกิที�ฟันเพื�อเปลี�ยนที�ยดึเริ�มตน้หรอืเพิ�มองคป์ระกอบเสรมิใหม่ มอีงคป์ระกอบใหเ้ลอืกทั 'งหมดสาม
ประเภท ไดแ้ก ่ที�ยดึรปูทรงพื'นฐาน (เชน่ แนวนอน แนวตั 'ง วงร ีเป็นตน้) เสน้ไกดส์ําหรับรอยตัดความ
แม่นยําสงูที�ใชร้ว่มกบัยางดงึฟัน และองคป์ระกอบจดุกดแรง
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คลกิขวาที�องคป์ระกอบใด ๆ เพื�อปรับขนาด และลากดว้ยเมาสเ์พื�อยา้ยตําแหน่งไดอ้ยา่งอสิระ

 

แกไ้ขรูปร่างส่วนโคง้แนวฟัน 

โปรดทราบวา่การปรับรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟันจะสง่ผลตอ่การเคลื�อนที�ของฟัน คณุสามารถล็อก
ตําแหน่งของฟันไดโ้ดยการคลกิขวาที�ฟันกอ่นที�จะเริ�มดําเนนิการนี'เพื�อป้องกนัการเปลี�ยนแปลงที�ไม่
ตอ้งการ

จากนั'น ใชล้กูศรควบคมุเพื�อปรับแกไ้ขรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟัน

�คาํแนะนํา

ใชต้ัวเลอืกการดใูนแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�ออํานวยสะดวกเมื�อใชค้ณุสมบตันิี'
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การรีเซ็ตการเปลี�ยนแปลง

คณุสามารถยกเลกิการเปลี�ยนแปลงลา่สดุไดโ้ดยใชปุ้่ ม “เลกิทํา” ที�มุมลา่งซา้ย หรอืใชต้ัวเลอืก “รเีซต็”

เพื�อยอ้นการเปลี�ยนแปลงหลายรายการ — ไม่วา่จะเป็นการเปลี�ยนแปลงทั 'งหมดในการปรับแผนการ
รักษาเฉพาะสว่น เฉพาะการเปลี�ยนแปลงขององคป์ระกอบเสรมิ หรอืการแกไ้ขทั 'งหมดที�เกี�ยวขอ้งกบั
การเคลื�อนฟัน (IPR การเวน้ระยะ การเคลื�อนฟันดว้ยตนเอง และการปรับรปูรา่งสว่นโคง้แนวฟัน)

 

เมื�อเสร็จสิ'น ใหค้ลกิ “เสร็จสิ'น” ที�มุมขวาลา่งเพื�อบนัทกึการปรับปรงุการรักษาและกลับไปยงัภาพรวม
ผลลัพธ์

 

60  



แบร็คเกต็

หากเลอืกตัวเลอืก “แบร็คเกต็“ ในขั 'นตอนกอ่นหนา้นี' ผูใ้ชจ้ะไดรั้บตารางรายละเอยีดของวัสดอุุปกรณ์ที�
จะตอ้งใชใ้นการรักษา

1. ตรวจสอบขอ้มูลแบร็คเกต็ที�สรา้งขึ'น รวมถงึลวดดัดฟัน ยางดัดฟัน และทอรก์ที�สั�ง เนื�องจาก

ขอ้มูลนี'จะถกูสง่ตอ่ไปยงั SmileStream เพื�อดําเนนิขั 'นตอนการสั�งทําใหเ้สร็จสมบรูณ์

2. เปิดและอ่านแผนการรักษาสําหรับสถานการณ์ที�คณุเลอืกโดยละเอยีดทลีะขั 'นตอน

 

�หมายเหตุ
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3. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ “เสร็จสมบรูณ์” ที�มุมขวาลา่งเพื�อทําใหข้ั 'นตอนนี'เสร็จสมบรูณ์และ

บนัทกึโครงการของคณุ โดยคณุจะมสีองตัวเลอืกคอื บนัทกึโครงการและไปยงั SmileStream

เพื�อทําใหก้ระบวนการสั�งทําเสร็จสมบรูณ์ หรอืปิดโปรแกรมและบนัทกึความคบืหนา้ของเคส
เป็นไฟลโ์ครงการใน Medit Link เพื�อสั�งทําในภายหลัง

4. หากคณุเลอืกที�จะสั�งทําวัสดอุุปกรณ์ทนัท ีขอ้มูลทั 'งหมดที�จําเป็นสําหรับการสั�งทําแบร็คเก็

ตจะถกูแชรก์บั SmileStream และระบบจะนําคณุไปอยา่งหนา้ดา้นลา่ง ตรวจสอบขอ้มูลที�กรอก
โดยอัตโนมัตอิกีครั 'ง คณุสามารถเปลี�ยนแปลงขอ้มูลทั 'งหมดไดโ้ดยตรงใน SmileStream กอ่น
ที�จะสั�งทํา แตข่อ้มูลนั'นจะไม่ไดรั้บการอัปเดตในแอป
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