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Omowienie i ogoine informacje

Omoéwienie

Medit Ortho Simulation to aplikacja do symulacji trajektorii ruchu zebdw w leczeniu ortodontycznym. Generuje animowane
symulacje leczenia w oparciu o szczegoty podane w wariancie leczenia (brakujace zeby, planowana proteza lub ekstrakcja).
Dodatkowo, aplikacja oferuje krok dla zaawansowanych ustawien, gdzie kazdy zab moze by¢ indywidualnie repozycjonowany w
razie potrzeby. Stworzone przez uzytkownika symulacje mogga by¢ wykorzystywane jako pomoce wizualne podczas konsultacji z

pacjentem, utatwiajac bardziej kompleksowe dyskusje lub szczegétowe badanie proponowanego leczenia.

Przeznaczenie i wylgczenie odpowiedzialnos$ci
Aplikacja Medit Ortho Simulation nie zostata opracowana do uzytku medycznego lub klinicznego. W zwigzku z tym nie moze by¢

wykorzystywana do nastepujacych celéw:

e diagnozowanie, leczenie, tagodzenie lub zapobieganie chorobom/urazom/zaburzeniom.

e kontrola, wymiana lub przeksztatcanie struktury lub funkgcji.

Oprogramowanie ma stuzyc jako pomoc wizualna podczas konsultacji z pacjentem lub jako narzedzie do zadan analitycznych.
Wygenerowane wyniki symulacji i analizy nie powinny by¢ wykorzystywane jako jedyne Zzrédto wskazéwek dotyczacych opieki

zdrowotnej.

Medit nie ponosi odpowiedzialnosci za btedng komunikacje lub niewtasciwe uzycie oprogramowania i nie ponosi
odpowiedzialnosci wobec uzytkownika lub pacjenta za jakiekolwiek decyzje lub dziatania podjete w oparciu o informacje

podane przez oprogramowanie. Uzytkownik ponosi petng odpowiedzialnosc¢ za nastepujace kwestie:

o wygenerowane wyniki oraz ich dalszg interpretacje i przekazanie pacjentowi
e informowanie pacjentdw, ze wyniki generowane przez oprogramowanie moga nie by¢ precyzyjne lub wiarygodne

e dziataniai decyzje dotyczace leczenia oparte na wygenerowanych wynikach

Wymagania systemowe

Windows

PROCESOR Intel Core i5 2.6 GHz lub wyzszy

PAMIEC -
RAM 16 GB lub wiecej
GRAFIKA NVIDIA GeForce GTX 1060 (2 GB) lub wyzsza
0S Windows 10 64-bit, Windows 11 64-bit
macO0S

PROCESOR 8-rdzeniowy lub wyzszy

PAMIEC .
RAM 16 GB lub wiecej
Chip M1/M2 lub wyzszy

oS Monterey 12

Przewodnik instalacji

1. Zaloguj sie do swojego konta Medit Link i przejdz do App Box w menu po lewej stronie.



2. W zaktadce Medit Apps znajdz aplikacje Medit Ortho Simulation i kliknij "Zainstaluj".
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3. Przeczytaj Umowe licencyjng oprogramowania i potwierdz instalacje aplikacji, klikajac "Akceptuj i zainstaluj".
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4. Aplikacja zostanie pobrana i zainstalowana automatycznie. Zakoriczenie procesu instalacji moze potrwac kilka minut.

/\ Uwaga

Nie wytgczaj komputera ani nie zamykaj Medit Link podczas procesu instalacji.

5. Po zainstalowaniu aplikacji mozna jg uruchomié z dowolnego przypadku w Medit Link, klikajac ikone aplikacji w
prawym gérnym rogu okna Szczegdty przypadku.
MEDIT Link 320

~
il < Ortho (test case) (User Guide, 141)

a Form File Viewrer






Zarzadzanie danymi

Przygotowanie danych 3D

Istnieje kilka sposobdw gromadzenia danych 3D, ktére zostang wykorzystane w projekcie w Medit Ortho Simulation.
1. Zakoricz skanowanie w programach do skanowania Medit
Po zeskanowaniu wszystkie uzyskane dane sg zapisywane w odpowiednim przypadku Medit Link. Aplikacja

automatycznie zaimportuje dane dostepne w przypadku.

praga

Aby uruchomic aplikacje, nalezy uzyc¢ skanéw szczeki i zuchwy, dla ktérych zakoriczono skanowanie okluzyjne.

2. Dotaczanie plikdw do przypadku Medit Link
Uzytkownicy mogg dodawac lokalnie przechowywane dane skanowania do przypadku Medit Link za pomocg funkgji

"Dotacz" w oknie Szczegoty przypadku.

Medit Edu meorr  [) X

re@Efeae -~ I

.ScanCOmpleted EI B 9 1] I_D @ < "
.Attach
Attach files.

"

3. Importowanie plikow po uruchomieniu aplikacji
Uzytkownicy moga importowac lokalnie zapisane dane skanowania po uruchomieniu aplikacji w oknie Przypisz dane.



Assign Data

You must assign the maxilla and mandible to run the simulation.

Data

v

Scan Files

Kontrola danych 3D

@ Import Local Files

Maxilla

Maxilla

Mandible

Mandible

Uzytkownicy moga sterowac danymi 3D za pomocg samej myszy lub myszy i klawiatury.

Sterowanie danymi 3D za pomocg myszy

Przybliz/Oddal

Ostros¢
powiekszenia

Dopasuj do
ekranu

Obré¢

Przesun

Sterowanie danymi 3D za pomocg myszy i klawiatury

Przewin kétko myszki.

Kliknij dwukrotnie na
dane.

Kliknij dwukrotnie na
tto.

Kliknij prawym
przyciskiem myszy i
przeciagnij.

Przytrzymaj oba
przyciski (lub koétko) i
przeciagnij.
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Przybliz/Oddal Shlft

Obro¢ Alt

Przesun Ctrl

Zapisywanie zakonczonego projektu

Windows

« »
+ A

« »
+ A

w W
+ &N

macOS
« »
o]+ 4
« »
X |+ &g
o«
®+ 4

Uzytkownicy moga zapisaé wyniki swojej pracy nad symulacja projektu, klikajac ikone "Zakoncz" u gory, ktéra reprezentuje

ostatni krok w procesie pracy.

Po zakonczeniu projektu program zapisze kilka plikdw wynikowych w przypadku Medit Link. Moga one zawiera¢:

e posegmentowane dane zebdw (jesli zostaty wyeksportowane)

e biblioteke zebow dla Medit ClinicCAD (jesli zostata wyeksportowana)

e przechwycone obrazy symulacji z podstawowymi informacjami o projekcie (okreslane rowniez jako Raport Ortho

Simulation)

o plik CSV z danymi ruchu zebdw (opcjonalnie)

e wideo animowanej symulacji

o plik projektu*

*Tylko jeden plik projektu jest dozwolony na przypadek, co oznacza, ze zostanie on nadpisany przy kazdym

ponownym otwarciu aplikacji z tego przypadku.



Form File Viewer

E
[+! Raw Data o]
= Maxilla -
Base @
= Mandible @
Base B
|+ Declusion &
= orthe simulation : o
= Teeth . ® -
! [ AutoSimulation ON 2 Teeth | i ® FS segmented teeth data
| [ AutoSimulation ON 3 Teeth | ®
| [& Auto Simulation ON_4_Teeth - @ i
(= TeethLibrary 4 :
- - ¢ ¢ teeth library
L] ulatiar
=] Images lf%
,r _-_-9.@331;1_;*57{_51:j.&_o-_s?:n-gl-a_t'i'g;_af‘-g;;; _: ¢ - Ortho Simulation Report
i =
= videa -,
R ——
receonent et annbemnesy § teeth movement animation
teeth movement data
project file

p Uwaga
Uzytkownicy mogg zapisaé swoje postepy w pracy nad niedokoriczonym projektem, nawet jesli zakoriczg dziatanie
programu przed osiggnieciem ostatniego etapu przeptywu pracy.

Exit Options

Exit Program After Saving

Save all current progress and terminate the program.

Exit Program Without Saving

Terminate the program without saving any of the current progress.

Cancel



Interfejs uzytkownika

Interfejs uzytkownika w skrécie

= Orho Simustion 7140 A
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Pasek tytutowy

Pole informagji

Przyciski kontrolne dziatan
Przeptyw pracy

Dane 3D

Zestaw narzedzi

Lista wariantow

I O m m OO W >

Boczny pasek narzedzi

Pasek tytutowy

Boton Ratio: 0.00 - | Scenario Let

o o | ae
2 | v i

-
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Tasth Mayement Contrals

TE o o < T
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Pasek tytutu to wstazka w gérnej czesci okna aplikacji, ktéra zawiera podstawowe elementy sterujgce po prawej stronie i menu

programu po lewej stronie. Wyswietla réwniez nazwe aplikagji.

= Menu

[zl Centrum pomocy

Rozpoczecie/zatrzymanie
rejestracji wideo

[ Zrzut ekranu

Menedzer zrzutéw
(o }
ekranu
= Minimalizuj
a Przywrdéc¢
X Wyjdz

Przejdz do dostepnych ustawien i zasobdw pomocy (instrukcja obstugi, strona
samouczka, centrum pomocy) i sprawdz szczegdty dotyczace aplikacji.

Przejscie do strony Centrum pomocy Medit poswieconej tej aplikacji.
Rozpoczecie i zatrzymanie rejestrowania wideo ekranu.

Zréb zrzut ekranu. Przechwy¢ aplikacje z paskiem tytutu lub bez niego, korzystajac z
automatycznego wyboru, lub kliknij i przeciagnij, aby przechwycié tylko zgdany obszar.

Przegladaj, eksportuj lub usuwaj zrzuty ekranu. Po zakonczeniu wszystkie przechwycone
obrazy zostang automatycznie zapisane w przypadku.

Minimalizuj okno aplikacji.
Maksymalizuj lub przywr6¢ okno aplikacii.

Zamknij aplikacje.

10



Przyciski kontrolne dziatan

W lewym dolnym rogu okna aplikacji znajduja sie dwa przyciski kontroli dziatan.

a Cofnij Cofa poprzednie dziatanie.

o Ponow Powtérz poprzednie dziatanie.

Boczny pasek narzedzi

Boczny pasek narzedzi udostepnia narzedzia do wizualizacji danych i kontroli, ktére moga by¢ uzywane w catym procesie pracy

nad symulacjami.

Widok z przodu Pokaz dane z przedniej strony.

Widok boczny z

. Pokaz dane z prawej strony bocznej.
prawej

Widok boczny zlewej  Pokaz dane z lewej strony boczne;j.

P

Widok szczeki Pokaz powierzchnie okluzyjng szczeki.

LY Widok zuchwy Pokaz powierzchnie okluzyjng zuchwy.

Widok powierzchni

okluzyjnej Pokaz powierzchnie okluzyjne szczeki i zuchwy.

Pokaz/ukryj dane

. Pokazuje lub ukrywa dane referencyjne takie jak linia Srodkowa, linia tuku, dane twarzy.
referencyjne

Tryb poréwnania

. Pokazuje wybrany wariant lub wszystkie warianty w poréwnaniu do pierwotnego modelu.
wariantéw jewy v ¥ ywp P g

Pokaz lub ukryj siatke oraz kontroluj jej potozenie wzgledem modelu

Ustawienia siatki (wtaczanie/wytaczanie naktadki).

O Obro¢ Obré¢ dane za pomoca klikniecia i przeciggniecia.
Tryb wyswietlania Zmienia tryb wyswietlania modelu pomiedzy trybem wyswietlania oryginalnego koloru a
v modelu trybem wyswietlania modelu do badan.

Witaczanie/wytgczanie

i ruchu dolnej szczeki Kiedy jest wtgczony, pokazuje ruch dolnej szczeki wraz z zebami.

Zestawy narzedzi

Zestawy narzedzi zapewniajg funkcje niezbedne do pracy na odpowiednim etapie. Ponizej znajdujg sie objasnienia funkgji

udostepnianych w kazdym Zestawie narzedzi w catej aplikacji.
Dopasowanie danych

Dopasuj do 3

punktow Ustaw trzy punkty natuku, aby dopasowac go do ptaszczyzny okluzyjnej.

Dopasuj do 4 Ustaw cztery punkty natuku, aby dopasowac go do ptaszczyzny okluzyjnej.

punktow
i Usun punkt Usun ostatnio dodany punkt.
Zresetuj dopasowanie i przesun dane do pozycji poczatkowej. Wybierz punkty na danych aby
Odtacz dane - .
dopasowac je manualnie.
Widok wielu . . . - . .
& obrazéw Gdy funkcja ta jest wtgczona, pokazuje dane pod czterema réznymi kgtami.

Podglad symulacji

11



& Dane dotyczace
am ruchéw zebow

a Modelowanie

Zaawansowane ustawienia

o Dane dotyczace
o ruchéw zebéw

Podglad IPR

Ustaw linie
pomocnicze
Dopasuj do linii
pomocniczych

Odznacz wszystko

Wybrana
symulacja
Pokaz/ukryj
krzyzowanie sie
okluzji
> Okluzjaw wielu

cio widokach
Przetacz obszar
= wyswietlania
odchylen
| Eksportuj do
- Medit Link

Widok animacji

3 Usun wszystkie
0 pinezki

I_U Podziel animacje
na etapy

. Eksportuj do
L Medit Link

Sprawdz wartosci ruchéw zebdw po symulagji.

Modeluj dane, uzywajac narzedzi do dodawania, usuwania, przeksztatcania lub wygtadzania
ich czesci.

Sprawdz wartosci ruchow zebow po symulagji.

Ustaw ilos¢ usuwanego zeba (mm) i wyswietli¢ podglad wynikdow.
Zmodyfikuj istniejgce linie pomocnicze na modelu.

Zaktualizuj model zgodnie z dostosowanymi liniami pomocniczymi.
Usun wszystkie zaznaczenia.

Zobacz animowany ruch wybranych zebdw.

Wiacz, aby sprawdzi¢ kontakt okluzyjny miedzy tukami.

Dostosuj potozenie kazdego zeba, odnoszac sie do zmian w przecieciu okluzji po prawej
stronie.

Przetacz skale wyswietlania odchylen pomiedzy wszystkimi danymi a tylko obszarem
kontaktu.

Eksportuj obecny wariant na tym etapie realizacji.

Usun wszystkie pinezki.
Podziel animacje na kilka rownych krokéw.

Eksportuj biezacy wariant na tym etapie realizacji.
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Dopasowanie danych

Podstawowym zadaniem pierwszego etapu jest dopasowanie danych skanowania do ptaszczyzny okluzyjnej. Ten krok jest
obowigzkowy dla uzytkownikow, ktérzy zaimportowali dane skanowania uzyskane za pomocg oprogramowania innych firm.

Jesli jednak dane skanowania pochodzg z Medit Scan for Clinics lub Medit Scan for Labs, etap ten zostanie automatycznie

pominiety.

p Uwaga
W razie potrzeby uzytkownicy posiadajacy dane z programéw skanujacych Medit moga powrdcic do tego kroku i
ponownie dopasowac dane po wygenerowaniu symulacji, ale spowoduje to zresetowanie postepu pracy.

= Ortho Simuation 7140

L
o
N -

o
Data Alignment

Witpsthe ata mth e eclieal plans in dacive e
srch recton,

1 Select three o four poires from the dota an
w1 0 el P1age 1o 2N tham wih
e oeclinal plane

. W A S0 T a1 i - W s
e nghtoz sethe location

3, Click "CONAIM* 5 CoINe T 11 née S

1. Dane mozesz dopasowac do ptaszczyzny za pomoca trzech lub czterech punktéw. Wybierz odpowiednie narzedzie ponizej, a

nastepnie zaznacz punkty na danych. Dane skanowania zostang automatycznie dopasowane do ptaszczyzny okluzyjnej. Uzyj

funkcji "Usun punkt", jesli punkt zostat umieszczony nieprawidtowo.

13
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2. Po dopasowaniu danych uzyj Widoku wielu obrazéw po prawej stronie, aby sprawdzi¢ pozycjonowanie danych i dokona¢

bardziej precyzyjnych regulacji.

= Ortho-Simulation 7140 e {1867 358 Be®E S 00X

=@ [B]w ™ @

-~
P
K.

3. Jesli konieczne jest ponowne dopasowanie, kliknij "Odtgcz dane" u dotu, aby rozpoczgé od nowa.

ﬁ ol : DE
g6 | &% | W
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4. Po zakonczeniu kliknij "Potwierdz" w prawym dolnym rogu lub kliknij ikone nastepnego etapu u géry ekranu.
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Ustawienia modelu

Na tym etapie uzytkownicy muszg dostosowac orientacje tukéw, definiujac punkty linii Srodkowej na szczece i zuchwie.

/\ Uwaga
Powrét do tego etapu w celu wprowadzenia zmian po wygenerowaniu symulacji spowoduje zresetowanie postepu pracy.

Medel Settings

1. Pick & point in the meddie of the central incisars in the
ik,

2 Pck another paint in the middle of central mosors m the
mandibée

3 Cist out unnecessary soft tissie parts dsng th ']
tools s shown on the image bebow,

Tips o Setting Mickne

Tips an Data Cleaning

1. Ustaw linie Srodkowg na obu tukach, przeciagajac zielone punkty; umies$¢ je miedzy dwoma siekaczami centralnymi.

Medel Settings

1. Bck a point in the meddie of the central incisars in the
ik,

2 Pck another paint in the middle of central mosors m the
mandibée

3 Cist put unneces it tissie parts wsng th ']

Y
eocls 23 shown on the image below,

Tips an Seating Midkne

o

Tips an Data Cleaning

16



2. Przed przejsciem do nastepnego etapu sprawdz skany pod katem nadmiaru danych dzigset (wszystko poza potaczeniem
$luzéwkowo-dzigstowym). Zapewni to ptynniejszg prace programu na kolejnych etapach.

Jesli takie wystepujg, niepotrzebne dane tkanek miekkich mozna usunaé za pomoca narzedzia "Przycinanie krzywej"
dostepnego po prawej stronie. Kliknij i przeciaggnij (lub kliknij w kilku miejscach), aby zaznaczy¢ obszar, a nastepnie kliknij

prawym przyciskiem myszy, aby go usuna¢. Kliknij ponownie ikone narzedzia, aby je zamkna¢.

Medel Settings

1. Pick a paint in the maddle of the central incistes in the
il

2. Peck ancther peint in the micdle of central mosors m the
marndibde

3 Cut out unnecessary solt tissue parts wsmg th ]

encls 23 shown on the image below,

Tips an Seating Midkne

3. Po zakonczeniu kliknij "Potwierdz" w prawym dolnym rogu.

17



Ustawienia symulaciji

Jest to najwazniejszy etap w procesie generowania symulacji. Uzytkownik musi tutaj wykona¢ dwa zadania: utworzy¢i
skonfigurowaé warianty symulacji oraz posegmentowac dane zebéw. Symulacja zostanie wygenerowana w kolejnym etapie na

podstawie danych wejsciowych podanych tutaj.

Simulation Settings [] matain

1. Chetk teeth membering on the scan data, Change each B Pemned extracsion
Tt nymer oy clicking gn i

210 case & tocth i marked a3 messrg even though @ is Bt [l Fewined #rostness
click on she numier on 10 Torm i mark i

3 Create up o thres scenanios by changing the farm [ missimg Toatn
imformaen,

& Chonse betwesn sutamane andl manual Smusston usieg
the slider for each scemario. Ao leverage the ogbon to
Mar Specific teath oniy for she mania movement by =

aressing the bustan belaw the farm 1A s

5. Click the *Conr” Distioe ta procsed 10 the Next stage 2} z
(ERm
Scenara List (s
et
© scenasay )
At Sienulatsoni oM O
L]

| 47

£ Changsinfo

4 Canzel

Tips an Marking Testh

AL
()
Y

ru:\J
e,
(=)
a4
a3l

1)
D
b~ 3
()
)
5
Q?T;

Tworzenie wariantéw symulaciji
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Aby utworzy¢ symulacje, uzytkownik musi skonfigurowac wariant ruchu zebéw, podajac szczegdty dotyczace uzebienia pacjenta

i planowanego leczenia. Odbywa sie to po lewej stronie ekranu.

Simulation Settings [ ] momfo

1. Check teeth numbering on the scan data. Change each . Planned Extraction
tooth number by clickang on it.

2. In case a tooth is marked as missing even though itis not,
click on the number on the form to mark it.

3, Create up to three scenarios by changing the form D Missing Tooth
information.

4, Choose between automatic and manual simulation using
the slider for each scenario. Also |everage the option to
mark specific teeth only for the manual movement by
pressing the button below the form.

5. Click the "Confirm” button to proceed to the next stage.

[ Planned prosthesis

Scenario List

@ scenzriot

Autn Simulation: ON

©

% Change Info

Tips on Marking Teeth

# LCancel

1. Rozpocznij od sprawdzenia listy wariantéw w panelu przewodnika po lewej stronie. Mozesz utworzy¢ do 3 wariantow,
dodajacjeden z pustym formularzem lub klonujgc istniejgcy. Tutaj mozna rowniez zmieniaé nazwy wariantéw lub je usuwac.
Przetacznik "Symulacja automatyczna" jest domysinie wiaczony dla kazdego wariantu. Jesli go wytgczysz, pozycje zebdw w
danych oryginalnych i symulacyjnych pozostang takie same, co bedzie wymagato manualnego przesuniecia kazdego zeba w

kolejnych etapach.

Scenario List

o Auto simulation ON

Auto simulation; ON () |

@ Auto simulation OFF
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2. Nastepnie sprawdz formularz informacji po prawej stronie i edytuj go dla kazdego wariantu zgodnie z planowanym

leczeniem.

Pierwsze klikniecie na numer zeba ustawi go jako planowana ekstrakcje, a drugie zmieni go na planowang proteze. Informacje o

brakujgcych zebach sg aktualizowane automatycznie na podstawie numeracji zebéw i wyboru danych po prawej stronie ekranu.

Simulation Settings

. Chetk teeth numbering on the scan data. Change sach
tooth number by clicking on it.

. In case a tooth is marked as missing even though it is not,
click on the number on the form to mark it.

. Create up to three scenanios by changing the form
information.

. Choose between automatic and manual simulation using
the slider for each scenano. Also leverage the option to
mark specific teeth only for the manual movement by
pressing the button below the form.

. Click the "Confirm” button to proceed to the next stage.

P

w

&

[

Scenario List

Ol

Mo Info
Planned Extraction

Planned Prosthesis

Missing Tooth

o Auto simulation ON

Auto simulation; ON

@ Auto simulation OFF

Tips on Marking Teeth

t Change Info

2 cancel

e Gdy wtaczona jest funkcja "Symulacja automatyczna”, mozna uzy¢ funkgcji "Tylko ruch manualny”, aby przypiac

okreslone zeby w formularzu. Przypiete zeby pozostang w pierwotnym potozeniu po wygenerowaniu symulacji.
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Simulation Settings

. Check teeth numbering on the scan data. Change each
tooth number by clicking on it.

_In case a tooth is marked as missing even though it is not,
click on the number on the form to mark it

. Create up to three scenarios by changing the form
information.

. Choose between automatic and manual simulation using

the slider for each scenario. Also leverage the option to

mark specific teeth only for the manual movement by

pressing the button below the form.

Click the “Confirm” button to proceed to the next stage.

P

w

=

o

Scenario List

@ Avwo simulation on

Auto Simulation; ON

‘ @ Auta simulation OFF

Tips on Marking Teeth

Segmentacja danych zebéw

|:] No Info

. Planned extraction

[ Planned Prosthesis

E] Missing Tooth

Change Info
Cancel
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Dane zebdw sg automatycznie segmentowane, a wyniki sa wyswietlane po prawej stronie ekranu. Uzytkownicy musza

sprawdzié¢ numeracje zebéw i wybér danych pod katem doktadnosci.

volars [
Premolars. [ ]
canines [
mncisors [ |
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1. Najpierw sprawdZ numeracje zebow. Jesli zab zostat nieprawidtowo zidentyfikowany, kliknij jego numer, aby go ponownie

przypisac.

@ E] wotars ([

r - Premalars I:]
@ —— Canines [

Incisors. [ ]

Teath Area
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2. Nastepnie sprawdz wybér danych, aby upewnié sig, ze kazdy zab zostat doktadnie wybrany. Wybrana musi zostac cata
powierzchnia zeba, z wytaczeniem danych dotyczacych dzigset. Jesli wybdr danych wymaga edycji, kliknij numer zeba i wybierz

"Edytuj", aby manualnie ponownie wybraé dane zeba na skanie.

wolars [
premolars [ ]
canines [
Incisors |

Change Numbser

a5

47

Tooth Area

Canfirm

3. Numery zebéw bez odpowiednich danych zostang automatycznie oznaczone jako brakujgce w formularzu po
lewej stronie. Jesli wymaga to korekty, najedz kursorem na brakujgcy zab i wybierz "Wybér obszaru zeba", aby
manualnie wybra¢ dane tego zgba na skanie.
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L 21
|:| Mo Info L—‘J walzrs [N
B Fianned extraction Prematars

[B Planned Prosthesis ﬁ conines [

i ]

D Missing Taath

Jak wybraé¢ dane zeba

Wybdér trybu edycji jest wyswietlany, jesli uzytkownik musi manualnie wybra¢ dane dla niezidentyfikowanego zeba lub

skorygowac istniejacy wybor danych.

e Uzyj narzedzia "Inteligentny wybdr zeba", aby automatycznie wybrac obszar catego zeba za pomoca klikniecia i

przeciagniecia.
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1. Click and drag to select the [M‘ﬂ_‘l[ﬂ.ﬁ] area.
m 2. After completion, press "Confirm” to proceed to the next step.
=

o Aby wybdr danych byt bardziej precyzyjny, dostosuj go za pomocg opcji "Wybér pedzlem" lub "Odznaczenie pedzlem".

1. Click and drag to select the tooth (46) area.
m 2. After completion, press "Confirm’ to proceed to the next step.

e Aby usungc zaznaczenie i rozpocza¢ od nowa, uzyj opcji "Wyczys¢ zaznaczenie".
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1. Click and drag to select the tooth (46) area.
m 2. After completion, press "Confirm’ to proceed to the next step.
i ]

e Po zakonczeniu kliknij "Potwierdz" w prawym dolnym rogu, aby zapisa¢ zmiany.

Po zakonczeniu wszystkich prac na tym etapie kliknij "Potwierdz" w prawym dolnym rogu.
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Podglad symulaciji

Na tym etapie uzytkownicy mogg wyswietli¢ podglad automatycznie wygenerowanych symulacji wraz z oryginalnym modelem

danych. Etap "Podglad symulacji" stuzy dwdém gtéwnym celom: utatwieniu konsultacji z pacjentem i przeprowadzeniu analizy

symulacji.
= Ortho Simuation 7140 bz £33 i@ B s
wi | =x ‘Baltan Aaba: 62,85 | scenana List 3
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€ suta Simuation GFF
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Konsultacja z pacjentem

Ten etap umozliwia uzytkownikom podglad modeli stomatologicznych przedstawiajgcych zaréwno uzebienie przed leczeniem,

jak i oczekiwane uzebienie po leczeniu. Te pomoce wizualne mogg by¢ korzystne podczas konsultacji z pacjentem.
Oto kilka pomocnych funkcji dostepnych na bocznym pasku narzedzi po prawej stronie, z ktérych mozna korzystac.
1. Tryb wyswietlania modelu

Jesli wyswietlanie realistycznego modelu sprawia, ze pacjent czuje sie niekomfortowo, mozna przejs$¢ do uproszczonego,

dwukolorowego trybu wyswietlania badan.

Original color mode Study model mode
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2. Tryb poréwnania wariantéw



Mozesz poréwnac symulacje kazdego wariantu indywidualnie z oryginalnym modelem, przetaczajac sie miedzy nimi w prawym
gérnym rogu. Alternatywnie mozna uzy¢ "Trybu poréwnania wariantéow", aby jednoczesnie wyswietli¢ wszystkie warianty wraz

z oryginalnym modelem.

& Wskazéwka

Sprébuj uzyé funkgcji sterowania widokiem na bocznym pasku narzedzi, aby przejrze¢ symulacje pod réznymi katami.

= Ortho-Simuation 7140

A ‘Baltan Rata: 6333 Scenana List

@ Auta Simuaban on

) Auna Simuanion OFF

3. Pokaz/ukryj dane referencyjne

Mozesz wyswietli¢ podglad symulacji z danymi referencyjnymi: linig sSrodkowa, linig tuku i danymi skanowania twarzy. Kliknij
ikone funkcji na bocznym pasku narzedzi i wybierz dane, ktére chcesz wyswietlic.

W razie potrzeby linie srodkowa i linie tuku mozna dostosowac w kolejnym etapie.
p Uwaga

Aby odniesc sie do danych skanu twarzy, muszg one zostac pozyskane i dopasowane do Medit Scan for Clinics. Jesli sg one
dostepne w przypadku Medit Link, zostang automatycznie zaimportowane do aplikacji.
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4. Ustawienia siatki

Kliknij te funkcje na bocznym pasku narzedzi wiele razy, aby wyswietlié, natozy¢ lub ukry¢ siatke. Siatka wykorzystuje milimetry
jako jednostke miary.
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Analiza symulaciji

Ten etap oferuje trzy funkcje analizy i badania symulacji: Wspétczynnik Boltona, Dane dotyczace ruchéw zebdéw i Modelowanie.

1. Wspotczynnik Boltona

Wspotczynnik Boltona jest obliczany automatycznie, a wyniki dla aktualnie wybranego wariantu sg wyswietlane w prawym

gornym rogu. Widzet mozna rozwingé, aby zobaczy¢ wyniki dla wszystkich wariantéw.
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praga

Widzet wspotczynnika Boltona mozna ukry¢ w ustawieniach programu (Menu > Ustawienia).
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2. Dane dotyczace ruchow zebow

Ta funkcja znajduje sie w zestawie narzedzi w dolnej czesci ekranu. Pokazuje obliczenia ruchéw zebdw w symulacji,
umozliwiajac sprawdzenie wykonalnosci proponowanego wariantu leczenia. Dane te sg réwniez pomocne podczas sprawdzania
oczekiwanego ruchu zebéw u pacjenta z planowang ekstrakcja lub konsultowania pacjentéw w zakresie leczenia

ortodontycznego.

p Wskazéwka

Dane z tabeli mozna kopiowac. Kliknij i przeciagnij, aby zaznaczy¢ potrzebne komérki, a nastepnie nacisnij klawisze
Ctrl+C/Cmd+C.
Dane te mozna réwniez uwzgledni¢ w wyeksportowanym Raporcie Ortho Simulation.
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3. Modelowanie

Narzedzie "Modelowanie" w zestawie narzedzi na dole pozwala modyfikowac dane dzigset i zebdw. Zmiany dokonane w danych
oryginalnych lub symulacyjnych sg automatycznie odzwierciedlane w drugich danych.

Nalezy pamietac, ze modelowanie nie wptywa na wyniki wspotczynnika Boltona.

Za pomoca tego narzedzia mozna dodawaé, usuwac, zmieniac ksztatt i wygtadzac dane. Dostosuj rozmiar i site pedzla, aby

uzyskac wiekszg kontrole, i uzyj Drzewa danych, aby ukryé dane w widoku dla wiekszej wygody.

= Ortho Simuation 7140 Crthe e £a)
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Beuish Stresigeh

Bruish Size

Sculpting
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Brush Size

Po zakonczeniu kliknij ikone nastepnego etapu u gory ekranu.

32



Zaawansowane ustawienia

,Zaawansowane ustawienia” to etap, w ktérym uzytkownicy moga manualnie dostosowac wygenerowane ruchy zebéw. Ten
etap pozwala uzytkownikom edytowac symulacje utworzone z wtgczong opcja ,,Symulacja automatyczna” lub przesuwac zeby w
wariantach, gdzie opcja ta byta wytaczona. Ponadto uzytkownicy mogg eksportowac wygenerowane dane z tego etapu po

dostosowaniu ruchu zebéw w symulacjach.
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1. Wybierz wariant w prawym gérnym rogu. Tutaj mozesz réwniez zarzadzaé listg wariantéw bez koniecznosci powrotu do etapu

,Ustawienia symulacji”.

praga

Funkcja ,Zresetuj” w widzecie listy wariantow spowoduje cofniecie tylko zmian wprowadzonych na tym etapie.
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2. Korzystajgc z "Kontrola ruchu zebéw", mozna dostosowac kazdy zab indywidualnie lub wybrac wiele zebdw, aby przesunaé je
jednoczesnie. Domyslnie wybrana jest opcja "Przesuwaj swobodnie", ale mozna wybrac inne opcje, ktére pozwalajg na ruch

tylko w jednym ustalonym kierunku. Nalezy pamietac, ze dane dzigset dostosuja sie automatycznie po przesunieciu zebow.

H L o @ e O

PI’ZGSUWE:\] . Obracaj Obracaj wokét kierunku
swobodnie Przesuwaj L Lo B} . .
(* uzyj Ctrl w kierunku Przesuwaj w kierunku Przesuwaj w kierunku wokot jezykowego/policzkowego
a\t/)Jy ! okluzyjnym mezjalnym/dystalnym  jezykowym/policzkowym kierunku lub
obracag) okluzyjnego mezjalnego/dystalnego
pWs kazéwka

Przyciski od 1 do 6 umozliwiajg szybka zmiane opcji w sekcji "Kontrola ruchu zebow".
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e Uzyj opcji "Odznacz wszystko", aby usungc zaznaczenie ze wszystkich zebdw i powrdcic do przesuwaniaich

pojedynczo.

&
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: : i
— " ! ® Off
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3. Whacz opcje "Pokaz/ukryj krzyzowanie sie okluzji", jesli chcesz odniesé sie do zmian w relacji okluzyjnej podczas przesuwania

zebow.
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"Przetacz obszar wyswietlania odchylen". Rozdzielczosc¢ skali mozna dostosowac za pomoca matej ikony u gory
kolorowego paska po lewej stronie lub wprowadzajac rézne wartosci dla pogrubionych liczb.
bd o]
(@] &)
] e
o] o
& H
g ES
B
@ @
= All Data =
m m
a0 T
1800 7 Zanp
Lm0
.:::: ¥ 1870 X
“-pime
g
im0 D e )
1800
2400 :J e ."’
n m HE? - ::;: hi;
= il® =¢il=

e Podzielony ekran z widokiem okluzyjnym danych po lewej stronie mozna wytaczy¢, klikajac opcje "Okluzja w wielu

widokach".
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4. Zeby mozna réwniez przesuwac, dostosowujac linie Srodkowa i linie tuku. Aby to zrobi¢, wybierz narzedzie "Ustaw linie

pomocnicze" na dole, a nastepnie zmodyfikuj linie pomocnicze na modelu, przeciagajacich punkty kontrolne. Po dostosowaniu

linii pomocniczych kliknij "Dopasuj do linii pomocniczych", aby zaktualizowa¢ model zgodnie ze zmianami.
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5. Funkcja "Podglad IPR" pozwala zobaczy¢ oczekiwane wyniki redukcji interproksymalnej na biezgcym modelu symulacyjnym.

Najpierw ustaw ilo$¢ usuwanych zebow, przesuwajac suwak ponizej. Nastepnie wybierz okregi reprezentujace obszary

interproksymalne, w ktérych spodziewana jest redukcja. Podglad bedzie dostepny natychmiast.
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e Jedli chcesz zastosowacd podglad IPR do ostatecznego modelu symulacji, kliknij "Zastosuj" przed dezaktywacjg funkgji

"Podglad IPR".

g

Tooth Removal Amount

36




6. Funkcja "Wybrana symulacja" umoZliwia sprawdzenie animowanego ruchu zebéw dla okreslonych zebéw. Kliknij

na interesujgce Cie zeby, a nastepnie przeciagnij suwak ponizej, aby zobaczy¢ postep ich ruchu.
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¢ Jesli chcesz zastosowac biezaca pozycje zebéw z powtdrzenia do ostatecznej symulacii, kliknij "Zastosu;"

przed dezaktywacjg funkcji "Wybrana symulacja”.
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7. Podobnie jak na poprzednim etapie, mozesz przejrze¢ szczegdty ruchdw zebow obliczone i uporzagdkowane w tabeli dla

kazdego tuku za pomoca funkcji "Dane dotyczace ruchdw zebéw".
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8. Na tym etapie dostepna jest rowniez funkcja eksportu danych symulacji. Wybierz wariant symulacji w prawym gérnym rogu i

kliknij "Eksportuj do Medit Link", aby dostosowac eksport danych.

fooii] &

wfor

b

Foogs
e
e

Mozesz wyeksportowaé dane jako plik biblioteki do dalszego wykorzystania w Medit ClinicCAD lub po prostu jako podzielone
na segmenty dane zebéw (otwarte lub zamkniete). Jesli wyeksportujesz dane jako biblioteke, zostang one automatycznie
dodane do Medit ClinicCAD przy nastepnym uruchomieniu aplikacji. Wprowadz nazwe eksportowanego pliku, przejrzyj dane i

kliknij "Potwierdz". Wszystkie wyeksportowane pliki zostang dodane do biezacego przypadku Medit Link.

praga

Opcje "Kroki do eksportowania" beda dostepne w nastepnym etapie, w ktdrym animowana symulacja jest podzielona.

Export Settings

Save As
Gimvalition QN

Steps to Export

S S,

Lisirary for Medit ClinleCAD

9. Kiedy wszystkie prace na tym etapie zostang zakonczone, kliknij ikone nastepnego etapu u gory ekranu.
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Widok animaciji

Ten etap zapewnia animowane symulacje dla kazdego wariantu, stuzgc jako dodatkowa pomoc wizualna do konsultacji lub

analizy symulacji. W razie potrzeby uzytkownicy moga réwniez eksportowac dane zebdw z okreslonego etapu animacji.

= Ortho Simuation 7140

Botton Ratic: 77.88 = | | Scenario Lest #

| @) siste Smitation o

© A Siastion OFF

() )

Animation View

S0 Tath MoVSMAE NANMATiSn by SCenan
Wk e can tata waile 1o e e
Trareamanon.

QD w ™ K

. St Anvmance e savoral staps. Fress
“Etter™ hrineg animation m create & pin gt
clich o the i 1o dulens (L

2, Wil g the sneasion, press the left busen
Gnthe mouze to e the sngl medel

3, To st the ANETSAON, g SUINGE, PrEss
“Export o Medi Lk

i o

®

1. Rozpocznij od wybrania wariantu w prawym gérnym rogu, dla ktérego chcesz wyswietli¢ animowany ruch zebdw. Nastepnie
kliknij przycisk odtwarzania (lub naci$nij klawisz spacji), aby rozpoczaé animacje. Kliknij na model w dowolnym momencie
odtwarzania animacji, aby jg wstrzymac. Jesli klikniesz i zatrzymasz, mozesz poréwnac aktualny stan zebdw z oryginalnym
modelem.

Aby uzyskac pomoc, uzyj przyciskéw sterowania widokiem lub opcji "Pokaz/ukryj dane referencyjne" na bocznym pasku

narzedzi.

= Ortho Simuation 7140

Botton Ratic: 77.88 = | Scenario Let #

|° ALsn Smwtation ON

© A Siastion OFF

() )

Animation View

|

S0 Tath MoVSMAE NANMATiSn by SCenan
Wk e can tata waile 1o e e
Trareamanon.

QP w ™ K

. St Anvmance e savoral staps. Fress
“Etter™ hrineg animation m create & pin gt
clich o the i 1o dulens (L

2, Wil g the sneasion, press the left busen
Gnthe mouze tnsee the sl Mol

3, To st the ANETSAON, g SUINGE, PrEss
“Export o Medi Lk

i o
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2. Kliknij "Podziel animacje na etapy" w zestawie narzedzi na dole, aby automatycznie podzieli¢ animacje na réwne etapy.

Mozesz ustawié liczbe krokdw, do 20. Kazdy krok zostanie oznaczony pinezka.

= Onho Simulation 7140 frtho st caie 0@ E S — 00X
H o T me || = | < Bofon Ratic: 77.88 v Scenario Lest
= o | S e e [ [
e ) it Smuiation o

EPERYN €) Ao Sivwition OFF

®) =0

Animation View

5o TGN MMITATE I 2 aion by Scandno =
Wk foce scan ot visisle o e the [=]
Trans Ao,

. St Anvmance e savoral staps. Fress ]
“Enter” trineg animation i create 8 pin Rt =
clich o the i 1o dulens (L

2, Wil g the sneasion, press the left busen 5
Gnthe mouze tnsee the sl Mol

3, o 50 e ATEITS 00 PO GORERRGS, RSS o)
“Export o Medi Lk

]
)
W/
2=p
(=]

: : : .
®[r y ———1 e (1

e Kroki mozna rowniez tworzy¢ manualnie, klikajgc matg ikone pinezki nad paskiem wyszukiwania.

® L 'r'rﬂf o g N=RE

o Kliknij prawym przyciskiem myszy pinezke, aby ja usungé, lub uzyj opcji "Usun wszystkie pinezki", aby usunac je

wszystkie naraz.

o LS, ! | Bt B

3. W razie potrzeby mozesz wyeksportowac dane zebéw z okreslonego kroku, dostosowujac opcje eksportu w funkcji "Eksportuj

do Medit Link" u dotu. Mozesz wyeksportowac tylko biezacy krok, wszystkie kroki lub wybrac okreslone kroki.

p Uwaga
Eksportowanie danych zebdw z etapu w animacji jest mozliwe tylko w przypadku eksportowania danych jako zebow
podzielonych na segmenty, a nie danych biblioteki.
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Export Settings

1. Check the name of the expert file.
& Chiase which steps of the ansmaton you would Iike to

expar,
3 S8t wWhether 10 expOrt The teeth 655 as & 1ilwary for Medit

ChincCAD or just o segmented teeth data.
4 Click “Confirm” to fnalize your expart.

Save fis

Autp Simwlaton ON

Steps to Export

O Cumvent 18

©) piseps

() seected Stepm

Export As
Ullsrary | segmented Toeth

Cormiine

Chonse bewesn 3 closed of open teeth aption. IF neaded
the data of s2q can
epart file.

4. Kiedy wszystkie prace na tym etapie zostang zakonczone, kliknij ikone ostatniego etapu u goéry ekranu.
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Zakoncz

Uzyj "Zakoncz" po zakonczeniu pracy nad projektem symulacji. Ten etap umozliwia uzytkownikom zapisanie plikow
wynikowych dla biezgcego projektu w przypadku Medit Link.

Ao Smalation 0N Auta Simuiation OFF

Patient Information
Select the information you want toinclude m the Ortho Simulston Repert
Patient [
Jm ] miame

Name

Birth Date [ repart creatsd on

it Mowements Dia

Wybierz wariant, ktére chcesz zapisa¢; mozesz wybrac wiele wariantéw. Domyslnie program zapisze nastepujace wyniki

twojego projektu:
e plik projektu

praga

Aplikacja moze utworzyc tylko jeden plik projektu w ramach jednego przypadku, co oznacza, ze zostanie on
nadpisany przy kazdym ponownym otwarciu aplikacji z tego samego przypadku.

e przechwytywanie obrazéw symulacji zinformacjami o projekcie (okreslane réwniez jako Raport Ortho Simulation)

e wideo animowanej symulacji

e plik CSV z danymi ruchu zebdw (opcjonalnie)

W przypadku raportu Ortho Simulation sprawdz, jakie informacje o pacjencie i przypadku chcesz dodaé do przechwyconych

obrazéw symulacji. Raport bedzie dostepny do wglagdu w Medit Link.
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