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ภาพรวม
Medit Ortho Simula�on เป็นแอปสาํหรับจําลองวถิกีารเคลื�อนที�ของฟันในการจัดฟัน โดยจะสรา้งการจําลองการ

รักษาแบบเคลื�อนไหวตามรายละเอยีดที�ใหไ้วใ้นสถานการณ์การรักษา (ฟันที�ขาดหายไป ฟันเทยีมที�วางแผนไว ้

หรอืการถอนฟัน) นอกจากนี� แอปยังมขีั �นตอนสาํหรับการปรับแตง่ขั �นสงู โดยสามารถเปลี�ยนตําแหน่งฟันแตล่ะซี�

แยกกนัไดห้ากจําเป็น สามารถใชก้ารจําลองที�ผูใ้ชส้รา้งขึ�นเป็นตวัชว่ยดา้นภาพในระหวา่งการใหคํ้าปรกึษาผูป่้วย

อํานวยความสะดวกในการสนทนาที�ครอบคลมุมากขึ�น หรอืสาํหรับการตรวจสอบการรักษาที�นําเสนอโดย

ละเอยีด

การใชง้านที�ตั �งใจไวแ้ละขอ้จํากัดความรับผิดชอบ   
Medit Ortho Simula�on ไมไ่ดถู้กพัฒนาเพื�อใชใ้นทางการแพทยห์รอืทางคลนิกิ ดว้ยเหตนุี�จงึไมส่ามารถใช ้

เพื�อวตัถุประสงคด์งัตอ่ไปนี�:

การวนิจิฉัย การรักษา การบรรเทา หรอืการป้องกนัโรค/การบาดเจ็บ/ความผดิปกติ

การตรวจสอบ การทดแทน หรอืการเปลี�ยนแปลงโครงสรา้งหรอืหนา้ที�

ซอฟตแ์วรน์ี�มไีวเ้พื�อใชเ้ป็นตวัชว่ยดา้นภาพในระหวา่งการใหคํ้าปรกึษาผูป่้วยหรอืเป็นเครื�องมอืสาํหรับงาน

วเิคราะห ์ไมค่วรใชผ้ลการจําลองและการวเิคราะหท์ี�ถูกสรา้งขึ�นเป็นแหลง่คําแนะนําดา้นการดแูลสขุภาพเพยีง

อย่างเดยีว

Medit จะไมรั่บผดิชอบตอ่การสื�อสารที�ผดิพลาดหรอืการใชซ้อฟตแ์วรอ์ย่างไมเ่หมาะสม และไมรั่บผดิชอบตอ่ผู ้

ใชห้รอืผูป่้วยในการตดัสนิใจหรอืการดําเนนิการใด ๆ โดยอาศยัขอ้มลูที�ไดรั้บจากซอฟตแ์วร ์ผูใ้ชจ้ะตอ้งรับผดิ

ชอบอย่างเต็มที�ในกรณีตอ่ไปนี�:

การสรา้งผลลพัธแ์ละการตคีวามและการสื�อสารกบัผูป่้วยเพิ�มเตมิ

การแจง้ใหผู้ป่้วยทราบวา่ผลลพัธท์ี�เกดิจากซอฟตแ์วรอ์าจไมแ่มน่ยําหรอืเชื�อถอืได ้

การตดัสนิใจดําเนนิการและการรักษาตามผลลพัธท์ี�สรา้งขึ�น

ความตอ้งการของระบบ
Windows

CPU Intel Core i5 2.6 GHz หรอืสงูกวา่

RAM 16GB หรอืสงูกวา่

กราฟิก NVIDIA GeForce GTX 1060 (2 GB) หรอืสงูกวา่

OS Windows 10 64-bit, Windows 11 64-bit

macOS

ภาพรวมและขอ้มูลทั�วไป
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CPU 8-core หรอืสงูกวา่

RAM 16GB หรอืสงูกวา่

ชปิ M1/M2 หรอืสงูกวา่

OS Monterey 12

คู่มือการตดิตั �ง
1. ลงชื�อเขา้ใชบ้ญัช ีMedit Link ของคณุแลว้ไปที� App Box ที�เมนูดา้นซา้ยมอื

2. ในแท็บ Medit Apps ใหค้น้หาแอป Medit Ortho Simula�on แลว้คลกิ "ตดิตั �ง"

3. อา่นขอ้ตกลงสทิธิ8การใชง้านซอฟตแ์วรแ์ละยนืยันการตดิตั �งแอปโดยคลกิ "ยอมรับและตดิตั �ง"

4. แอปจะถูกดาวนโ์หลดและตดิตั �งโดยอัตโนมัต ิอาจใชเ้วลาหลายนาทกีวา่จะเสร็จสิ�นกระบวนการตดิตั �ง
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5. เมื�อตดิตั �งแอปแลว้ คณุสามารถเรยีกใชแ้อปไดจ้ากทุกเคสใน Medit Link โดยคลกิไอคอนแอปที�มมุ

ขวาบนของหนา้ตา่งรายละเอยีดเคส

⚠ขอ้ควรระวัง

อย่าปิดพซีหีรอืปิด Medit Link ในระหวา่งขั �นตอนการตดิตั �ง
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การเตรียมขอ้มูล  3D
มหีลายวธิใีนการรวบรวมขอ้มลู 3 มติทิี�จะใชส้าํหรับโครงการใน Medit Ortho Simula�on

1. สแกนโปรแกรมการสแกน Medit ใหเ้สร็จสิ�น

เมื�อสแกน ขอ้มลูที�ไดรั้บทั �งหมดจะถูกบนัทกึไปยังเคสของ Medit Link ที�เกี�ยวขอ้ง แอปจะนําเขา้

ขอ้มลูที�มอียู่ในเคสนี�โดยอัตโนมัติ

2. การแนบไฟลเ์ขา้กบัเคส Medit Link

ผูใ้ชส้ามารถเพิ�มขอ้มลูการสแกนที�ถูกจัดเก็บไวใ้นเครื�องไปยังเคส Medit Link ผา่นคณุสมบตั ิ"แนบ"

ในหนา้ตา่งรายละเอยีดเคสได ้

3. การนําเขา้ไฟลห์ลงัจากการเรยีกใชแ้อป

ผูใ้ชส้ามารถนําเขา้ขอ้มลูการสแกนที�ถูกจัดเก็บไวใ้นเครื�องหลงัจากการเรยีกใชแ้อปไดใ้นหนา้ตา่ง

กําหนดขอ้มลู

การจัดการขอ้มูล

�หมายเหตุ

ในการเรยีกใชแ้อป คณุตอ้งใชก้ารสแกนขากรรไกรบนและขากรรไกรลา่งเพื�อใหก้ารสแกน
ดา้นสบฟันเสร็จสมบรูณ์
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การควบคุมขอ้มูล  3D
ผูใ้ชส้ามารถควบคมุขอ้มลู 3D โดยใชเ้มาสเ์พยีงอย่างเดยีวหรอืทั �งเมาสแ์ละคยีบ์อรด์ได ้

การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์
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ซมู เลื�อนวงลอ้เมาส์

ซมู
โฟกสั ดบัเบลิคลกิที�ขอ้มลู

ซมู
ปรับ
พอดี

ดบัเบลิคลกิที�พื�น
หลงั

หมนุ คลกิขวาแลว้ลาก

แพน
กดทั �งสองปุ่ ม (หรอื
วงลอ้) คา้งไวแ้ลว้
ลาก

การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์และคีย์บอร์ด

Windows macOS

ซมู

หมนุ

แพน

การบันทกึโครงการที�เสร็จสิ�น
ผูใ้ชส้ามารถบนัทกึผลลพัธก์ารทํางานในโครงการจําลองไดโ้ดยการคลกิไอคอน "เสร็จสิ�น" ที�ดา้นบน ซึ�งแสดง

ถงึขั �นตอนสดุทา้ยของกระบวนการทํางาน

หลงัจากเสร็จสิ�นโครงการ โปรแกรมจะบนัทกึไฟลผ์ลลพัธห์ลายไฟลไ์ปยังเคส Medit Link พวกมันอาจรวมถงึ:
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ขอ้มลูฟันที�ถูกแบง่สว่น (หากสง่ออก)

ไลบรารฟัีนสาํหรับ Medit ClinicCAD (หากสง่ออก)

ภาพถ่ายการจําลองพรอ้มขอ้มลูโครงการพื�นฐาน (หรอืเรยีกอกีอย่างวา่รายงาน Ortho Simula�on)

ไฟล ์CSV พรอ้มขอ้มลูการเคลื�อนที�ของฟัน (ไมบ่งัคบั)

วดิโีอการจําลองแบบเคลื�อนไหว

ไฟลโ์ครงการ*

*อนุญาตเพยีงไฟลโ์ครงการไฟลเ์ดยีวตอ่เคส ซึ�งหมายความวา่ไฟลจ์ะถูกเขยีนทับทุกครั �งที�คณุเปิด

แอปอกีครั �งจากเคสนี�

�หมายเหตุ

ผูใ้ชส้ามารถบนัทกึความคบืหนา้ของงานสาํหรับโครงการที�ยังสรา้งไมเ่สร็จได ้ถงึแมว้า่จะปิดโปรแกรม
กอ่นที�จะถงึขั �นตอนการทํางานสดุทา้ยก็ตาม
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อินเตอร์เฟซผูใ้ชโ้ดยสรุป 

A แถบชื�อเรื�อง

B Info Box

C ปุ่ มควบคมุการกระทํา

D ขั �นตอนการทํางาน

E ขอ้มลู 3D

F กลอ่งเครื�องมอื

G รายการสถานการณ์

H แถบเครื�องมอืดา้นขา้ง

แถบชื�อเรื�อง
แถบชื�อเรื�องคอืแถบที�ดา้นบนของหนา้ตา่งแอปพลเิคชนัที�ประกอบดว้ยการควบคมุพื�นฐานทางดา้นขวาและเมนู

โปรแกรมทางดา้นซา้ย นอกจากนี�มันยังแสดงชื�อแอปดว้ย

อนิเตอร์เฟซผูใ้ช ้  
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เมนู เขา้ถงึการตั �งคา่และทรัพยากรความชว่ยเหลอืที�มอียู่ (คูม่อืผูใ้ช,้ หนา้บทการสอน,
ศนูยช์ว่ยเหลอื) และตรวจสอบรายละเอยีดเกี�ยวกบัแอป

ศนูยช์ว่ยเหลอื ไปยังหนา้ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit สาํหรับแอปนี�โดยเฉพาะ

เริ�มตน้/หยุด
การบนัทกึ
วดิโีอ

เริ�มและหยุดการบนัทกึวดิโีอของหนา้จอ

ภาพหนา้จอ ถ่ายภาพหนา้จอ ถ่ายภาพแอปโดยมหีรอืไมม่แีถบชื�อเรื�องโดยใชก้ารเลอืก
อัตโนมัต ิหรอืคลกิและลากเพื�อถ่ายภาพเฉพาะพื�นที�ที�ตอ้งการ

โปรแกรม
จัดการภาพ
หนา้จอ

ด ูสง่ออก หรอืลบภาพหนา้จอ เมื�อเสร็จสิ�น ภาพที�ถ่ายไวท้ั �งหมดจะถูกบนัทกึลงใน
เคสโดยอัตโนมัติ

ย่อ ย่อหนา้ตา่งแอปพลเิคชนั

คนืคา่ ขยายหนา้ตา่งแอปพลเิคชนั

ออก ปิดแอปพลเิคชนั

ปุ่ มควบคุมการกระทํา
มปีุ่ มสามปุ่ มสาํหรับควบคมุการดําเนนิการอยู่ที�มมุดา้นลา่งทั �งสองของหนา้ตา่งแอปพลเิคชนั

เลกิทํา เลกิทําการกระทํากอ่นหนา้

ทําซํ�า ทําซํ�าการกระทํากอ่นหนา้

แถบเครื�องมือดา้นขา้ง 
แถบเครื�องมอืดา้นขา้งแสดงขอ้มลูเป็นภาพและเครื�องมอืควบคมุที�สามารถใชไ้ดก้บัตลอดทั �งกระบวนการทํางาน

ในการจําลอง
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มมุมองดา้น
หนา้ แสดงดา้นหนา้ของขอ้มลู

มมุมองดา้นขา้ง
ขวา แสดงดา้นขา้งขวาของขอ้มลู

มมุมองดา้นขา้ง
ซา้ย แสดงดา้นขา้งซา้ยของขอ้มลู

มมุมองขา
กรรไกรบน แสดงพื�นผวิสบฟันของขากรรไกรบน

มมุมองขา
กรรไกรลา่ง แสดงพื�นผวิสบฟันของขากรรไกรลา่ง

มมุมองพื�นผวิ
สบฟัน แสดงพื�นผวิสบฟันของขากรรไกรบนและขากรรไกรลา่ง

แสดง/ซอ่น
ขอ้มลูอา้งองิ

แสดงหรอืซอ่นขอ้มลูอา้งองิ เชน่ เสน้กึ�งกลาง เสน้สว่นโคง้แนวฟัน และขอ้มลู
ใบหนา้

โหมดการ
เปรยีบเทยีบ
สถานการณ์

ดสูถานการณ์ที�เลอืกไวห้รอืสถานการณ์ทั �งหมดโดยเปรยีบเทยีบกบัโมเดลดั �งเดมิ

การตั �งคา่เสน้
กรดิ

แสดงหรอืซอ่นเสน้กรดิ และควบคมุตําแหน่งของมันใหส้มัพันธก์บัโมเดล (เปิด/ปิด
การซอ้นทับ)

หมนุ หมนุขอ้มลูดว้ยการคลกิแลว้ลาก

โหมดแสดง
โมเดล

เปลี�ยนโหมดการแสดงโมเดลระหวา่งโหมดแสดงสดีั �งเดมิและโหมดแสดงโมเดล
การศกึษา

เปิด/ปิดการ
เคลื�อนไหวขา

กรรไกร
เมื�อเปิด สิ�งนี�จะแสดงการเคลื�อนที�ของขากรรไกรลา่งพรอ้มกบัฟัน

กล่องเครื�องมือ
กลอ่งเครื�องมอืมคีณุสมบตัทิี�จําเป็นสาํหรับการทํางานในขั �นตอนที�เกี�ยวขอ้ง ดา้นลา่งนี�คอืคําอธบิายเกี�ยวกบั

คณุสมบตัทิี�มอียู่ในกลอ่งเครื�องมอืแตล่ะกลอ่งทั�วทั �งแอป

การจัดแนวขอ้มูล

จัดแนวดว้ยจดุ
3 จดุ วางจดุสามจดุบนสว่นโคง้แนวฟันเพื�อจัดแนวใหต้รงกบัระนาบสบฟัน

จัดแนวดว้ยจดุ
4 จดุ วางจดุสี�จดุบนสว่นโคง้แนวฟันเพื�อจัดแนวใหต้รงกบัระนาบสบฟัน

ลบจดุ ลบจดุที�ถูกเพิ�มลา่สดุ

แยกขอ้มลู รเีซต็การจัดแนวและยา้ยขอ้มลูไปยังตําแหน่งเริ�มตน้ เลอืกจดุบนขอ้มลูเพื�อจัด
แนวดว้ยตนเอง

มมุมองหลาย
ตําแหน่ง เมื�อเปิด ฟังกช์นันี�จะแสดงขอ้มลูจากสี�มมุที�แตกตา่งกนั

ตัวอย่างการจําลอง

ขอ้มลูการ
เคลื�อนที�ของ

ฟัน
ตรวจสอบคา่การเคลื�อนที�ของฟันหลงัการจําลอง

การปั�น ปั�นขอ้มลูโดยใชเ้ครื�องมอืเพื�อเพิ�ม ลบ มอรฟ์ หรอืปรับสว่นตา่ง ๆ ใหเ้รยีบ
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การปรับแต่งขั �นสูง

ขอ้มลูการ
เคลื�อนที�ของ

ฟัน
ตรวจสอบคา่การเคลื�อนที�ของฟันหลงัการจําลอง

ดตูวัอย่าง IPR กําหนดปรมิาณการลบฟัน (mm) และดผูลลพัธ์

ปรับเสน้ไกด์ แกไ้ขเสน้ไกดท์ี�มอียู่บนโมเดล

จัดแนวตามเสน้
ไกด์ อัปเดตโมเดลตามเสน้ไกดท์ี�ถูกปรับ

ยกเลกิการ
เลอืกทั �งหมด ลบการเลอืกทั �งหมด

การจําลองที�
เลอืกไว ้ ดกูารเคลื�อนที�แบบเคลื�อนไหวของฟันที�เลอืกไว ้

แสดง/ซอ่น
อนิเตอรเ์ซกชนั

สบฟัน
เปิดเพื�อตรวจสอบการสมัผสัของสบฟันระหวา่งสว่นโคง้แนวฟัน

มมุมองหลาย
ตําแหน่งสบฟัน

ปรับตําแหน่งของฟันแตล่ะซี�โดยอา้งองิการเปลี�ยนแปลงของอนิเตอรเ์ซกชนัสบ
ฟันทางดา้นขวา

สลบัพื�นที�
แสดงสว่นเบี�ยง

เบน
สลบัขนาดการแสดงสว่นเบี�ยงเบนระหวา่งขอ้มลูทั �งหมดและพื�นที�สมัผสัเท่านั�น

สง่ออกไปยัง
Medit Link

สง่ออกสถานการณ์ปัจจบุนัในขั �นตอนของความคบืหนา้นี�

มุมมองแอนิเมชั�น

ลบพนิทั �งหมด ลบพนิทั �งหมด

แยกแอนเิมชั�
นออกเป็นขั �น

ตอน
แยกแอนเิมชั�นออกเป็นขั �นตอนคูห่ลายขั �นตอน

สง่ออกไปยัง
Medit Link

สง่ออกสถานการณ์ปัจจบุนัในขั �นตอนของความคบืหนา้นี�
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งานหลกัของขั �นตอนแรกคอืการจัดแนวขอ้มลูการสแกนไปยังระนาบสบฟัน ขั �นตอนนี�บงัคบัสาํหรับผูใ้ชท้ี�นําเขา้

ขอ้มลูการสแกนที�ไดรั้บจากซอฟตแ์วรบ์คุคลที�สาม อย่างไรก็ตาม หากขอ้มลูการสแกนมาจาก Medit Scan for

Clinics หรอื Medit Scan for Labs ขั �นตอนนี�จะถูกขา้มโดยอัตโนมัติ

1. คณุสามารถจัดแนวขอ้มลูบนระนาบไดโ้ดยสามหรอืสี�จดุ เลอืกเครื�องมอืที�เกี�ยวขอ้งที�ดา้นลา่ง จากนั�นเลอืกจดุ

บนขอ้มลู ขอ้มลูการสแกนจะถูกจัดแนวไปยังระนาบสบฟันโดยอัตโนมัต ิใชค้ณุสมบตั ิ"ลบจดุ" หากวางจดุไมถู่ก

ตอ้ง

การจัดแนวขอ้มูล

�หมายเหตุ

หากจําเป็น ผูใ้ชท้ี�มขีอ้มลูจากโปรแกรมการสแกน Medit สามารถกลบัมาที�ขั �นตอนนี�และจัดแนวขอ้มลู
ใหมห่ลงัจากสรา้งการจําลองแลว้ได ้แตก่ารทําเชน่นั�นจะรเีซต็ความคบืหนา้ของงาน
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2. เมื�อขอ้มลูอยู่ในแนวเดยีวกนัแลว้ ใหใ้ชม้มุมองหลายตําแหน่งทางดา้นขวาเพื�อตรวจสอบตําแหน่งขอ้มลูและ

ทําการปรับเปลี�ยนที�แมน่ยํายิ�งขึ�น

3. หากจําเป็นตอ้งปรับเปลี�ยนใหม ่ใหค้ลกิ "แยกขอ้มลู" ที�ดา้นลา่งเพื�อเริ�มตน้ใหม่
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4. เมื�อเสร็จแลว้ใหค้ลกิ "ยนืยัน" ที�มมุลา่งขวาหรอืคลกิไอคอนของขั �นตอนถัดไปที�ดา้นบนของหนา้จอ
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ในขั �นตอนนี� ผูใ้ชจ้ะตอ้งปรับการวางแนวของสว่นโคง้แนวฟันโดยกําหนดจดุเสน้กึ�งกลางทั �งบนขากรรไกรบนและ

ขากรรไกรลา่ง

1. กําหนดเสน้กึ�งกลางของสว่นโคง้แนวฟันทั �งคูโ่ดยลากจดุสเีขยีว วางพวกมันไวร้ะหวา่งฟันหนา้ซี�กลางทั �งสอง

ซี�

การตั �งค่าโมเดล

⚠ขอ้ควรระวัง

การกลบัมายังขั �นตอนนี�เพื�อทําการเปลี�ยนแปลงหลงัจากที�สรา้งแบบจําลองแลว้จะรเีซต็ความคบืหนา้ใน
การทํางานของคณุ
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2. กอ่นที�จะดําเนนิการขั �นตอ่ไป ใหต้รวจสอบการสแกนของคณุเพื�อดขูอ้มลูเหงอืกที�เกนิออกมา (ทุกสิ�งที�อยู่

เลยรอยตอ่ของเหงอืกออกมา) สิ�งนี�จะทําใหโ้ปรแกรมทํางานไดร้าบรื�นขึ�นในขั �นตอนตอ่ไปนี�

หากม ีสามารถลบขอ้มลูเนื�อเยื�อออ่นที�ไมจํ่าเป็นออกไดโ้ดยใชเ้ครื�องมอื "การตดัแตง่โพลไีลน"์ ที�มอียู่ทางดา้น

ขวา คลกิแลว้ลาก (หรอืคลกิหลาย ๆ จดุ) เพื�อเลอืกพื�นที� จากนั�นคลกิขวาเพื�อลบมัน คลกิไอคอนเครื�องมอือกี

ครั �งเพื�อออกจากเครื�องมอื

3. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ยนืยัน" ที�มมุขวาลา่ง
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นี�เป็นขั �นตอนที�สาํคญัที�สดุในกระบวนการสรา้งแบบจําลอง ผูใ้ชจ้ะตอ้งทํางานสองอย่างใหเ้สร็จสิ�นที�นี�: สรา้ง

และตั �งคา่สถานการณ์การจําลอง และแบง่สว่นขอ้มลูฟัน การจําลองจะถูกสรา้งขึ�นในขั �นตอนตอ่ไปตามขอ้มลูที�

ใหไ้วท้ี�นี�

การสรา้งสถานการณ์การลอง

การตั �งค่าการจําลอง
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ในการสรา้งสถานการณ์การจําลอง ผูใ้ชจ้ะตอ้งสรา้งสถานการณ์การจําลองสาํหรับการยา้ยฟันโดยใหร้าย

ละเอยีดเกี�ยวกบัทันตกรรมของผูป่้วยและการรักษาที�วางแผนไว ้ทําสิ�งนี�ไดท้ี�ดา้นซา้ยของหนา้จอ
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1. เริ�มตน้ดว้ยการตรวจสอบรายการสถานการณ์ของคณุในพาแนลไกดท์างดา้นซา้ย คณุสามารถสรา้ง

สถานการณ์ไดม้ากถงึ 3 สถานการณ์โดยเพิ�มสถานการณ์ดว้ยแบบฟอรม์เปลา่หรอืโคลนสถานการณ์ที�มอียู่ ที�นี�

คณุสามารถเปลี�ยนชื�อหรอืลบสถานการณ์ได ้

ปุ่ ม "การจําลองอัตโนมัต"ิ จะถูกเปิดไวต้ามคา่เริ�มตน้สาํหรับแตล่ะสถานการณ์ หากคณุปิด ตําแหน่งฟันในขอ้มลู

ดั �งเดมิและขอ้มลูการจําลองจะยังคงเหมอืนเดมิ โดยคณุจะตอ้งยา้ยฟันแตล่ะซี�ดว้ยตนเองในขั �นตอนตอ่ไปนี�
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2. จากนั�น ตรวจสอบขอ้มลูแบบฟอรม์ทางดา้นขวาและแกไ้ขมันสาํหรับแตล่ะสถานการณ์ตามการรักษาที�

วางแผนไว ้

การคลกิครั �งแรกบนหมายเลขฟันจะกําหนดมันเป็นการถอนฟันตามแผน และครั �งที�สองจะเปลี�ยนเป็นการใสฟั่น

ปลอมตามแผน ขอ้มลูเกี�ยวกบัฟันที�หายไปจะถูกอัปเดตโดยอัตโนมัตติามหมายเลขฟันและการเลอืกขอ้มลูทาง

ดา้นขวาของหนา้จอ

เมื�อเปิดใชง้าน "การจําลองอัตโนมัต"ิ คณุสามารถใชค้ณุสมบตั ิ"การเคลื�อนไหวดว้ยตวัเองเท่านั�น"

เพื�อปักหมดุฟันที�ตอ้งการในแบบฟอรม์ได ้ฟันที�ถูกปักหมดุจะยังคงอยู่ในตําแหน่งเดมิหลงัจากการ

สรา้งแบบจําลอง
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การแบ่งส่วนขอ้มูลฟัน
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ขอ้มลูฟันจะถูกแบง่สว่นโดยอัตโนมัต ิและผลลพัธจ์ะถูกแสดงทางดา้นขวาของหนา้จอ ผูใ้ชจ้ะตอ้งตรวจสอบ

หมายเลขฟันและการเลอืกขอ้มลูเพื�อความถูกตอ้ง
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1. ขั �นแรก ใหต้รวจสอบหมายเลขฟัน หากระบฟัุนไมถู่กตอ้ง ใหค้ลกิที�หมายเลขเพื�อกําหนดมันใหม่
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2. จากนั�น ตรวจสอบการเลอืกขอ้มลูเพื�อใหแ้น่ใจวา่ฟันแตล่ะซี�ถูกเลอืกอย่างถูกตอ้ง ตอ้งเลอืกพื�นผวิของฟัน

ทั �งหมด โดยไมร่วมขอ้มลูเหงอืก หากจําเป็นตอ้งแกไ้ขการเลอืกขอ้มลู ใหค้ลกิหมายเลขฟันและเลอืก "แกไ้ข"

เพื�อเลอืกขอ้มลูฟันในการสแกนอกีครั �งดว้ยตนเอง

3. หมายเลขฟันที�ไม่มขีอ้มูลที�เกี�ยวขอ้งจะถกูทําเครื�องหมายวา่ขาดหายไปโดยอัตโนมัตใินแบบฟอรม์

ดา้นซา้ย หากจําเป็นตอ้งแกไ้ข ใหว้างเมาสเ์หนือฟันที�หายไปแลว้เลอืก "การเลอืกพื�นที�ฟัน" เพื�อเลอืก

ขอ้มูลของฟันนั�นในการสแกนดว้ยตนเอง
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วธิีการเลือกขอ้มูลฟัน

โหมดแกไ้ขการเลอืกจะแสดงขึ�นมาหากผูใ้ชจํ้าเป็นตอ้งเลอืกขอ้มลูดว้ยตนเองสาํหรับฟันที�ไมถู่กระบ ุหรอืแกไ้ข

การเลอืกขอ้มลูที�มอียู่

ใชเ้ครื�องมอื "การเลอืกฟันอัจฉรยิะ" เพื�อเลอืกพื�นที�ของฟันทั �งหมดโดยอัตโนมัตดิว้ยการคลกิและ

ลาก
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เพื�อใหก้ารเลอืกขอ้มลูแมน่ยํายิ�งขึ�น ใหป้รับแตง่มันโดยใช ้"การเลอืกดว้ยแปรง" หรอื "การยกเลกิการ

เลอืกดว้ยแปรง"

หากตอ้งการลา้งการเลอืกทั �งหมดและเริ�มตน้ใหม ่ใหใ้ช ้"ลา้งการเลอืก"
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คลกิ "ยนืยัน" ที�มมุขวาลา่งเมื�อดําเนนิการเสร็จสิ�นเพื�อบนัทกึการเปลี�ยนแปลง

เมื�องานทั �งหมดในขั �นตอนนี�เสร็จสิ�น ใหค้ลกิ "ยนืยัน" ที�มมุขวาลา่ง
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ในขั �นตอนนี� ผูใ้ชส้ามารถดตูวัอย่างการจําลองที�ถูกสรา้งขึ�นโดยอัตโนมัตคิวบคูไ่ปกบัโมเดลขอ้มลูดั �งเดมิได ้ขั �น

ตอน "ตวัอย่างการจําลอง" มจีดุประสงคห์ลกัสองประการ ไดแ้ก ่การอํานวยความสะดวกในการใหคํ้าปรกึษาผู ้

ป่วย และการดําเนนิการวเิคราะหก์ารจําลอง

การใหคํ้าปรึกษาผูป่้วย  

ขั �นตอนนี�ชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถดตูวัอย่างโมเดลทางทันตกรรมซึ�งแสดงทั �งฟันกอ่นการรักษาและหลงัการรักษาที�

คาดหวงั ตวัชว่ยดา้นภาพเหลา่นี�มปีระโยชนใ์นระหวา่งการใหคํ้าปรกึษาผูป่้วย

ตอ่ไปคอืคณุสมบตัทิี�เป็นประโยชนบ์างสว่นซึ�งมอียู่ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งทางดา้นขวาที�สามารถใชไ้ด ้

1. โหมดแสดงโมเดล

ตัวอย่างการจําลอง
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หากการแสดงโมเดลที�เหมอืนจรงิทําใหค้นไขข้องคณุรูส้กึไมส่บายใจ คณุสามารถเปลี�ยนไปใชโ้หมดการแสดง

ผลการศกึษาแบบสองสทีี�เรยีบงา่ยได ้

2. โหมดการเปรยีบเทยีบสถานการณ์

คณุสามารถเปรยีบเทยีบการจําลองของแตล่ะสถานการณ์กบัโมเดลดั �งเดมิไดโ้ดยการสลบัระหวา่งพวกมันที�มมุ

ขวาบน อกีทางเลอืกหนึ�ง คณุสามารถใช ้"โหมดการเปรยีบเทยีบสถานการณ์" เพื�อดสูถานการณ์ทั �งหมดควบคู่

ไปกบัโมเดลดั �งเดมิพรอ้มกนัได ้

3. แสดง/ซอ่นขอ้มลูอา้งองิ

� คําแนะนํา

ลองใชค้ณุสมบตักิารควบคมุมมุมองในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อตรวจสอบการจําลองจากมมุตา่ง ๆ
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คณุสามารถดตูวัอย่างการจําลองพรอ้มกบัขอ้มลูอา้งองิ: เสน้กึ�งกลาง เสน้สว่นโคง้แนวฟัน และขอ้มลูการสแกน

ใบหนา้ คลกิไอคอนคณุสมบตัใินแถบเครื�องมอืดา้นขา้งแลว้เลอืกขอ้มลูที�คณุตอ้งการดู

หากจําเป็น สามารถปรับเสน้กึ�งกลางและเสน้สว่นโคง้แนวฟันไดใ้นขั �นตอนถัดไป

4. การตั �งคา่เสน้กรดิ

คลกิคณุสมบตันิี�ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งหลายครั �งเพื�อแสดง ซอ้นทับ และซอ่นเสน้กรดิ เสน้กรดิใชห้น่วย

มลิลเิมตรเป็นหน่วยวดั

�หมายเหตุ

หากตอ้งการอา้งองิขอ้มลูการสแกนใบหนา้ จะตอ้งไดรั้บและจัดเรยีงมันไวใ้น Medit Scan for Clinics

หากมขีอ้มลูอยู่ในเคส Medit Link มันจะถูกนําเขา้ไปยังแอปโดยอัตโนมัติ
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การวิเคราะหก์ารจําลอง

ขั �นตอนนี�เสนอคณุสมบตัสิามอย่างสาํหรับการวเิคราะหแ์ละตรวจสอบการจําลอง ไดแ้ก ่อัตราสว่น Bolton ขอ้มลู

การเคลื�อนที�ของฟัน และการปั�น

1. อัตราสว่น Bolton

อัตราสว่น Bolton จะถูกคํานวณโดยอัตโนมัต ิและผลลพัธส์าํหรับสถานการณ์ที�เลอืกในปัจจบุนัจะถูกแสดงที�มมุ

ขวาบน คณุสามารถขยายวดิเจ็ตเพื�อดผูลลพัธส์าํหรับทุกสถานการณ์ได ้

2. ขอ้มลูการเคลื�อนที�ของฟัน

คณุสมบตันิี�อยู่ในกลอ่งเครื�องมอืที�ดา้นลา่งของหนา้จอ มันจะแสดงการคํานวณการเคลื�อนที�ของฟันในการ

จําลอง ทําใหค้ณุสามารถตรวจสอบความเป็นไปไดข้องสถานการณ์การรักษาที�นําเสนอได ้ขอ้มลูนี�ยังมี

ประโยชนเ์มื�อตรวจสอบการเคลื�อนที�ของฟันที�คาดหวงัสาํหรับผูป่้วยที�มกีารวางแผนการถอนฟัน หรอืการใหคํ้า

ปรกึษาผูป่้วยเกี�ยวกบัการรักษาทางทันตกรรมจัดฟัน

�หมายเหตุ

คณุสามารถซอ่นวดิเจ็ตอัตราสว่น Bolton ไดใ้นการตั �งคา่โปรแกรม (เมนู > การตั �งคา่)

� คําแนะนํา

คณุสามารถคดัลอกขอ้มลูจากตารางได ้คลกิและลากเพื�อเลอืกเซลลท์ี�คณุตอ้งการ จากนั�นกด
Ctrl+C/Cmd+C

สามารถรวมขอ้มลูนี�ไวใ้นรายงาน Ortho Simula�on ที�ถูกสง่ออกไดด้ว้ย
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3. การปั�น

เครื�องมอื "การปั�น" ในกลอ่งเครื�องมอืดา้นลา่งชว่ยใหค้ณุสามารถแกไ้ขขอ้มลูเหงอืกและฟันได ้การ

เปลี�ยนแปลงที�ทํากบัขอ้มลูตน้ฉบบัหรอืขอ้มลูการจําลองจะสง่ผลกบัขอ้มลูอื�นโดยอัตโนมัติ

โปรดทราบวา่การปั�นไมส่ง่ผลตอ่ผลลพัธข์องอัตราสว่น Bolton

ดว้ยเครื�องมอืนี� คณุสามารถเพิ�ม ลบออก มอรฟ์ และปรับขอ้มลูใหเ้รยีบได ้ปรับขนาดและความหนักของแปรง

เพื�อการควบคมุที�มากขึ�น และใชแ้ผนผงัขอ้มลูเพื�อซอ่นขอ้มลูจากมมุมองเพื�อความสะดวกสบายที�มากขึ�น

เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิไอคอนดา่นถัดไปที�ดา้นบนของหนา้จอ
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"การปรับแตง่ขั �นสงู" คอืขั �นตอนที�ผูใ้ชส้ามารถปรับเปลี�ยนการเคลื�อนตวัของฟันที�สรา้งขึ�นไดด้ว้ยตนเอง ขั �นตอน

นี�ชว่ยใหผู้ใ้ชแ้กไ้ขการจําลองที�ถูกสรา้งขึ�นโดยเปิดใชง้านตวัเลอืก "การจําลองอัตโนมัต"ิ หรอืยา้ยฟันใน

สถานการณ์ที�ตวัเลอืกถูกปิดใชง้าน นอกจากนี� ผูใ้ชย้ังสามารถสง่ออกขอ้มลูที�ถูกสรา้งขึ�นจากขั �นตอนนี�ไดห้ลงั

จากปรับการเคลื�อนตวัของฟันในการจําลองแลว้

1. เลอืกสถานการณ์ที�มมุขวาบน ที�นี� คณุยังสามารถจัดการรายการสถานการณ์ของคณุไดโ้ดยไมต่อ้งกลบัไปที�

ขั �นตอน "การตั �งคา่การจําลอง"

การปรับแต่งขั �นสูง

�หมายเหตุ

คณุสมบตั ิ"รเีซต็" ในวดิเจ็ตรายการสถานการณ์จะเลกิทําเฉพาะการเปลี�ยนแปลงที�ถูกทําในขั �นตอนนี�
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2. เมื�อใช ้"การควบคมุการเคลื�อนที�ของฟัน" คณุสามารถปรับฟันแตล่ะซี�แยกกนัหรอืเลอืกฟันหลายซี�เพื�อยา้ย

พวกมันพรอ้มกนัได ้ตวัเลอืก "ยา้ยอย่างอสิระ" จะถูกเลอืกไวต้ามคา่เริ�มตน้ แตค่ณุสามารถเลอืกตวัเลอืกอื�นที�

อนุญาตใหย้า้ยไปตามทศิทางที�กําหนดเพยีงทศิทางเดยีวเท่านั�นได ้โปรดทราบวา่ขอ้มลูเหงอืกจะปรับเปลี�ยน

โดยอัตโนมัตเิมื�อฟันถูกยา้ย

ยา้ยอย่าง
อสิระ

(* ใช ้Ctrl เพื�อ
หมนุ)

ยา้ยไปตาม
ทศิทางสบฟัน

ยา้ยไปตาม
ทศิทางใกล ้
กลาง/ไกล
กลาง

เคลื�อนไปตาม
ทศิทางของ
ลิ�น/แกม้

หมนุไปรอบ ๆ
ทศิทางสบฟัน

หมนุไปรอบๆ
ทศิทางของ
ลิ�น/แกม้ หรอื
ใกลก้ลาง/
ไกลกลาง

� คําแนะนํา

ใชค้ยี ์1 ถงึ 6 เพื�อเปลี�ยนตวัเลอืกอย่างรวดเร็วใน "การควบคมุการเคลื�อนที�ของฟัน"
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ใช ้"ยกเลกิการเลอืกทั �งหมด" เพื�อลบการเลอืกออกจากฟันทั �งหมด และกลบัไปยา้ยพวกมันทลีะซี�

3. เปิด "แสดง/ซอ่นอนิเตอรเ์ซกชนัสบฟัน" หากคณุตอ้งการอา้งองิการเปลี�ยนแปลงในความสมัพันธด์า้นสบฟัน

ขณะกําลงัเคลื�อนฟัน

คณุสามารถเปลี�ยนขนาดของการแสดงสว่นเบี�ยงเบนระหวา่งขอ้มลูทั �งหมดและพื�นที�ตดิตอ่ไดโ้ดย

การคลกิ "สลบัพื�นที�แสดงสว่นเบี�ยงเบน" สามารถปรับความละเอยีดของมาตราสว่นไดโ้ดยใชไ้อคอน

ขนาดเล็กที�ดา้นบนของแถบสทีางดา้นซา้ย หรอืโดยการป้อนคา่ที�แตกตา่งกนัสาํหรับตวัเลขตวัหนา
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คณุสามารถปิดหนา้จอแยกที�มมีมุมองดา้นสบฟันของขอ้มลูทางดา้นซา้ยได ้หากคณุคลกิ "มมุมอง

หลายตําแหน่งสบฟัน"

4. สามารถเคลื�อนฟันไดโ้ดยการปรับเสน้กึ�งกลางและเสน้สว่นโคง้แนวฟัน เพื�อดําเนนิการนี� ใหเ้ลอืกเครื�องมอื

"ปรับเสน้ไกด"์ ที�ดา้นลา่ง จากนั�นแกไ้ขเสน้ไกดบ์นโมเดลโดยการลากจดุควบคมุของพวกมัน เมื�อปรับเสน้ไกด์

แลว้ ใหค้ลกิ "จัดแนวตามเสน้ไกด"์ เพื�ออัปเดตโมเดลตามการเปลี�ยนแปลง
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5. คณุสมบตั ิ"ดตูวัอย่าง IPR" ชว่ยใหค้ณุเห็นผลลพัธท์ี�คาดหวงัของการลดดา้นชอ่งวา่งระหวา่งฟันบนโมเดล

ปัจจบุนัของคณุ ขั �นแรก ใหกํ้าหนดปรมิาณการลบฟันโดยเลื�อนแถบเลื�อนดา้นลา่ง จากนั�นเลอืกวงกลมที�แสดง

ถงึพื�นที�ดา้นชอ่งวา่งระหวา่งฟันที�คาดหวงัจะทําการลด การดตูวัอย่างจะพรอ้มใชง้านในทันที

หากคณุตอ้งการใช ้IPR ที�ถูกแสดงตวัอย่างกบัโมเดลขั �นสดุทา้ย ใหค้ลกิ "ใช"้ กอ่นที�จะปิดใชง้าน

คณุสมบตั ิ"ดตูวัอย่าง IPR"
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6. คณุสมบตั ิ"การจําลองที�เลอืกไว"้ ชว่ยใหค้ณุตรวจสอบการเคลื�อนฟันแบบเคลื�อนไหวสําหรับฟันซี�ใด

ซี�หนึ�งได ้คลกิฟันที�คณุสนใจ จากนั�นลากแถบเลื�อนดา้นลา่งเพื�อดคูวามคบืหนา้ของการเคลื�อนฟัน

หากคณุตอ้งการใชตํ้าแหน่งปัจจบุนัของฟันจากการเลน่ซํ�ากบัการจําลองขั �นสดุทา้ย คลกิ

"ใช"้ กอ่นที�จะปิดใชง้านคณุสมบตั ิ"การจําลองที�เลอืกไว"้
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7. เชน่เดยีวกบัขั �นตอนกอ่นหนา้ คณุสามารถตรวจสอบรายละเอยีดการเคลื�อนฟันที�ถูกคํานวณและถูกจัดระเบยีบ

ในตารางสาํหรับแตล่ะสว่นโคง้แนวฟันไดโ้ดยใชค้ณุลกัษณะ "ขอ้มลูการเคลื�อนที�ของฟัน"

8. ขั �นตอนนี�ยังมคีณุสมบตัสิาํหรับการสง่ออกขอ้มลูการจําลองของคณุอกีดว้ย เลอืกสถานการณ์จําลองที�มมุบน

ขวาแลว้คลกิ "สง่ออกไปยัง Medit Link" เพื�อปรับแตง่การสง่ออกขอ้มลูของคณุ

คณุสามารถสง่ออกขอ้มลูเป็นไฟลไ์ลบรารเีพื�อใชเ้พิ�มเตมิใน Medit ClinicCAD หรอืเป็นฟันที�ถูกแบง่สว่น (เปิด

หรอืปิด) หากคณุสง่ออกขอ้มลูเป็นไลบราร ีขอ้มลูนั�นจะถูกเพิ�มไปยัง Medit ClinicCAD ของคณุโดยอัตโนมัติ

เมื�อเปิดแอปครั�งถัดไป ป้อนชื�อไฟลส์ง่ออก ตรวจสอบขอ้มลู แลว้คลกิ "ยนืยัน" ไฟลท์ี�ถูกสง่ออกทั �งหมดจะถูก

เพิ�มไปยังเคส Medit Link ปัจจบุนัของคณุ

�หมายเหตุ

ตวัเลอืก "ขั �นตอนในการสง่ออก" จะพรอ้มใชง้านในขั �นตอนถัดไป โดยการจําลองแบบเคลื�อนไหวจะถูก
แบง่ออก
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9. เมื�องานทั �งหมดในขั �นตอนนี�เสร็จสิ�น ใหค้ลกิไอคอนขั �นตอนถัดไปที�ดา้นบนของหนา้จอ
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ขั �นตอนนี�มกีารจําลองแบบเคลื�อนไหวสาํหรับแตล่ะสถานการณ์ โดยทําหนา้ที�เป็นตวัชว่ยดา้นภาพเพิ�มเตมิ

สาํหรับการใหคํ้าปรกึษาหรอืการวเิคราะหก์ารจําลอง ผูใ้ชย้ังสามารถสง่ออกขอ้มลูฟันจากขั �นตอนเฉพาะของแอ

นเิมชั�นไดห้ากตอ้งการ

1. เริ�มตน้ดว้ยการเลอืกสถานการณ์ที�มมุขวาบนที�คณุตอ้งการดกูารยา้ยฟันแบบเคลื�อนไหว จากนั�นคลกิเลน่

(หรอืกดปุ่ ม space) เพื�อเริ�มตน้แอนเิมชั�น คลกิที�โมเดลเมื�อใดก็ตามของการเลน่แอนเิมชั�นเพื�อหยุดชั�วคราว หาก

คณุคลกิคา้งไว ้คณุสามารถเปรยีบเทยีบขั �นตอนปัจจบุนัของฟันกบัโมเดลดั �งเดมิได ้

ใชปุ้่ มควบคมุมมุมองหรอื "แสดง/ซอ่นขอ้มลูอา้งองิ" ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งสาํหรับความชว่ยเหลอื

มุมมองแอนิเมชั�น
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2. คลกิ "แยกแอนเิมชั�นออกเป็นขั �นตอน" ในกลอ่งเครื�องมอืดา้นลา่งเพื�อแยกแอนเิมชั�นออกเป็นขั �นตอนเท่ากนั

โดยอัตโนมัต ิคณุสามารถกําหนดจํานวนขั �นตอนไดส้งูสดุ 20 ขั �นตอน แตล่ะขั �นตอนจะถูกทําเครื�องหมายดว้ย

หมดุ

สามารถสรา้งขั �นตอนตา่ง ๆ ไดด้ว้ยตนเองโดยคลกิไอคอนหมดุเล็ก ๆ เหนอืแถบคน้หา

คลกิขวาที�หมดุเพื�อลบ หรอืใช ้"ลบพนิทั �งหมด" เพื�อลบพวกมันทั �งหมดในครั �งเดยีว

3. หากจําเป็น คณุสามารถสง่ออกขอ้มลูฟันจากขั �นตอนเฉพาะไดโ้ดยปรับแตง่ตวัเลอืกการสง่ออกในคณุสมบตัิ

"สง่ออกไปยัง Medit Link" ที�ดา้นลา่ง คณุสามารถสง่ออกเฉพาะขั �นตอนปัจจบุนั ทุกขั �นตอน หรอืเลอืกขั �นตอน

เฉพาะได ้

�หมายเหตุ

สามารถสง่ออกขอ้มลูฟันจากขั �นตอนในแอนเิมชั�นไดก้็ตอ่เมื�อคณุสง่ออกขอ้มลูเป็นฟันที�ถูกแบง่สว่น
ไมใ่ชข่อ้มลูไลบรารี
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4. เมื�องานทั �งหมดในขั �นตอนนี�เสร็จสิ�น ใหค้ลกิไอคอนขั �นตอนสดุทา้ยที�ดา้นบนของหนา้จอ

46  



ใช ้"เสร็จสิ�น" เมื�อคณุทํางานในโครงการการจําลองเสร็จแลว้ ขั �นตอนนี�ชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถบนัทกึไฟล์

ผลลัพธส์ําหรับโครงการปัจจบุนัไปยงัเคส Medit Link ได ้

เลอืกสถานการณ์ที�คณุตอ้งการบนัทกึ คณุสามารถเลอืกหลายสถานการณ์ได ้ตามคา่เริ�มตน้ โปรแกรมจะบนัทกึ

ผลลพัธต์อ่ไปนี�จากโครงการของคณุ:

ไฟลโ์ครงการ

จับภาพการจําลองพรอ้มขอ้มลูโครงการ (หรอืเรยีกอกีอย่างวา่รายงาน Ortho Simula�on)

วดิโีอการจําลองแบบเคลื�อนไหว

ไฟล ์CSV พรอ้มขอ้มลูการยา้ยฟัน (ไมบ่งัคบั)

สาํหรับรายงาน Ortho Simula�on ใหต้รวจสอบขอ้มลูผูป่้วยและเคสที�คณุตอ้งการเพิ�มไปยังการจับภาพของการ

จําลอง รายงานจะพรอ้มสาํหรับการตรวจสอบใน Medit Link

เสร็จสิ�น

�หมายเหตุ

แอปสามารถสรา้งไฟลโ์ครงการไดเ้พยีงไฟลเ์ดยีวภายใตเ้คสเดยีว ซึ�งหมายความวา่มันจะถูก
เขยีนทับทุกครั �งที�คณุเปิดแอปอกีครั �งจากเคสเดยีวกนั
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