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ภาพรวม

Medit ClinicCAD เป็นแอปพลเิคชนั CAD ทางทนัตกรรมแบบครบวงจรที�ถกูออกแบบมาสําหรับผู ้
เชี�ยวชาญและผูเ้ร ิ�มตน้ใชง้าน CAD มันมอบขั !นตอนการทํางานที�ใชง้านงา่ยสําหรับการสรา้งการบรูณะ
พรอ้มกบัเสนอตัวเลอืกการปรับแตง่ขั !นสงู แอปชว่ยลดความยุง่ยากของกระบวนการดว้ยการออกแบบ
อัตโนมัตใินคลกิเดยีวสําหรับครอบฟันซี�เดยีวของฟันกรามนอ้ยและฟันกราม โดยใชก้ารสแกนกอ่นการ
รักษาและขอ้มูลฟันที�ถกูเตรยีมเพื�อใหแ้น่ใจถงึผลลัพธท์ี�แม่นยําและเฉพาะเจาะจงสําหรับผูป่้วย ดว้ย
Medit ClinicCAD ผูใ้ชส้ามารถออกแบบการบรูณะตอ่ไปนี!ได:้

ครอบฟัน (มรีหูมุดจัดฟันและดา้มจับ)

สะพานฟัน (พรอ้มฟันแขวน)

ครอบฟันและสะพานฟันแบบเปลอืกไข่

วเีนียร์

แกนฟันจําลอง

อนิเลย/์ออนเลย์

อนิเลยค์อฟัน

สะพานฟัน Maryland

ชื�อผลิตภัณฑ์ ซอฟตแ์วร ์CAD/CAM

ชื�อการคา้  Medit ClinicCAD

ชื�อโมเดล MA-ACC

วัตถปุระสงคก์ารใชง้าน

ภาพรวมและขอ้มลูทั�วไป

⚠ขอ้ควรระวัง

Medit ClinicCAD คอืซอฟตแ์วร ์CAD ที�ถกูออกแบบมาเพื�อรองรับการสรา้งโมเดลดจิทิลัของ
การบรูณะฟันโดยใชเ้ครื�องมอืที�มใีห ้โดยใชข้อ้มูลการวัดลักษณะทางกายภาพของผูป่้วยเพื�อ
สรา้งผลลัพธ ์มันไม่ไดทํ้าการตคีวามหรอืแกไ้ขขอ้มูลการสแกนของผูป่้วย ดังนั!นจงึไม่สามารถ
ทดแทนการตรวจสอบทางการแพทย ์คําแนะนํา หรอืการรักษาจากผูเ้ชี�ยวชาญได ้
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Medit ClinicCAD คอืซอฟตแ์วรท์ี�ถกูพฒันาขึ!นเพื�อใหผู้ใ้ชส้ามารถออกแบบครอบฟัน อนิเลย ์แกนฟัน
จําลอง วเีนียร ์และการบรูณะฟันแบบเปลอืกไข ่โดยอาศัยขอ้มูลภายในชอ่งปากที�มอียู ่มันชว่ยใหผู้ใ้ช ้

สามารถจัดแนวขอ้มูลการสแกนใหต้รงกบัระนาบสบฟัน วาดเสน้ขอบ จัดแนวขอ้มูลไลบรารขีองฟันบน
การสแกน จําลองขอ้มูลการสแกน ออกแบบฟันเทยีม และสรา้งครอบฟันแบบเปลอืกไข่

Medit ClinicCAD มเีครื�องมอืสําหรับการออกแบบฟันเทยีมแบบดจิทิลัสําหรับฟันที�หายไป โปรดทราบ
วา่การออกแบบฟันเทยีมโดยบคุคลที�ไม่ไดรั้บการฝึกอบรมดา้นทนัตกรรมอาจสง่ผลเสยีตอ่สขุภาพชอ่ง
ปากของผูป่้วยได ้

หา้มใชโ้ปรแกรมเพื�อจดุประสงคอ์ื�นนอกเหนือจากที�ไดอ้ธบิายไวใ้นจดุประสงคก์ารใชง้าน

ขอ้บง่ชี!

ไม่มี

ขอ้หา้ม

ไม่สามารถใชซ้อฟตแ์วรเ์พื�อวัตถปุระสงคอ์ื�นนอกเหนือจากการสรา้งสิ�งตอ่ไปนี!:

ครอบฟัน

แกนฟันจําลอง

วเีนียร์

อนิเลย/์ออนเลย์

อนิเลยค์อฟัน

สะพานฟัน Maryland

⚠ขอ้ควรระวัง

แอปพลเิคชนัซอฟตแ์วร ์Medit ClinicCAD จะไม่แกไ้ขขอ้มูลการสแกนการวัดลักษณะทาง
กายภาพของผูป่้วย ซึ�งยงัคงสามารถเขา้ถงึไดโ้ดยผูเ้ชี�ยวชาญดา้นการแพทย ์ดังที�แสดงผา่น
เครื�องมอืแสดงภาพกราฟิก 3D ของซอฟตแ์วร ์Medit Scan

�หมายเหตุ

Medit ClinicCAD มกีารผสานรวมโดยตรงกบัซอฟตแ์วรก์ารพมิพบ์นระบบคลาวดข์องบรษัิทอื�น
(RayWare Cloud ของ SprintRay) Medit จะไม่รับผดิชอบตอ่ปัญหาที�เกี�ยวขอ้งกบัฟังกช์นัการ
ทํางาน ความเขา้กนัได ้หรอืประสทิธภิาพของซอฟตแ์วรข์องบรษัิทอื�น หากมปัีญหาหรอืคําถาม
ใด ๆ ที�เกี�ยวขอ้งกบัซอฟตแ์วรข์องบรษัิทอื�น รวมถงึแตไ่ม่จํากดัแคเ่พยีงปัญหาทางเทคนคิ การ
อัปเดต หรอืใบอนุญาต โปรดตดิตอ่ผูผ้ลติที�เกี�ยวขอ้ง
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โปรไฟลผ์ูใ้ชเ้ป้าหมาย

ผูเ้ชี�ยวชาญดา้นทนัตกรรม เชน่ ทนัตแพทย ์นักอนามัยทนัตกรรม และชา่งเทคนคิทนัตกรรม

ประชากรผูป่้วยเป้าหมาย

สามารถใชซ้อฟตแ์วรใ์นการออกแบบเครื�องมอืทางทนัตกรรมสําหรับผูป่้วยที�กาํลังพจิารณาเขา้รับการ
รักษาตอ่ไปนี!:

ครอบฟัน

แกนฟันจําลอง

วเีนียร์

อนิเลย/์ออนเลย์

อนิเลยค์อฟัน

สะพานฟัน Maryland

คําแนะนําเพื�อความปลอดภยัของผูป่้วย

การบรูณะที�ถกูออกแบบมาอยา่งไม่ถกูตอ้ง (เชน่ ครอบฟัน อนิเลย ์เป็นตน้) อาจสง่ผลเสยีตอ่สขุภาพ
และฟันของผูป่้วย ทําใหเ้กดิความไม่สบายหรอืปัญหาชอ่งปากอื�น ๆ

ดังนั!น ถงึแมว้า่ซอฟตแ์วรจ์ะชว่ยอํานวยความสะดวกในกระบวนการวนิจิฉัยและวางแผนการรักษาได ้
แตก่ารตัดสนิใจทั !งหมดจะตอ้งกระทําโดยผูเ้ชี�ยวชาญดา้นทนัตกรรมที�มทีกัษะซึ�งมคีวามเขา้ใจอยา่ง
ครอบคลมุเกี�ยวกบัฟังกช์นัการทํางานและการตคีวามขอ้มูลของซอฟตแ์วร ์มโีอกาสมากมายในแตล่ะ
ขั !นตอนของกระบวนการออกแบบการบรูณะเพื�อระบแุละแกไ้ขความไม่ถกูตอ้งหรอืขอ้ผดิพลาดใด ๆ ที�
อาจนําไปสูก่ารบาดเจ็บสาหสัได ้ผูเ้ชี�ยวชาญดา้นทนัตกรรมจะตอ้งตดิตามกระบวนการออกแบบและ
การตัดสนิใจอยา่งใกลช้ดิ

การจัดการความเสี�ยงดา้นความปลอดภยัและการจัดการ
ขอ้ผดิพลาด

หลังจากที�แกไ้ขปัญหาแลว้ หากจําเป็นตอ้งอัปเดตโปรแกรม เชน่ การเผยแพรไ่ฟลต์ดิตั !งใหม่หรอืใช ้

ไฟลแ์พตชบ์างไฟล ์โปรแกรมจะไดรั้บการแจกจา่ยอยา่งเป็นทางการผา่นฝ่ายขายสํานักงานใหญ/่เจา้
หนา้ที� SE รว่มกบัคูม่อืการใชง้านไปยงัผูรั้บผดิชอบในบรษัิทหรอืเว็บไซตข์องปัญหา

อาจมกีารประกาศการตอบสนองตอ่ปัญหาดา้นความปลอดภัยเพิ�มเตมิบนเว็บไซตห์ากจําเป็น

1. การรายงานปัญหาความปลอดภัย

2. แชรผ์ลการวเิคราะหเ์บื!องตน้และความคบืหนา้

3. การสง่มอบปัญหา

4. แผนการตอบสนองตอ่ปัญหา / การสง่มอบ
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5. แผนการตอบสนองตอ่ปัญหา / การแชรผ์ลลัพธ์

ความตอ้งการของระบบ

Windows

CPU Intel Core i5 2.6 GHz หรอืสงูกวา่

RAM 16GB หรอืสงูกวา่

การ์ดกราฟิก NVIDIA GeForce GTX 1060 (2 GB) หรอืสงูกวา่

OS Windows 10 64-bit, Windows 11 64-bit

macOS

CPU M1/M2 หรอืสงูกวา่

RAM 8-core หรอืสงูกวา่

ชปิ 16GB หรอืสงูกวา่

OS Monterey 12

คูม่อืการตดิตั !ง

1. ลงชื�อเขา้ใชบ้ญัช ีMedit Link ของคณุแลว้ไปที� App Box ที�เมนูดา้นซา้ยมอื

2. ในแท็บ Medit Apps ใหค้น้หาแอป Medit ClinicCAD แลว้คลกิ "ตดิตั !ง"
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3. อ่านขอ้ตกลงสทิธิ:การใชง้านซอฟตแ์วรแ์ละยนืยนัการตดิตั !งแอปโดยคลกิ "ยอมรับและตดิตั !ง"

 

4. แอปจะถกูดาวน์โหลดและตดิตั !งโดยอัตโนมัต ิอาจใชเ้วลาหลายนาทกีวา่จะเสร็จสิ!นกระบวนการตดิ
ตั !ง

 

⚠ขอ้ควรระวัง

อยา่ปิดพซีหีรอืปิด Medit Link ในระหวา่งขั !นตอนการตดิตั !ง
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5. เมื�อตดิตั !งแอปแลว้ คณุสามารถเรยีกใชแ้อปไดจ้ากทกุเคสใน Medit Link โดยคลกิไอคอนแอปที�มุม
ขวาบนของหนา้ตา่งรายละเอยีดเคส

 

6. หากตอ้งการถอนการตดิตั !งโปรแกรม ใหเ้ปิด App Box แลว้คน้หาแอป Medit ClinicCAD

เลอืกบตัรแอปเพื�อเปิดหนา้รายละเอยีด จากนั!นคลกิ “ถอนการตดิตั !ง”
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กําลงัเตรยีมขอ้มลู

Medit ClinicCAD ชว่ยใหผู้ใ้ชอ้อกแบบการบรูณะโดยใชท้ั !งขอ้มูลการสแกนที�ถกูเตรยีมและการสแกน
กอ่นการรักษา เพื�อใชแ้อป จําเป็นตอ้งมขีอ้มูลสําหรับสว่นโคง้แนวฟันหนึ�งดา้นเป็นอยา่งนอ้ย
สามารถใชข้อ้มูลที�ถกูเตรยีมเพื�อออกแบบการบรูณะใด ๆ กไ็ด ้ในขณะที�ขอ้มูลกอ่นการรักษาเพยีง
อยา่งเดยีวจะชว่ยในการออกแบบครอบฟันแบบเปลอืกไขแ่ละสะพานฟันเทา่นั!น

หากจําเป็น สามารถนําเขา้ขอ้มูลกอ่นการรักษาพรอ้มกบัขอ้มูลที�ถกูเตรยีม และใชเ้ป็นขอ้มูล

อา้งองิเมื�อแกไ้ขการบรูณะได ้

หากเคสมขีอ้มูลการสแกนแยกกนัสําหรับขากรรไกรบน/ขากรรไกรลา่งและแกนยดึครอบฟัน

ทั !งสองจะถกูผสานกนัโดยอัตโนมัต ิหลังจากที�เรยีกใชแ้อปแลว้ ขอ้มูลรวมจะพรอ้มใชง้านใน
หนา้ตา่งกาํหนดขอ้มูล ไฟลใ์หม่จะมชีื�อเหลา่นี!: ขากรรไกรบนพรอ้มแกนยดึครอบฟัน หรอื ขา
กรรไกรลา่งพรอ้มแกนยดึครอบฟัน

หากเคสมขีอ้มูลสบฟันไดนามกิที�ถกูบนัทกึไวใ้น Medit Scan for Clinics ขอ้มูลดังกลา่วจะ

ถกูนําเขา้สูแ่อปโดยอัตโนมัต ิสามารถใชม้ันเป็นขอ้มูลอา้งองิในการปรับแตง่การบรูณะได ้

สามารถนําเขา้ขอ้มูลการสแกนเพิ�มเตมิที�จําเป็นสําหรับขอ้มูลอา้งองิในระหวา่งกระบวนการ

ออกแบบไปยงัโปรแกรมไดต้ลอดเวลา โดยใชต้ัวเลอืก "นําเขา้ขอ้มูลเพิ�มเตมิ" ในแถบเครื�อง
มอืดา้นขา้ง

 

ผูใ้ชจ้ะตอ้งรวบรวมขอ้มูลทั !งหมดสําหรับโครงการภายใตเ้คสเดยีวกนักอ่นที�จะเรยีกใชแ้อป มสีองวธิใีน
การเพิ�มขอ้มูลลงในเคส Medit Link

1. ทําการสแกนทั !งหมดที�จําเป็นใน Medit Scan สําหรับคลนิกิหรอืหอ้งแล็บ และขอ้มูลที�ไดรั้บทั !งหมด
จะถกูบนัทกึลงในเคสโดยอัตโนมัติ

 

2. โหลดขอ้มูลจากโฟลเดอรภ์ายในเครื�องโดยใชค้ณุสมบตั ิ"แนบ" ในหนา้ตา่งรายละเอยีดเคส

การจัดการขอ้มลู

�คําแนะนํา

ใชต้ัวเลอืก "แข็ง" เมื�อสแกนขอ้มูลใน Medit Scan for Labs
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ผูใ้ชย้งัสามารถทํางานตอ่ในโครงการที�บนัทกึไวก้อ่นหนา้นี!ไดห้ากเปิดโปรแกรมจากเคสเดมิอกีครั !ง

การควบคมุขอ้มลู 3D

ผูใ้ชส้ามารถควบคมุขอ้มูล 3D โดยใชเ้มาสเ์พยีงอยา่งเดยีวหรอืทั !งเมาสแ์ละคยีบ์อรด์ได ้

�หมายเหตุ

โครงการที�ถกูสรา้งขึ!นใน Medit Temporaries ไม่ไดรั้บการสนับสนุนโดย Medit ClinicCAD

⚠การใสใ่จ

Medit ClinicCAD จะไม่แกไ้ขหรอืตคีวามขอ้มูล 3D ดั !งเดมิสําหรับการใชง้านทางการแพทย์
ซอฟตแ์วรจ์ะใหเ้พยีงเรขาคณิตทางกายวภิาคเพื�อสรา้งแบบจําลองเสมอืนของการบรูณะ
เทา่นั!น
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การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์

ซมู เลื�อนวงลอ้เมาส์

ซมูโฟกสั ดับเบลิคลกิที�ขอ้มูล

ซมูปรับพอดี ดับเบลิคลกิที�พื!นหลัง

หมุน คลกิขวาแลว้ลาก

แพน กดทั !งสองปุ่ ม (หรอืวงลอ้) คา้งไวแ้ลว้ลาก

 

การควบคุมขอ้มูล   3D โดยใชเ้มาส์และคีย์บอร์ด

 Windows macOS

ซมู

หมุน

แพน

การบันทกึขอ้มลู

มหีลายวธิใีนการบนัทกึขอ้มูลโครงการ
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1. ปุ่ ม   " เสร็จสิ!น " ในขั !นตอนสุดทา้ย 

ปุ่ ม “เสร็จสิ!น” สามารถใชง้านไดห้ลังจากการออกแบบการบรูณะเสร็จสิ!นแลว้ มันจะสรา้งไฟลส์องไฟล์
ในเคส Medit Link: ไฟลโ์ปรเจ็กต ์(B) และไฟลก์ารออกแบบการบรูณะ (A) ไฟลป์ระเภทหลังสามารถ
นําไปใชพ้มิพห์รอืกรอการบรูณะตอ่ได ้

2. ตัวเลือก "บันทกึ" หรือ  "บันทกึเป็น  " ในเมนู

⚠คณุสมบตัแิบบชําระเงนิ

การบนัทกึและการสง่ออกการออกแบบการบรูณะที�เสร็จสมบรูณ์เป็นไฟล ์STL เป็นคณุสมบตัทิี�
ตอ้งชาํระเงนิ ราคาอาจแตกตา่งกนัไปตามสถานะการเป็นเจา้ของและตําแหน่งที�ตั !งของเครื�อง
สแกนของคณุ
สําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการชาํระเงนิ โปรดไปที�ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit หรอืคลกิที�นี�

�เคล็ดลับ:ตัวเลอืกปุ่ มเสร็จสิ!น

คณุสมบตันิี!จะพรอ้มใชง้านในขั !นตอนสดุทา้ยเทา่นั!น ไอคอนเฟืองถดัจากปุ่ ม "เสร็จสิ!น" จะใหต้ัว
เลอืกเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัวธิกีารบนัทกึโครงการ:

เลอืก "รวมไฟลก์ารสรา้ง" หากตอ้งการไฟลข์อ้มูลการสรา้งสําหรับซอฟตแ์วรก์ารกรอ

หรอื CAM
เลอืก “สง่ออกไปยงัพซี”ี เพื�อสง่ออกขอ้มูลที�สรา้งไปยงัโฟลเดอรท์ี�กาํหนดไวบ้น

คอมพวิเตอรโ์ดยอัตโนมัติ
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ตัวเลอืกทั !งสองนี!ในเมนูโปรแกรมชว่ยใหผู้ใ้ชจั้ดการไฟลโ์ครงการไดโ้ดยการสรา้งไฟลใ์หม่หรอือัปเดต
ไฟลท์ี�มอียู่
ไฟลโ์ครงการจะถกูสรา้งขึ!นทกุครั !งที�คณุเรยีกใชแ้อป และสามารถใชบ้นซอฟตแ์วร ์Medit ทั !งหมดได ้
มันจะบนัทกึความคบืหนา้ของงาน โดยใหผู้ใ้ชง้านสามารถหยดุชั�วคราวและบนัทกึโครงการที�ยงัไม่
เสร็จเพื�อกลับมาดําเนนิการตอ่ในภายหลังได ้

ตัวเลอืก "บนัทกึเป็น" ใชเ้พื�อบนัทกึโครงการที�ยงัไม่เสร็จสิ!นหรอืบนัทกึโครงการปัจจบุนัภายใตช้ื�อใหม่
ในขณะที�ตัวเลอืก "บนัทกึ" อนุญาตใหเ้ขยีนทบัไฟลโ์ครงการสําหรับโครงการที�เปิดอยูใ่นปัจจบุนั

การจัดการไลบรารี

ไลบรารฟัีนจะพรอ้มใชง้านเมื�อออกแบบการบรูณะโดยองิตามขอ้มูลการสแกนของฟันที�ถกูเตรยีม
(โมดลูขอ้มูลที�ถกูเตรยีม) มไีลบรารเีริ�มตน้ 6 รายการ แตผู่ใ้ชส้ามารถขยายรายการไลบรารทีี�พรอ้มใช ้

งานไดผ้า่นการจัดการไลบรารี

�หมายเหตุ

ผูใ้ชย้ังจะไดรั้บแจง้ใหบ้ันทกึการเปลี�ยนแปลงในไฟลโ์ครงการเมื�อสิ!นสุดโปรแกรม
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คณุสมบตักิารจัดการไลบรารมีเีครื�องมอืสําหรับจัดการรายการไลบรารทีี�มอียูแ่ละแกไ้ขขอ้มูลไลบรารี
หากตอ้งการใชค้ณุสมบตันิี! ใหค้ลกิที�ไอคอนเฟืองในกลอ่งเครื�องมอืไลบรารี

วธิกีารจัดการรายการไลบรารี

ผูใ้ชส้ามารถเพิ�ม ลบ สง่ออก และแกไ้ขไลบรารใีนรายการไดโ้ดยใชเ้ครื�องมอืที�มอียูใ่นวดิเจ็ตการ
จัดการทางดา้นขวา คณุสามารถแกไ้ขไลบรารเีริ�มตน้ไดห้ลังจากการโคลนเทา่นั!น

�หมายเหตุ

สามารถขยายรายการไลบรารไีดส้งูสดุ 50 รายการ รายชื�อไลบรารทีั !งหมดจะถกูเกบ็ไวใ้น
เครื�อง ดังนั!นหากล็อกอนิเขา้ในระบบคอมพวิเตอรเ์ครื�องอื�น จะสามารถใชไ้ดเ้ฉพาะไลบรารี
เริ�มตน้เทา่นั!น

�คาํแนะนํา

หากขอ้มูลฟันถกูสง่ออกเป็นไลบรารจีาก Medit Ortho Simulation ขอ้มูลดังกลา่วจะถกูเพิ�ม
ไปยงัรายการไลบรารโีดยอัตโนมัตเิมื�อเปิดใชง้าน Medit ClinicCAD
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นําเขา้
จากพซีี

นําเขา้ไลบรารฟัีนที�จัดเกบ็ไวใ้นคอมพวิเตอรข์องคณุ

สง่ออก สง่ออกไลบรารฟัีนไปยงัในพื!นที�พซีหีรอื Medit Link

โคลน สรา้งสําเนาไลบรารี

ลบ ลบไลบรารี

เปลี�ยน
ชื�อ

เปลี�ยนชื�อไลบรารี

รเีซต็ กูค้นืขอ้มูลไลบรารโีดยเลกิทําการปั!นรปูทั !งหมด

 

มอีกีตัวเลอืกหนึ�งในการเพิ�มไลบรารลีงในรายการ - "นําเขา้จาก Medit Link" คณุสมบตันิี!ชว่ยใหผู้ใ้ช ้

สามารถเรยีกดเูคสขอ้มูลฟันที�ถกูแบง่สว่นใน Medit Link และนําเขา้เป็นไลบรารใีนแอปได ้

�หมายเหตุ

คณุสมบตันิี!รองรับเฉพาะไลบราร ีMedit ClinicCAD ที�บนัทกึไว ้
ในรปูแบบ .meditLib เทา่นั!น
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วธิกีารแกไ้ขขอ้มลูไลบรารี

สามารถแกไ้ขขอ้มูลฟันของไลบรารไีดโ้ดยใช ้“การปั!น” ดว้ยเครื�องมอืที�มใีห ้ผูใ้ชส้ามารถเพิ�ม ลบ ปรับ
ใหเ้รยีบ หรอืมอรฟ์ขอ้มูลของฟันที�เลอืกได ้

สามารถปรับการมองเห็นของฟันในแผนผงัขอ้มูลไดเ้พื�อใหก้ระบวนการแกไ้ขสะดวกยิ�งขึ!น หาก
ตอ้งการแกไ้ขไลบรารเีริ�มตน้ จะตอ้งโคลนมันเสยีกอ่น

การจัดการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้

ใน Medit ClinicCAD ผูใ้ชส้ามารถกาํหนดคา่พารามเิตอรก์ารพมิพด์ว้ยตนเองหรอืใชค้า่ที�ตั !งไวล้ว่ง
หนา้ได ้รายการของการตั !งคา่ไวล้ว่งหนา้ที�มใีหพ้รอ้มใชอ้ยูใ่นวดิเจ็ตการตั !งคา่พารามเิตอร์

หากผูใ้ชไ้ม่ไดล้งทะเบยีนเครื�องพมิพ ์3D ของพวกเขาเมื�อเปิดแอปครั !งแรก จะมเีพยีงคา่ที�ตั !งไวล้ว่ง
หนา้เริ�มตน้เทา่นั!นที�จะใชง้านได ้หากตอ้งการขยายและควบคมุรายการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ ใหใ้ช ้

คณุสมบตักิารจัดการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ (ไอคอนรปูเฟืองถดัจากรายการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้)
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คณุสมบตักิารจัดการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้จะชว่ยใหส้ามารถควบคมุรายการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ แกไ้ขคา่ที�
ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�มอียู ่นําเขา้ไฟลค์า่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�ไดรั้บจากผูใ้ชร้ายอื�น หรอืรับคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�
แนะนําโดยการลงทะเบยีนเครื�องพมิพ ์3D

วธิกีารจัดการรายการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้

ผูใ้ชส้ามารถสง่ออก ลบ เปลี�ยนชื�อ และแกไ้ขคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�เลอืกไวใ้นรายการทางดา้นซา้ยได ้

18  



หลังจากที�ทําการเปลี�ยนแปลงแลว้ สามารถคนืคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ใหก้ลับไปเป็นคา่ที�แนะนํา

ไดผ้า่นทาง "รเีซต็"

หากไดรั้บไฟลค์า่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้จากผูใ้ช ้Medit รายอื�น สามารถเพิ�มไฟลด์ังกลา่วลงใน

รายการไดโ้ดยนําเขา้มันจากที�จัดเกบ็ขอ้มูลในเครื�อง

ถงึแมว้า่จะเปลี�ยนชื�อเดมิของคา่ที�ตั !งลว่งหนา้ที�แนะนําแลว้กต็าม ชื�อดังกลา่วจะยงัคงปรากฏ

อยูท่ี�ดา้นบนใน "ขอ้มูลเครื�องพมิพ"์ เสมอ

วธิกีารรับคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�แนะนํา

หากขา้มการลงทะเบยีนเครื�องพมิพเ์มื�อเปิดแอปครั !งแรก สามารถทํามันในภายหลังไดโ้ดยใชปุ้่ ม "ลง
ทะเบยีนเครื�องพมิพ"์
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เพื�อลงทะเบยีนเครื�องพมิพ ์ผูใ้ชจ้ะตอ้งเลอืกผูผ้ลติ เครื�องพมิพ ์และวัสดกุารพมิพใ์นหนา้ตา่งดา้นลา่ง
สามารถลงทะเบยีนเครื�องพมิพไ์ดส้งูสดุ 5 เครื�อง การลงทะเบยีนเครื�องพมิพจ์ะเสร็จสิ!นหลังจากที�คลกิ
“ยนืยนั” และคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้พรอ้มคา่ที�แนะนําจะถกูเพิ�มลงในรายการ

 

�คาํแนะนํา

หากไม่มเีครื�องพมิพข์องคณุอยูใ่นรายการ ใหเ้ลื�อนลงในเซคชนัของผูผ้ลติและคลกิ “คําขอ
เครื�องพมิพ”์
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อนิเตอร์เฟซผูใ้ชโ้ดยสรุป 

A แถบชื�อเรื�อง
B ขอ้ความแนะนํา
C แผนผังขอ้มลู
D ปุ่ มควบคมุการกระทํา
E เครื�องมอืจัดแนวและแกไ้ขขอ้มลู
F ขอ้มลู 3D
G แบบฟอรม์ฟัน
H กลอ่งเครื�องมอื
I แถบเครื�องมอืดา้นขา้ง

แถบชื�อเรื�อง

แถบชื�อเรื�องคอืแถบที�ดา้นบนของหนา้ตา่งแอปพลเิคชันที�ประกอบดว้ยการควบคมุพื!นฐานทางดา้น
ขวาและเมนูทางดา้นซา้ย นอกจากนี!ยังแสดงชื�อแอปและชื�อเคสที�เปิดอยูอ่กีดว้ย 

อนิเตอรเ์ฟซผูใ้ช ้
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เมนู จัดการโครงการที�เปิดอยู ่เขา้ถงึทรัพยากรความชว่ยเหลอืที�มอียู่
และตรวจสอบรายละเอยีดแอปและการตั !งคา่

ศนูยช์ว่ย
เหลอื ไปยังหนา้ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit สาํหรับแอปนี!โดยเฉพาะ

เริ�มตน้/หยดุ
การบันทกึ
วดิโีอ

เริ�มและหยดุการบันทกึวดิโีอของหนา้จอ

ภาพหนา้จอ
ถา่ยภาพหนา้จอ ถา่ยภาพแอปโดยมหีรอืไมม่แีถบชื�อเรื�องโดยใช ้
การเลอืกอตัโนมตั ิหรอืคลกิและลากเพื�อถา่ยภาพเฉพาะพื!นที�ที�
ตอ้งการ

โปรแกรม
จัดการภาพ
หนา้จอ

ด ูสง่ออก หรอืลบภาพหนา้จอ เมื�อเสร็จสิ!น ภาพที�ถา่ยไวท้ั !งหมดจะ
ถกูบันทกึลงในเคสโดยอตัโนมตัิ

ยอ่ ยอ่หนา้ตา่งแอปพลเิคชัน

คนืคา่ ขยายหนา้ตา่งแอปพลเิคชัน

ออก ปิดแอปพลเิคชัน

แผนผังขอ้มลู

แผนผังขอ้มลูจะอยูท่ี�ดา้นซา้ยของหนา้จอ และแสดงรายการขอ้มลูที�ถกูจัดเป็นกลุม่ สามารถแสดง
หรอืซอ่นขอ้มลูไดโ้ดยการคลกิไอคอนที�เกี�ยวขอ้งในแผนผัง หรอืสามารถปรับความโปรง่ใสไดโ้ดย
ใชแ้ถบเลื�อนที�เกี�ยวขอ้ง ขอ้มลูทั !งหมดภายในแผนผังขอ้มลูจะถกูจัดระเบยีบภายใตก้ลุม่หลกัสอง
กลุม่ คอื กลุม่ขอ้มลูการสแกนและการบรูณะ โครงสรา้งอาจแตกตา่งกนัเล็กนอ้ยโดยขึ!นอยูก่บั
วตัถปุระสงคข์องขั !นตอนหรอืเครื�องมอืเฉพาะ รปูภาพดา้นลา่งแสดงตวัอยา่งจากขั !นตอนสดุทา้ย
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กลุ่มขอ้มูลการสแกน

ขากรรไกรบน
ขากรรไกรบนไดนามกิ
ขากรรไกรลา่ง
กอ่นการรักษาสาํหรับขากรรไกรลา่ง
ขากรรไกรลา่งไดนามกิ

การบูรณะ

วเีนยีร ์#16
ออนเลย ์#14
สะพานฟัน #12-21
อนิเลย ์#23

ปุ่ มควบคมุการกระทํา

มปีุ่ มหา้ปุ่ มที�ควบคมุกระบวนการทํางานทั !งหมด พวกมนัอยูท่ี�มมุลา่งทั !งคูข่องหนา้ตา่งแอปพลเิคชัน
ปุ่ ม “เสร็จสิ!น” จะปรากฏในขั !นตอนสดุทา้ยเทา่นั!น

เลกิทํา เลกิทําการกระทํากอ่นหนา้
ทําซํ!า ทําซํ!าการกระทํากอ่นหนา้
กอ่นหนา้ กลบัไปยังขั !นตอนกอ่นหนา้
ถัดไป ใชก้ารเปลี�ยนแปลงและยา้ยไปยังขั !นตอนถัดไป
เสร็จสิ!น เสร็จสิ!นกระบวนการออกแบบและบันทกึการบรูณะไปที� Medit Link

แถบเครื�องมอืดา้นขา้ง

แถบเครื�องมอืดา้นขา้งจะอยูท่างดา้นขวาของหนา้จอ ซึ�งมเีครื�องมอืจํานวนหนึ�งที�อาจตอ้งใชใ้นทกุ
ขั !นตอนการทํางานของการออกแบบ

เครื�องมือการจัดการ
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ขอ้มลูแบบ
ฟอรม์

แสดงหรอืซอ่นขอ้มลูแบบฟอรม์ที�ลงทะเบยีนไวใ้น Medit Link
ในขั !นตอนแรก คณุสามารถแกไ้ขมนัไดเ้ชน่กนั

การตั !งคา่
พารามเิตอร์

ปรับพารามเิตอรส์าํหรับการสรา้งพื!นผวิดา้นในและดา้นนอกของ
การบรูณะ

คยีล์ดั ดแูละจัดการแป้นพมิพท์างลดั

นําเขา้
ขอ้มลูเพิ�ม
เตมิ

นําเขา้ขอ้มลู 3D เพิ�มเตมิเพื�อใชเ้ป็นขอ้มลูอา้งองิหรอืขอ้มลูชว่ย
เหลอืในกระบวนการออกแบบ

เครื�องมือการแสดง

การตั !งคา่เสน้กรดิ
(mm)

แสดงหรอืซอ่นกรดิ (ซอ้นทบัเปิด/ปิด)
คลกิหลาย ๆ ครั!งเพื�อควบคมุตวัเลอืกการซอ้นทบั

โหมดการแสดง
ขอ้มลู

เปลี�ยนระหวา่งตวัเลอืกการแสดงขอ้มลูตา่ง ๆ
(มนัวาว/แมตต/์แมตตพ์รอ้มขอบ/โมโนโครม/โมโนโครม
พรอ้มขอบ)

เครื�องมือการวเิคราะห์

พื!นที�
สมัผัสกบั
ฟันขา้ง
เคยีง

เปิดใชง้านเพื�อแสดงพื!นที�สมัผัสระหวา่งการบรูณะและฟันขา้งเคยีง
ใชข้ณะปั!นพื!นผวิดา้นนอกของการบรูณะเพื�อเพิ�มหรอืถอดวสัดเุพื�อ
ใหแ้น่ใจถงึการใสพ่อดทีี�สดุ

พื!นที�
สมัผัสกบั
ฟันคูส่บ

เมื�อเปิดใชง้าน ฟังกช์ันนี!จะแสดงพื!นที�สมัผัสระหวา่งการบรูณะและ
ฟันคูส่บ เปิดใชง้านเมื�อทําการการปั!นพื!นผวิดา้นนอกของการบรูณะ
เพื�อตรวจสอบสบฟัน

สลบัพื!นที�
แสดงสว่น
เบี�ยงเบน

สลบัขนาดการแสดงสว่นเบี�ยงเบนระหวา่งขอ้มลูทั !งหมดและพื!นที�
สมัผัสเทา่นั!น

ความหนา
ขั !นตํ�าสดุ

เปิดใชง้านเพื�อดพูื!นที�บาง ๆ บนการบรูณะ ใชข้ณะปั!นเพื�อตรวจ
สอบใหแ้น่ใจวา่การบรูณะไมไ่ดบ้างเกนิไปสาํหรับการพมิพห์รอื
การกรอ

เครื�องมือควบคุมขอ้มูล  (สําหรับหนา้จอสัมผัส / เมาส์)
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ซมู ซมูเขา้และออกดว้ยการคลกิและลาก

ซมูปรับพอดี ซมูปรับพอดขีอ้มลูบนหนา้จอ

แพน ยา้ยขอ้มลูดว้ยการคลกิแลว้ลาก

หมนุ หมนุขอ้มลูดว้ยการคลกิแลว้ลาก

กลอ่งเครื�องมอื

กลอ่งเครื�องมอืขา้งแถบเครื�องมอืดา้นขา้งจะแตกตา่งกนัในแตล่ะขั !นตอน กลอ่งเครื�องมอืแตล่ะ
กลอ่งจะแสดงงานที�สามารถดําเนนิการไดใ้นขั !นตอนนี! และมคีณุสมบัตทิั !งหมดที�จําเป็นสาํหรับการ
ดําเนนิการใหเ้สร็จสมบรูณ์
ดา้นลา่งนี!คอืคําอธบิายเกี�ยวกบัคณุสมบัตทิี�มอียูใ่นกลอ่งเครื�องมอืทั�วทั !งแอป

เสน้ขอบ
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การสรา้งดว้ย
ตนเอง สรา้งขอบดว้ยตนเองตามจดุที�เลอืกไว ้

แกไ้ข เพิ�ม ยา้ย หรอืลบจดุควบคมุเพื�อแกไ้ขขอบ
กดปุ่ ม Ctrl คา้งไวเ้พื�อแกไ้ขเสน้แบบอสิระ

การสรา้งอตัโนมตัิ สรา้งเสน้ขอบแบบปิดโดยอตัโนมตัติามจดุที�เลอืกไว ้

ลบ ลบเสน้ขอบ

มมุมองสว่นตดั แสดงสว่นของพื!นที�ที�เมาสช์ี!อยู่

โหมดการแสดงผล
ความโคง้ ดคูวามโคง้ของขอ้มลูผ่านแผนที�สี

การเปลี�ยนมมุมอง
ไดนามกิ

เปิดการเปลี�ยนมมุมองไดนามกิเพื�อหมนุขอ้มลูตาม
ทศิทางมมุมองโดยอตัโนมตัิ

การระบุตําแหน่ง

ยา้ย/ปรับขนาด
อสิระ

ยา้ยฟันไดอ้ยา่งอสิระโดยไมม่ขีอ้จํากดัใด ๆ ใชปุ้่ มลดัเพื�อ
หมนุและปรับขนาด

3D
Manipulator ปรับขนาด ยา้ย หรอืหมนุฟันตามแกน

การเลอืก

�หมายเหตุ

ใชไ้ดเ้ฉพาะเมื�อใชก้ารสรา้งดว้ยตนเองเทา่นั!น
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การเลอืกฟันซี�
เดยีวอจัฉรยิะ

เลอืกพื!นที�ฟันแตล่ะซี�โดยอตัโนมตั ิโดยทิ!งสว่นของเหงอืกไว ้
คลกิและลากเมาสบ์นฟัน

การเลอืกดว้ย
แปรง

เลอืกเอนทติทีั !งหมดบนเสน้ที�วาดดว้ยมอืเปลา่บนหนา้จอ
เฉพาะดา้นหนา้เทา่นั!นที�ถกูเลอืก

การยกเลกิการ
เลอืกดว้ย
แปรง

ยกเลกิการเลอืกเอนทติทีั !งหมดบนเสน้ทางที�วาดดว้ยมอืเปลา่
บนหนา้จอ เฉพาะดา้นหนา้เทา่นั!นที�ถกูยกเลกิการเลอืก

ลา้งการเลอืก
ทั !งหมด ลา้งพื!นที�ที�เลอืกไวท้ั !งหมด

การปั!น

เพิ�ม เพิ�มวสัดใุนการบรูณะ
ปุ่ มลดั: 1

ลบออก ลบวสัดจุากการบรูณะ
ปุ่ มลดั: 2

ปรับใหเ้รยีบ ปรับสว่นของการบรูณะใหเ้รยีบ
ปุ่ มลดั: 3

มอรฟ์ มอรฟ์วสัดใุนการบรูณะโดยการลากมนัดว้ยเมาสข์องคณุ
ปุ่ มลดั: 4

รอ่ง นําวสัดอุอกจากการบรูณะดว้ยใบมดีที�คมเพื�อสรา้งรอ่ง 
ปุ่ มลดั: 5

การปรับ
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ปรับไปยังฟันขา้งเคยีง ปรับการบรูณะไปยังฟันขา้งเคยีง

ปรับไปยังฟันคูส่บ ปรับการบรูณะไปยังฟันคูส่บ

ปรับใหเ้ขา้กบัเหงอืก ปรับฟันแขวนใหเ้ขา้กบัเหงอืก

ส่วนโยง

ยา้ย ลากจดุศนูยก์ลางเพื�อปรับตําแหน่งและพื!นที�สว่นตดัของสว่นโยง

แกไ้ข เพิ�ม ยา้ย หรอืลบจดุควบคมุเพื�อเปลี�ยนรปูรา่งสว่นโยง

อนุญาต
สว่นโยง
ขนาด
เล็ก

สรา้งสว่นโยงที�เล็กกวา่จากเฉพาะบรเิวณที�มกีารซอ้นทบั เมื�อเปิดใช ้
งาน จะอนุญาตใหใ้ชส้ว่นโยงที�มขีนาดเล็กกวา่สว่นตดัขั !นตํ�าที�
กาํหนดไวใ้นการตั !งคา่พารามเิตอร์

เพิ�ม/ลบ เพิ�มหรอืลบสว่นโยงระหวา่งหน่วยที�ลงทะเบยีนไวต้ามตอ้งการ

หมุดจัดฟัน/ดา้มจับ   ( เครื�องมือสําหรับควบคุมองคป์ระกอบ )

ตั !งคา่
อตัโนมตัิ วางองคป์ระกอบที�เลอืกไวใ้นตําแหน่งที�เหมาะสมโดยอตัโนมตัิ

ตั !งคา่มา
ทางคณุ หมนุทกุองคป์ระกอบใหห้นัเขา้หาตวัคณุ

ลบ
ทั !งหมด

ลบองคป์ระกอบทั !งหมด หากตอ้งการลบองคป์ระกอบใดองค์
ประกอบหนึ�ง ใหค้ลกิขวาที�องคป์ระกอบนั!น

ยา้ย เปลี�ยนตําแหน่งองคป์ระกอบโดยการลากมนั
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การตรวจสอบการออกแบบ

ขอบและ
วถิกีาร
ใส่

ปรับขอบและวถิกีารใสต่ามตอ้งการ การเปลี�ยนแปลงจะสง่ผลเฉพาะ
พื!นผวิดา้นในเทา่นั!น โดยพื!นผวิดา้นนอกจะไมถ่กูเปลี�ยนแปลง

การจัด
เรยีง
ขอ้มลู
ฟัน

ปรับการระบตํุาแหน่งขอ้มลูฟันตามตอ้งการ การเปลี�ยนแปลงจะสง่
ผลเฉพาะพื!นผวิดา้นนอกเทา่นั!น โดยพื!นผวิดา้นในจะไมถ่กู
เปลี�ยนแปลง
ใชไ้ดเ้ฉพาะเมื�อสรา้งครอบฟันซี�เดยีวโดยอตัโนมตัเิทา่นั!น

สบฟัน
ไดนามกิ

ตรวจสอบการออกแบบการบรูณะโดยใชบ้ันทกึการเคลื�อนไหวของ
ขากรรไกรลา่งที�มอียู่
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การกําหนดขอ้มลู

หลังจากเปิดใชง้านแอปพลเิคชนั ผูใ้ชจ้ะเขา้สูห่นา้ตา่งการกาํหนดขอ้มูล ซึ�งตอ้งเลอืกหนึ�งในสี�โมดลูที�
มอียู ่และกาํหนดขอ้มูลการสแกนที�จําเป็นสําหรับโครงการปัจจบุนั โมดลู (หรอืขั !นตอนการทํางาน)
เหลา่นี!เป็นเคสการใชง้านหลักของ Medit ClinicCAD: สองโมดลูสําหรับการออกแบบการบรูณะ หนึ�ง
โมดลูสําหรับสรา้งการแตง่ขี!ผ ึ!งวนิจิฉัย และอกีหนึ�งโมดลูสําหรับสรา้งไลบรารฟัีนแบบกาํหนดเอง

แตล่ะขั !นตอนการทํางานจะแนะนําผูใ้ชผ้า่นลําดับขั !นตอนที�มโีครงสรา้ง เริ�มตั !งแตก่ารกาํหนดขอ้มูล
และดําเนนิไปจนถงึผลลัพธก์ารออกแบบที�กาํหนดไว ้เพื�อดําเนนิการตอ่ ผูใ้ชต้อ้งเลอืกโมดลู และ
กาํหนดชดุขอ้มูลอยา่งนอ้ยหนึ�งชดุใหก้บัสว่นโคง้แนวฟันเป้าหมาย

ขั !นตอนการทํางาน

30  



ขอ้มูลก่อน
การรักษา

ออกแบบครอบฟันและสะพานฟันแบบเปลอืกไข่
รองรับการออกแบบโดยองิตามขอ้มูลกอ่นการรักษา

ขอ้มูลที�ถูก
เตรียม

ออกแบบครอบฟันซี�เดยีว สะพานฟันพรอ้มฟันแขวน วเีนียร ์อนิเลย์
ออนเลย ์แกนฟันจําลอง และสะพานฟัน Maryland
รองรับการออกแบบตามขอ้มูลที�ถกูเตรยีมโดยใชไ้ลบรารฟัีน
รองรับโหมด "การสรา้งอัตโนมัต"ิ สําหรับครอบฟันซี�เดยีว (ฟันกราม
นอ้ยและฟันกรามเทา่นั!น)
รองรับขั !นตอนการทํางานสําหรับการออกแบบอนิเลยค์อฟัน*
ผูใ้ชส้ามารถนําเขา้ขอ้มูลกอ่นการรักษาเพื�อใชเ้ป็นขอ้มูลอา้งองิได ้
ผา่นทางหนา้ตา่งกาํหนดขอ้มูล

การแต่งขี!ผ ึ!ง
ว ินิจฉัย

สรา้งโมเดลการออกแบบการแตง่ขี!ผ ึ!งสําหรับการบรูณะเป้าหมาย
ใชไ้ดเ้ฉพาะเมื�อมกีารลงทะเบยีนการแตง่ขี!ผ ึ!งไวใ้นแบบฟอรม์ Medit
Link
ตอ้งมขีอ้มูลกอ่นการรักษา

ไลบรารีฟัน
แบบกําหนด
เอง

สรา้งไลบรารโีดยการแบง่สว่นฟันโดยตรงจากขอ้มูลการสแกนที�มอียู่
ในเคส Medit Link
สรา้งไลบรารโีดยการนําเขา้ไฟลข์อ้มูลฟันแยกเป็นซี�ที�ถกูแบง่สว่นไว ้
ลว่งหนา้

 

หลังจากกาํหนดขอ้มูลการสแกนแลว้ ผูใ้ชจ้ะเขา้สูข่ั !นตอนแรกของขั !นตอนการทํางาน ไม่วา่จะเลอืก
โมดลูใดกต็าม ขั !นตอนนี!จะมเีครื�องมอืการจัดการขอ้มูลสองรายการที�มุมลา่งซา้ย: การจัดแนวขอ้มูล
และการแกไ้ขขอ้มูล ถงึแมว้า่จะไม่ไดบ้งัคับใช ้แตเ่ครื�องมอืเหลา่นี!ชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถตรวจสอบและ
ปรับแตง่ขอ้มูลการสแกนที�นําเขา้ได ้ทําใหม้ั�นใจไดถ้งึความแม่นยําที�มากขึ!น และผลลัพธท์ี�ดขี ึ!นเมื�อ
ออกแบบการบรูณะในขั !นตอนตอ่ไป

⚠การใสใ่จ

โมดลูนี!จะถกูปิดใชง้าน หากมกีารลงทะเบยีนวเีนียร ์แกนฟันจําลอง อนิ
เลย ์ออนเลย ์หรอืการแตง่ขี!ผ ึ!งไวใ้นแบบฟอรม์ Medit Link

�หมายเหตุ

* สําหรับขอ้มูลเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัวธิกีารออกแบบอนิเลยค์อฟัน โปรดดู
ภาคผนวกของคูม่อืนี!
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การจัดแนวขอ้มลู

การจัดแนวขอ้มูลเขา้กบัระนาบสบฟันเป็นสิ�งที�สําคัญเพื�อรับประกนัความแม่นยําของกระบวนการ
อัตโนมัตใินภายหลัง ในกรณีสว่นใหญ ่ขอ้มูลการสแกนจะถกูจัดแนวโดยอัตโนมัตเิมื�อนําเขา้ อยา่งไร
กต็าม หากการจัดแนวลม้เหลวเนื�องจากสาเหตใุดกต็าม ผูใ้ชจ้ะไดรั้บแจง้ใหดํ้าเนนิการจัดแนวดว้ย
ตนเอง

 

1. หากตอ้งการจัดแนวขอ้มูลใหม่ดว้ยตนเอง ใหเ้ริ�มตน้ดว้ยการคลกิ "แยกขอ้มูล" ในกลอ่ง

เครื�องมอืที�ดา้นลา่ง

⚠ขอ้ควรระวัง

การกลับไปที�ขั !นตอนแรกเพื�อใชเ้ครื�องมอืทั !งสองนี! จะทําใหส้ญูเสยีความคบืหนา้ที�ไดทํ้าไวใ้น
การออกแบบการบรูณะ
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2. จากนั!นใช ้"จัดแนวดว้ยจดุ 3 จดุ" หรอื "จัดแนวดว้ยจดุ 4 จดุ" เพื�อกาํหนดจํานวนจดุที�

สอดคลอ้งกนับนขอ้มูล

หากคณุตั !งคา่จดุไม่ถกูตอ้ง ใหใ้ช ้"ลบจดุ" เพื�อลบจดุสดุทา้ยที�ถกูเพิ�มเขา้ไป

หากทํางานกบัขอ้มูลครึ�งสว่นโคง้แนวฟัน ใหใ้ชฟี้เจอร"์การจัดแนวครึ�งสว่นโคง้แนวฟัน" เพื�อให ้

มั�นใจวา่กระบวนการจัดแนวมคีวามแม่นยํายิ�งขึ!น
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3. ตรวจสอบการจัดแนวขอ้มูลในมุมมองหลายตําแหน่งทางดา้นขวา หากจําเป็น ใหป้รับแตง่โดยคลกิ
ขวาเพื�อหมุนและใชปุ้่ มเมาสท์ั !งสองปุ่ มเพื�อเคลื�อนที�

 

4. เมื�อเสร็จสิ!น ใหค้ลกิ "เสร็จสิ!น" ที�มุมขวาลา่งเพื�อกลับไปยงัขั !นตอนการทํางานแรก

 

การแกไ้ขขอ้มลู

คณุสมบตักิารแกไ้ขขอ้มูลมเีครื�องมอืสําหรับปรับแตง่ขอ้มูลการสแกนที�ถกูนําเขา้ ทําใหไ้ม่จําเป็น
ตอ้งเตรยีมการในโปรแกรมอื�น ขอ้มูลการสแกนที�สะอาดจะชว่ยใหก้ระบวนการทํางานรวดเร็วขึ!นและให ้
ผลลัพธก์ารออกแบบที�แม่นยํายิ�งขึ!น
โดยการใชเ้ครื�องมอืที�มใีห ้ผูใ้ชส้ามารถตัดแตง่สว่นขอ้มูลที�เกนิหรอืไม่จําเป็นออก ปรับเปลี�ยนพื!นผวิ
ขอ้มูล และเตมิเต็มชอ่งวา่งหากมอียู่
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วธิตีดัแตง่ขอ้มลู
เครื�องมอืตัดแตง่จะเปิดใชง้านโดยอัตโนมัตเิมื�อผูใ้ชเ้ขา้สูร่ะบบ

1. เริ�มตน้ดว้ยการเลอืกเครื�องมอืการเลอืกที�จะชว่ยคณุกาํหนดสว่นตา่ง ๆ ของขอ้มูลที�ตอ้งการลบออก

การเลอืกฟัน
อัจฉรยิะ

เลอืกฟันทั !งหมดของสว่นโคง้แนวฟันโดยอัตโนมัต ิโดยทิ!งสว่น
ของเหงอืกไว ้

การเลอืกดว้ยแปรง
เลอืกเอนทติทีั !งหมดบนเสน้ที�วาดดว้ยมอืเปลา่บนหนา้จอ เฉพาะ
ดา้นหนา้เทา่นั!นที�ถกูเลอืก
มแีปรงสามขนาด

การเลอืกฟันซี�

เดยีวอัจฉรยิะ
เลอืกพื!นที�ฟันแตล่ะซี�โดยอัตโนมัต ิโดยทิ!งสว่นของเหงอืกไว ้
คลกิและลากเมาสบ์นฟัน

การเลอืกโพลไีลน์ เลอืกเอนทติทีั !งหมดภายในรปูรา่งโพลไีลน์ที�วาดไวบ้นหนา้จอ

การเลอืก Flood
Fill

เลอืกพื!นที�เชื�อมตอ่ตามการเคลื�อนไหวของเมาส์

 

2. หากจําเป็น ใหแ้กไ้ขพื!นที�ที�เลอืกไวโ้ดยใชต้ัวเลอืกเครื�องมอืตอ่ไปนี!
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เตมิเต็มพื!นที�ที�เลอืกไวโ้ดยอัตโนมัติ เตมิเต็มขอ้มูลในเอนทติี!ที�เลอืกไวโ้ดยอัตโนมัติ

ยอ่พื!นที�ที�เลอืกไว ้ ลดพื!นที�ที�เลอืกในทกุครั !งที�คณุกดปุ่ ม

ขยายพื!นที�ที�เลอืกไว ้ ขยายพื!นที�ที�เลอืกในทกุครั !งที�คณุกดปุ่ ม 

กลับดา้นพื!นที�ที�เลอืกไว ้ กลับดา้นการเลอืก

คณุสามารถเปิด "โหมดการยกเลกิการเลอืก" เพื�อแกไ้ขการเลอืกดว้ยตนเอง หรอืใช ้"ลา้งการเลอืก

ทั !งหมด" เพื�อยกเลกิการเลอืกทกุอยา่งโดยอัตโนมัติ
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3. หากตอ้งการตัดแตง่ใหเ้สร็จสมบรูณ์ ใหค้ลกิ "ลบพื!นที�ที�เลอืกไว"้

วธิเีตมิชอ่งวา่ง

37  



1. เปลี�ยนเป็นเครื�องมอื "เตมิเต็มชอ่งวา่ง"

38  



2. คน้หาพื!นที�ที�ขอ้มูลขาดหายไปและปรับแถบเลื�อน "เสน้รอบวงสงูสดุของชอ่งวา่ง"
หากเปิดใชง้านตัวเลอืก "ใชส้ทีี�อยูต่ดิกนัสําหรับชอ่งวา่งที�ถกูเตมิเต็ม" โปรแกรมจะใชพ้าเลทสทีี�ตรงกนั
เพื�อเตมิพื!นที� มฉิะนั!น พื!นที�จะถกูเตมิเต็มดว้ยสเีทา

3. คลกิ "ใช"้ เพื�อเตมิเต็มชอ่งวา่งดว้ยตาขา่ยใหม่

วธิปัี!นขอ้มลู
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คน้หาพื!นที�ของขอ้มูลที�คณุตอ้งการแกไ้ข จากนั!นใชเ้ครื�องมอืที�ใหม้าเพื�อเพิ�มหรอืลบขอ้มูล หรอืปรับ
ใหเ้รยีบและมอรฟ์สว่นของขอ้มูล คณุยงัสามารถปั!นพื!นผวิดา้นสบฟันใหม้ลีักษณะทางกายวภิาคมาก
ขึ!นไดด้ว้ยการใชต้ัวเลอืก "รอ่ง"
โปรดทราบวา่สามารถปรับความแรงและขนาดของแปรงการปั!นได ้

เมื�อเสร็จสิ!น ใหค้ลกิ "เสร็จแลว้" ที�มุมขวาลา่ง เพื�อกลับไปยงัขั !นตอนการทํางานแรก 

วธิกีารถอนฟัน

ปิดใชง้านคณุสมบตั ิ“การถอนเสมอืนจรงิ” เลอืกฟันที�คณุตอ้งการลบดว้ยเครื�องมอืที�มใีห ้แลว้คลกิ
“ใช”้ เพื�อเสร็จสิ!นการถอน จากนั!น ตรวจสอบวา่มชีอ่งวา่งในขอ้มูลเหงอืกหรอืฟันใกลเ้คยีงหรอืไม่ และ
ใช ้“เตมิเต็มชอ่งวา่ง” เพื�อซอ่มแซม
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ขั !นตอนทั�วไปในการสรา้งครอบฟันและสะพานฟันแบบ 'เปลอืกไข'่ ประกอบดว้ยสามขั !นตอน: การ
เลือกฟัน  > ขอบ  และ  วิถีการใส่   > การออกแบบขั !นสุดทา้ย   หากผูใ้ชเ้ลอืกใชข้อ้มูลไลบรารเีพื�อ
สรา้งครอบฟันแทนขอ้มูลกอ่นการรักษาสําหรับฟันซี�ใดซี�หนึ�ง ขั !นตอนเพิ�มเตมิ—การจัดเรยีงขอ้มูลฟัน*
—จะถกูรวมอยูใ่นขั !นตอนการทํางาน

 

โมดลูขอ้มลูกอ่นการรักษา

�หมายเหตุ

อ่านวธิใีชข้ั !นตอนการจัดเรยีงขอ้มูลฟันในขั !นตอนการทํางาน   > โมดูลขอ้มูลที�ถูกเตรียม
> การจัดเรียงขอ้มูลฟัน
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นี�เป็นขั !นตอนแรกในการออกแบบครอบฟันแบบเปลอืกไขแ่ละการบรูณะ เป้าหมายของขั !นตอนนี!
คอืการเลอืกขอ้มลูกอ่นการรักษาที�สอดคลอ้งกบัฟันแตล่ะซี�ที�ลงทะเบยีนไวใ้นแบบฟอรม์ Medit
Link และนํามาใชซ้ํ!าในภายหลงัเพื�อสรา้งการบรูณะ

1. เมื�อเขา้สูข่ั !นตอนนี! ขอ้มลูสาํหรับหมายเลขฟันที�ระบไุวใ้นแบบฟอรม์ดา้นลา่งจะถกูเลอืก

โดยอตัโนมตัิ

2. ตรวจสอบความแมน่ยําของการเลอืกขอ้มลูอตัโนมตัเิพื�อใหแ้น่ใจวา่การสรา้งพื!นผวิดา้น

นอกของการบรูณะเกดิขึ!นอยา่งถกูตอ้งในขั !นตอนตอ่ไปนี! หากจําเป็นตอ้งมกีารแกไ้ข ให ้

เลอืกหมายเลขฟันเป้าหมายในแบบฟอรม์ และปรับเปลี�ยนโดยใชเ้ครื�องมอืการเลอืก

การเลอืกฟัน

�หมายเหตุ

ไมร่องรับการเลอืกอตัโนมตัสิาํหรับขอ้มลูการสแกนของโมเดลปนูหนิ
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คณุสามารถรเีซ็ตการเลอืกขอ้มลูสาํหรับฟันเฉพาะไดโ้ดยใช ้"ลา้งการเลอืกทั !งหมด" จาก

นั!นจงึเลอืกฟันนั!นใหมอ่ยา่งแมน่ยําดว้ย "การเลอืกฟันซี�เดยีวอจัฉรยิะ" เพื�อทําสิ�งนี! ให ้

คลกิและลากเมาสไ์ปเหนอืขอ้มลูฟัน

หรอืคณุสามารถแกไ้ขการเลอืกโดยเล็กนอ้ยไดด้ว้ย "การเลอืกดว้ยแปรง" หรอื "การ

ยกเลกิการเลอืกดว้ยแปรง"

44  



45  



3. หากคณุตอ้งการใชไ้ลบรารฟัีนแทนขอ้มลูกอ่นการรักษาสาํหรับการบรูณะเป้าหมายใด ๆ ให ้
เลอืกหมายเลขฟันที�ตรงกนัจากรายการดา้นลา่ง และเปิดใชง้านสวติช ์'ใชไ้ลบราร'ี สิ�งนี!จะเพิ�มขั !น
ตอนเพิ�มเตมิใหก้บัขั !นตอนการทํางานของคณุในภายหลงั: การจัดเรยีงขอ้มลูฟัน

4. เมื�อเสร็จแลว้ใหค้ลกิ “ถัดไป” หรอื กดปุ่ ม Space bar เพื�อไปยังขั !นตอนถัดไป
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วตัถปุระสงคข์องขั !นตอนที�สองคอืการกาํหนดเสน้ขอบและกาํหนดวถิกีารใสส่าํหรับการบรูณะใน
อนาคต

1. เสน้ขอบจะถกูสรา้งขึ!นโดยอตัโนมตัเิมื�อเขา้สูข่ั !นตอนนี! คณุตอ้งตรวจสอบเสน้ขอบที�ถกูสรา้งขึ!น
และแกไ้ขพวกมนัหากจําเป็น

หากตอ้งการแกไ้ขเสน้ขอบ ใหใ้ชแ้ถบเลื�อน “ยอ่/ขยาย” ที�ดา้นลา่ง คณุสามารถยอ่หรอื

ขยายขอบสาํหรับฟันทั !งหมดไดใ้นคราวเดยีว หรอืสาํหรับหมายเลขฟันเฉพาะโดยระบมุนั

ในแบบฟอรม์ดา้นลา่ง

คณุสามารถแกไ้ขเสน้ขอบไดโ้ดยการเพิ�ม ยา้ย หรอืลบจดุควบคมุ คลกิเพื�อเพิ�มจดุ คลกิ

ขวาเพื�อลบ และลากมนัเพื�อยา้ย

ขอบและวถิกีารใส่
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2. วถิกีารใสจ่ะถกูตรวจจับโดยอตัโนมตั ิตรวจสอบวถิกีารใสท่ี�ถกูตรวจพบ และหากจําเป็นตอ้งปรับ
เปลี�ยน ใหล้ากลกูศรวถิกีารใสเ่พื�อแกไ้ขทศิทาง ลกูศรสเีทาจะแสดงทศิทางที�ถกูตรวจพบในตอน
แรก

นอกจากนี! คณุยังสามารถหมนุขอ้มลู 3D และคลกิ "ตั !งคา่ลกูศรเป็นมมุมองของคณุ" ไดท้ี�

� คําแนะนํา

คณุสามารถปิด "เชื�อมวถิกีารใส"่ ทลีะรายการ และตั !งคา่เสน้ทางสาํหรับครอบฟันแตล่ะซี�ใน
สะพานฟันได ้
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ดา้นลา่ง

3. ในขั !นตอนนี! คณุยังสามารถตรวจสอบพารามเิตอรส์าํหรับพื!นผวิดา้นในและดา้นนอกของการ
บรูณะไดก้อ่นที�จะนําไปใชใ้นขั !นตอนถัดไป ตามคา่เริ�มตน้ พารามเิตอรท์ี�คณุใชล้า่สดุจะถกูนํามา
ใช ้คลกิ “การตั !งคา่พารามเิตอร”์ ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งเพื�อดรูายละเอยีด

คณุสามารถกาํหนดคา่พารามเิตอรด์ว้ยตนเองหรอืใชค้า่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�แนะนําสาํหรับ

เครื�องพมิพเ์ฉพาะของคณุได ้

4. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถัดไป"

�หมายเหตุ

อา่นเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการรับคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�แนะนําและการจัดการรายการคา่ที�ตั !งไวล้ว่ง
หนา้ในบทการจัดการขอ้มูล  > การจัดการค่าที�ตั !งไวล้่วงหนา้   ของคูม่อืนี!
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�หมายเหตุ

หากคณุเลอืกใชไ้ลบรารแีทนขอ้มลูกอ่นการรักษาในขั !นตอนแรก คณุจะดําเนนิการไปสูข่ั !น
ตอนการจัดเรยีงขอ้มลูฟันเพิ�มเตมิ โปรดดทูี�เซคชันโมดูลขั !นตอนการทํางาน  > ขอ้มูลที�
ถูกเตรียม > การจัดเรียงขอ้มูลฟัน  ของคูม่อืนี!สาํหรับคําแนะนําโดยละเอยีดเกี�ยวกบัวธิี
การใชข้ั !นตอนนั!น
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นี�คอืขั !นตอนสดุทา้ยในการออกแบบการบรูณะ ในขั !นตอนนี! ผูใ้ชค้วรตรวจสอบการออกแบบการบรูณะ
ที�สรา้งขึ!น ทําการแกไ้ขตามความจําเป็น และตรวจสอบพารามเิตอรท์ี�ใชก้อ่นจะดําเนนิการพมิพ์
นอกจากนี!ยงัมงีานเพิ�มเตมิสองงานที�สามารถดําเนนิการไดใ้นขั !นตอนนี! ไดแ้ก ่การแกไ้ขสว่นโยง
สะพานฟันและการเพิ�มองคป์ระกอบการออกแบบที�เป็นทางเลอืกไปยงัครอบฟัน

 

1. เริ�มตน้โดยการตรวจสอบการบรูณะที�ถกูสรา้งขึ!น เปิดเครื�องมอืวเิคราะหใ์นแถบเครื�องมอืดา้นขา้ง
เพื�อดวูา่อาจจําเป็นตอ้งปั!นพื!นผวิภายนอกตรงสว่นใด “พื!นที�สัมผสักบัฟันขา้งเคยีง” และ “พื!นที�สัมผสั
กบัฟันคูส่บ” จะแสดงจดุสัมผสักบัฟันขา้งเคยีงดว้ยส ี“ความหนาขั !นตํ�าสดุ” จะชี!ใหเ้ห็นบรเิวณของครอบ
ฟันที�บางเกนิไปดว้ยสแีดง เพิ�มวัสดเุพิ�มเตมิในพื!นที�เหลา่นี!โดยใชเ้ครื�องมอืการปั!น

2. แกไ้ขขอ้บกพรอ่งใด ๆ ในการออกแบบโดยใช ้"การปั!น" คณุสามารถเพิ�ม ลบ ปรับใหเ้รยีบ มอรฟ์
และแกะสลักวัสดบุนพื!นผวิดา้นนอกของการบรูณะได ้เลอืกเครื�องมอืการปั!น ปรับความแรงและขนาด
ของแปรง จากนั!นแกไ้ขพื!นที�ที�ตอ้งการ ใชต้ัวเลอืก “รอ่ง” เพื�อสรา้งรอ่งไดอ้ยา่งงา่ยดาย

การออกแบบขั !นสดุทา้ย

�คําแนะนํา

ควบคมุการมองเห็นขอ้มูลในแผนผงัขอ้มูล เพื�อใหง้า่ยตอ่การตรวจสอบความพอดขีองจดุสัมผสั
และการบรูณะ
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3. การปั!นใด ๆ ที�สําคัญอาจตอ้งมกีารตรวจสอบเพิ�มเตมิถงึความพอดใีนการบรูณะและพารามเิตอรท์ี�
กาํหนดไวก้อ่นหนา้นี! ใช ้"การปรับ" เพื�อทําการปรับเปลี�ยนอยา่งรวดเร็ว คณุสามารถปรับเปลี�ยนการ
บรูณะใหเ้ขา้กบัฟันขา้งเคยีงและฟันคูส่บตามระยะทางที�กาํหนด

หากสะพานฟันของคณุมฟัีนแขวน คณุสามารถปรับระยะหา่งจากเหงอืกไดโ้ดยใชเ้ครื�องมอื

การปรับในขั !นตอนนี! เลอืกคณุสมบตั ิ“ปรับใหเ้ขา้กบัเหงอืก” ตั !งคา่ระยะหา่งที�ตอ้งการ และ
คลกิ “ปรับ”

�คําแนะนํา

คลกิเครื�องหมายคําถามในวดิเจ็ต "การปั!น" เพื�อดทูางลัด
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หากมกีารนําเขา้ขอ้มูลสบฟันไดนามกิ คณุสามารถเลอืกที�จะปรับใหเ้ขา้กบัฟันคูส่บโดยองิ

ตามสบฟันแบบ 'คงที�' หรอื 'ไดนามกิ' ได ้
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4. หากคณุกาํลังทํางานบนสะพานฟัน ขอ้มูลของแตล่ะองคป์ระกอบจะถกูผสมผสานเป็นหนึ�งเดยีวโดย
การเพิ�มสว่นโยง แกไ้ขสว่นโยงโดยใชเ้ครื�องมอื “ยา้ย” “แกไ้ข” “อนุญาตสว่นโยงขนาดเล็ก” หรอื “เพิ�ม/
ลบออก”

เมื�อใช ้"ยา้ย" ใหล้ากจดุกึ�งกลางของสว่นโยงเพื�อปรับตําแหน่งและพื!นที�หนา้ตัดของสว่นโยง

โดยอัตโนมัติ

เมื�อใช ้“แกไ้ข” ขอบของสว่นโยงบนฟันทั !งคูจ่ะปรากฏขึ!น คณุสามารถเปลี�ยนรปูรา่งของสว่น

โยงไดโ้ดยการแกไ้ขขอบเหลา่นี! คลา้ยคลงึกบัการแกไ้ขเสน้ขอบของฟัน ใหค้ลกิเพื�อเพิ�มจดุ
คลกิขวาเพื�อลบ และลากจดุเพื�อยา้ย

�คําแนะนํา

กดปุ่ ม Alt/Option คา้งไวเ้พื�อสรา้งสว่นโยงอสิระอยา่งรวดเร็วดว้ยเมาส ์
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เมื�อเปิดใชง้าน “อนุญาตสว่นโยงขนาดเล็ก” โปรแกรมจะไม่สนใจคา่พื!นที�สว่นตัดขวางขั !นตํ�า

ที�กาํหนดไวใ้นการตั !งคา่พารามเิตอร ์โปรแกรมจะสรา้งสว่นโยงขึ!นจากจดุสัมผสัจรงิระหวา่ง
ฟันขา้งเคยีงเทา่นั!นแทน

�คําแนะนํา

กด Ctrl/Command คา้งไวเ้พื�อทําการเปลี�ยนแปลงเล็ก ๆ นอ้ย ๆ ในขอบอยา่งรวดเร็ว
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เปิด “เพิ�ม/ลบออก” เพื�อจัดการสว่นโยงระหวา่งหน่วยที�ลงทะเบยีนแลว้ทั !งหมด โดยไม่ขึ!นกบั

ขอ้มูลแบบฟอรม์ สิ�งนี!ชว่ยใหค้ณุแยกสะพานฟันออกเป็นหน่วยเดี�ยว หรอืเชื�อมหน่วยเดี�ยวให ้
เป็นสะพานฟันได ้

5. หากคณุกาํลังออกแบบครอบฟัน คณุสามารถเพิ�มรสูําหรับเขา้ถงึหมุดจัดฟันหรอืดา้มจับไดด้ว้ย
"หมุดจัดฟัน/ดา้มจับ"

เริ�มตน้โดยการเลอืกองคป์ระกอบที�คณุตอ้งการเพิ�มและคลกิ "ตั !งคา่อัตโนมัต"ิ การดําเนนิการ

นี!จะวางทรงกระบอกโดยอัตโนมัตเิพื�อสรา้งองคป์ระกอบในตําแหน่งที�เหมาะสมที�สดุ ซึ�ง
ไดแ้ก ่ดา้มจับอยูท่ี�ดา้นลิ!น และมรีอูยูต่รงกลาง จากนั!นปรับรัศมแีละความสงูของทรงกระบอก
ดา้นลา่งและคลกิ “เพิ�ม”
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คณุยงัสามารถยา้ยทรงกระบอกไปรอบ ๆ ไดอ้ยา่งรวดเร็วดว้ยเครื�องมอื “ยา้ย” และเปลี�ยน

ทศิทางของมันโดยการหมุนขอ้มูล จากนั!นตั !งคา่ตามมุมมองของคณุดว้ย “ตั !งคา่มาทางคณุ”

�คําแนะนํา

คณุสามารถวางทรงกระบอกสําหรับสรา้งองคป์ระกอบดว้ยตนเองในจดุที�เลอืกไดด้ว้ยการดับเบลิ
คลกิ
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6. ขั !นสดุทา้ย ใหต้รวจสอบพารามเิตอรด์า้นในและดา้นนอกใน “การตั !งคา่พารามเิตอร”์ กอ่นที�จะบนัทกึ
การออกแบบของคณุและสง่มันไปพมิพ์

7. หากตอ้งการบนัทกึการออกแบบการบรูณะของคณุ ใหค้ลกิ “เสร็จสิ!น” ที�มุมขวาลา่ง 

8. หากคณุมเีครื�องพมิพ ์SprintRay 3D คณุสามารถถา่ยโอนการออกแบบการบรูณะของคณุจากขั !น
ตอนนี!ไปยงั RayWare Cloud ไดโ้ดยตรง เพื�อทําสิ�งนี! ใหใ้ช ้“พมิพด์ว้ย SprintRay” ที�ดา้นลา่ง และทํา
ตามคําแนะนําบนหนา้จอ คณุตอ้งมบีญัช ีRayWare Cloud แลว้ถงึจะใชค้ณุสมบตันิี!ได ้

⚠คณุสมบตัแิบบชําระเงนิ

การบนัทกึและการสง่ออกการออกแบบการบรูณะที�เสร็จสมบรูณ์เป็นไฟล ์STL เป็นคณุสมบตัทิี�
ตอ้งชาํระเงนิ ราคาอาจแตกตา่งกนัไปตามสถานะการเป็นเจา้ของและตําแหน่งที�ตั !งของเครื�อง
สแกนของคณุ
สําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการชาํระเงนิ โปรดไปที�ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit หรอืคลกิที�นี�
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⚠ขอ้ควรระวงั

หากคณุประสบปัญหาในการเชื�อมตอ่กบั RayWare Cloud โปรดดคํูาแนะนําการแกไ้ขปัญหา
ตอ่ไปนี!:

ตรวจสอบการเชื�อมตอ่อนิเตอรเ์น็ตของคณุ

ยนืยนัขอ้มูลการเขา้สูร่ะบบของคณุ (ชื�อผูใ้ชแ้ละรหสัผา่น)

ตรวจสอบการออกแบบการบรูณะของคณุ

หากปัญหายงัคงอยู ่โปรดตดิตอ่ฝ่ายสนับสนุน SprintRay
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ขั !นตอนการทํางานในโมดลูนี!ข ึ!นอยูก่บัการบรูณะเป้าหมาย ตารางดา้นลา่งแสดงขั !นตอนตา่ง ๆ ที�ถกู
รวมอยูใ่นขั !นตอนการทํางานสําหรับการบรูณะแตล่ะประเภท

 ขอบและวถิกีารใส่ การจัดเรยีงขอ้มูลฟัน การออกแบบขั !นสดุทา้ย

สะพานฟัน O O O

ครอบฟัน O O O

วีเนียร์ O O O

อินเลย์/ออนเลย์ O O O

แกนฟันจําลอง O X O

สะพานฟัน  Maryland O O O

อินเลย์คอฟัน* O X O

*ขั !นตอนการทํางานของอนิเลยค์อฟันอนิเลยค์อฟันจะถกูอธบิายไวแ้ยกตา่งหากในภาคผนวก

 

การสรา้งอัตโนมัตสิาํหรับครอบฟันซี�เดยีว

โมดลูขอ้มลูที�ถกูเตรยีม
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โมดลูนี!ยงัรองรับการสรา้งครอบฟันซี�เดยีวอัตโนมัตสิําหรับฟันกรามนอ้ยและฟันกรามตามพารามเิตอร์
ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ เพื�อใชง้านคณุสมบตันิี! แบบฟอรม์ใน Medit Link จะตอ้งประกอบดว้ยครอบฟันซี�เดยีว
เทา่นั!น ในหนา้ตา่งกาํหนดขอ้มูล ใหเ้ปิดใชง้านสวติช ์“การสรา้งอัตโนมัต”ิ และตรวจสอบพารามเิตอรท์ี�
ตั !งไวล้ว่งหนา้ในการตั !งคา่
หลังจากการมอบหมายขอ้มูล ผูใ้ชจ้ะเขา้สูข่ั !นตอนการออกแบบขั !นสดุทา้ย ที�ซ ึ�งพวกเขาจะสามารถ
ตรวจสอบและปรับแตง่ครอบฟันที�สรา้งขึ!นได ้

 

61  



ในขั !นตอนแรก ผูใ้ชจ้ะตอ้งวาดเสน้ขอบสาํหรับหมายเลขฟันทั !งหมดที�ถกูป้อนในแบบฟอรม์ จาก
นั!นจงึตั !งคา่วถิกีารใสส่าํหรับการบรูณะแตล่ะรายการ

1. เริ�มตน้ดว้ยการตรวจดรูปูรา่งของฟันบรเิวณดา้นลา่ง หากหมายเลขฟันมเีครื�องหมายถกูสเีขยีว
แสดงวา่เสน้ขอบสาํหรับฟันซี�นี!ไดถ้กูสรา้งขึ!นแลว้หรอืถกูนําเขา้จากเคสแลว้
เสน้ขอบสาํหรับแกนฟันจําลอง ครอบฟัน อนิเลย ์และออนเลย ์จะถกูสรา้งขึ!นโดยอตัโนมตัิ

2. จากนั!นเลอืกหมายเลขฟันที�ยังไมม่ขีอบและวาดมนัโดยใชเ้ครื�องมอื "การสรา้งอตัโนมตั"ิ หรอื
"การสรา้งดว้ยตนเอง"
“การสรา้งอตัโนมตั”ิ จะวาดขอบโดยองิจากจดุหนึ�งจดุที�ผูใ้ชก้าํหนด “การสรา้งดว้ยตนเอง” จะวาด
ขอบโดยองิจากจดุหลายจดุ

เปิดใชง้าน "มมุมองสว่นตดั" หรอื "การเปลี�ยนมมุมองไดนามกิ" เพื�อชว่ยเหลอืคณุในการ

วาดขอบดว้ยตนเอง

ขอบและวถิกีารใส่
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3. คณุสามารถแกไ้ขขอบทั !งหมดไดโ้ดยการเพิ�ม ยา้ย หรอืลบจดุควบคมุ คลกิเพื�อเพิ�มจดุ คลกิขวา
เพื�อลบ และลากมนัเพื�อยา้ย
ในขณะที�แกไ้ข คณุสามารถเปิด "โหมดการแสดงผลความโคง้" เพื�อใหเ้ขา้ใจความลกึไดด้ยี ิ�งขึ!น

� คําแนะนํา

กดปุ่ ม Ctrl/Command คา้งไวแ้ลว้ลากเมาสเ์พื�อแกไ้ขเล็ก ๆ นอ้ย ๆ ดว้ยมอืเปลา่ไดอ้ยา่ง
รวดเร็ว
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4. คณุสามารถทํางานบนวถิกีารใสไ่ดห้ลงัจากที�สรา้งขอบสาํหรับฟันเป้าหมายทั !งหมดแลว้เทา่นั!น
เปิด "แสดงวถิกีารใส"่ และปรับเสน้ทางที�ตั !งไวอ้ตัโนมตัโิดยการลากลกูศรวถิกีารใส ่ลกูศรสเีทาจะ
ระบทุศิทางดั !งเดมิ

นอกจากนี! คณุยังสามารถหมนุขอ้มลู 3D และคลกิ "ตั !งคา่ลกูศรเป็นมมุมองของคณุ" ไดท้ี�

ดา้นลา่ง

� คําแนะนํา

ปิด "เชื�อมวถิกีารใส"่ เพื�อตั !งคา่เสน้ทางสาํหรับครอบฟันแตล่ะซี�ในสะพานฟัน
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5. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถัดไป" หรอื กดปุ่ ม Space bar เพื�อไปยังขั !นตอนถัดไป 

65  



ในขั !นตอนนี!ผูใ้ชจ้ะตอ้งจัดแนวขอ้มลูฟันเพื�อสรา้งการบรูณะ พวกเขาสามารถใชข้อ้มลูไลบรารฟัีน
หรอืขอ้มลูการสแกนกอ่นการรักษาหรอืขอ้มลูอา้งองิใด ๆ ที�มอียูไ่ด ้

1. เมื�อเขา้สูข่ั !นตอนนี! ขอ้มลูฟันจากไลบรารทีี�เลอืกไวจ้ะถกูกาํหนดใหก้บัฟันเป้าหมายทั !งหมดที�
ระบไุวใ้นแบบฟอรม์โดยอตัโนมตั ิมไีลบรารฟัีนเริ�มตน้ 6 รายการ และคณุสามารถเลอืกที�จะใช ้
ไลบรารใีดกไ็ดจ้ากกลอ่งเครื�องมอืไลบรารทีางดา้นขวา

การจัดเรยีงขอ้มลูฟัน

�หมายเหตุ

คณุสามารถขยายรายการไลบรารทีี�มอียูเ่ป็น 50 รายการ หรอืแกไ้ขขอ้มลูไลบรารใีน "การ
จัดการไลบราร"ี ได ้สาํหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัคณุสมบัตนิี! โปรดไปที�การจัดการ
ขอ้มูล  > การจัดการไลบรารี
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2. อกีทางเลอืกหนึ�ง คณุสามารถทําซํ!าขอ้มลูอื�นที�มอียูเ่พื�อใชม้นัแทนไลบรารไีด ้สาํหรับการทําซํ!า
คณุสามารถใชข้อ้มลูกอ่นการรักษาที�ถกูนําเขา้ผ่านกลอ่งโตต้อบกาํหนดขอ้มลูในตอนเริ�มตน้ หรอื
การสแกนอา้งองิอื�น ๆ ที�คณุโหลดผ่าน "นําเขา้ขอ้มลูเพิ�มเตมิ" ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งได ้วธิกีาร
หลงันี!ชว่ยใหค้ณุสามารถนําเขา้ขอ้มลูเพิ�มเตมิจากเคส Medit Link อื�น ๆ หรอืขอ้มลูใด ๆ ที�จัดเกบ็
ไวใ้นเครื�องได ้หากตอ้งการทําซํ!าขอ้มลู ใหใ้ชเ้ครื�องมอื "คดัลอก/จําลอง" “คดัลอก” จะสรา้ง
โมเดลที�เหมอืนจรงิของฟันที�ถกูสแกน ในขณะที� “จําลอง” จะสรา้งโมเดลแบบสมมาตร โปรดทราบ
วา่ขอ้มลูที�ถกูคดัลอกหรอืถกูจําลองจะใชก้บัฟันซี�เดยีวที�เลอืกไวใ้นแบบฟอรม์ดา้นลา่งเทา่นั!น โดย
คณุสามารถเกบ็ขอ้มลูไลบรารไีวส้าํหรับฟันอื�น ๆ ได ้

เริ�มตน้ดว้ยการเลอืกหมายเลขฟันที�คณุตอ้งการ ใชข้อ้มลูที�ทําซํ!าในแบบฟอรม์ที�ดา้นลา่ง

และคน้หาขอ้มลูที�คณุจะทําซํ!า (ใชแ้ผนผังขอ้มลูเพื�อทําใหม้องเห็นขอ้มลูนั!นได)้
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จากนั!น เลอืก "คดัลอก" หรอื "จําลอง" ในวดิเจ็ตแบบลอยตวั และเลอืกขอ้มลูฟันที�

ตอ้งการโดยใชเ้ครื�องมอืที�มใีห ้

คลกิ "ใช"้ เพื�อแทนที�ขอ้มูลไลบรารดีว้ยขอ้มูลที�กาํหนดไว ้หากตอ้งการ คณุสามารถกลบั

ไปใชข้อ้มลูไลบรารไีดโ้ดยคลกิ "รเีซ็ต"

�เคล็ดลับ

เมื�อคดัลอกขอ้มลู โปรดทราบวา่สวติช ์"รักษาขนาดและตําแหน่ง" ชว่ยใหค้ณุสรา้ง
การทําซํ!า ที�มขีนาดและตําแหน่งเดยีวกบัตน้ฉบับได ้หากไมไ่ดเ้ปิดใชง้าน ขอ้มลูที�
ถกูคดัลอกจะถกูวางลงบนฟันเป้าหมายที�กาํหนดไว ้
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3. เมื�อคณุจัดแนวขอ้มลูฟันสาํหรับฟันเป้าหมายทั !งหมดของคณุแลว้ ใหป้รับตําแหน่งขอ้มลูโดยใช ้
เครื�องมอื "การระบตํุาแหน่ง" คณุสามารถยา้ย ปรับขนาด หรอืหมนุขอ้มลูฟันเพื�อใหแ้น่ใจวา่มนัวาง
ตําแหน่งอยา่งถกูตอ้ง

ใช ้"ยา้ย/ปรับขนาดอสิระ" หากคณุตอ้งการควบคมุการยา้ยขอ้มลูโดยไมม่ขีอ้จํากดั เพื�อ

ยา้ยขอ้มลู ใหใ้ชเ้มาส ์สาํหรับการดําเนนิการอื�น ๆ เชน่ การหมนุและการปรับขนาด ให ้

69  



ตรวจสอบแป้นพมิพล์ดัภายใตเ้ครื�องหมายคําถามในกลอ่งเครื�องมอื

ใช ้"3D Manipulator" หากคณุตอ้งการปรับการวางตําแหน่งขอ้มลูอยา่งแมน่ยําหรอืเล็ก

นอ้ย คณุสมบัตนิี!ชว่ยใหค้ณุสามารถควบคมุขอ้มลูตามแกนได ้

4. คณุควรคํานงึถงึจดุสมัผัสกบัฟันซี�อื�น ๆ เมื�อจัดวางขอ้มลูฟัน เพื�อประเมนิการสมัผัสระหวา่งการ
บรูณะและฟันตรงขา้มหรอืฟันขา้งเคยีงใหด้แูถบสทีี�มมุลา่งซา้ย

� คําแนะนํา

ลองปรับแตง่การมองเห็นขอ้มลูในแผนผังขอ้มลู เพื�อความสะดวกมากขึ!นเมื�อตรวจสอบ
จดุสมัผัส
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5. ในขั !นตอนนี! คณุยังสามารถตรวจสอบพารามเิตอรส์าํหรับพื!นผวิดา้นในและดา้นนอกของการ
บรูณะกอ่นที�จะนําไปใชไ้ดอ้กีดว้ยในการดําเนนิการนี! ใหค้ลกิคณุสมบัต ิ"การตั !งคา่พารามเิตอร"์
ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งทางดา้นขวาคณุสามารถใชค้า่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�แนะนําสาํหรับเครื�องพมิพ์
เฉพาะของคณุ หรอืปรับพารามเิตอรแ์ตล่ะรายการดว้ยตนเองได ้ตามคา่เริ�มตน้ พารามเิตอรท์ี�ใช ้
ลา่สดุจะถกูตั !งคา่ไวส้าํหรับคณุ

6. เมื�อเสร็จแลว้ ใหค้ลกิ "ถัดไป"

� คําแนะนํา

สาํหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการรับและการจัดการคา่ที�ตั !งไวล้ว่งหนา้ที�แนะนํา โปรด
ไปที�การจัดการขอ้มูล  > การจัดการค่าที�ตั !งไวล้่วงหนา้  
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นี�คอืขั !นตอนสดุทา้ยในการออกแบบการบรูณะ ในขั !นตอนนี! ผูใ้ชค้วรตรวจสอบการออกแบบการบรูณะ
ที�สรา้งขึ!น ทําการแกไ้ขตามความจําเป็น และตรวจสอบพารามเิตอรท์ี�ใชก้อ่นจะดําเนนิการพมิพ์
นอกจากนี!ยงัมงีานเพิ�มเตมิสองงานที�สามารถดําเนนิการไดใ้นขั !นตอนนี! ไดแ้ก ่การแกไ้ขสว่นโยง
สะพานฟันและการเพิ�มองคป์ระกอบการออกแบบที�เป็นทางเลอืกไปยงัครอบฟัน

 

1. เริ�มตน้โดยการตรวจสอบการบรูณะที�ถกูสรา้งขึ!น เปิดเครื�องมอืวเิคราะหใ์นแถบเครื�องมอืดา้นขา้ง
เพื�อดวูา่อาจจําเป็นตอ้งปั!นพื!นผวิภายนอกตรงสว่นใด “พื!นที�สัมผสักบัฟันขา้งเคยีง” และ “พื!นที�สัมผสั
กบัฟันคูส่บ” จะแสดงจดุสัมผสักบัฟันขา้งเคยีงดว้ยส ี“ความหนาขั !นตํ�าสดุ” จะชี!ใหเ้ห็นบรเิวณของครอบ
ฟันที�บางเกนิไปดว้ยสแีดง เพิ�มวัสดเุพิ�มเตมิในพื!นที�เหลา่นี!โดยใชเ้ครื�องมอืการปั!น

2. แกไ้ขขอ้บกพรอ่งใด ๆ ในการออกแบบโดยใช ้"การปั!น" คณุสามารถเพิ�ม ลบ ปรับใหเ้รยีบ มอรฟ์
และแกะสลักวัสดบุนพื!นผวิดา้นนอกของการบรูณะได ้เลอืกเครื�องมอืการปั!น ปรับความแรงและขนาด
ของแปรง จากนั!นแกไ้ขพื!นที�ที�ตอ้งการ ใชต้ัวเลอืก “รอ่ง” เพื�อสรา้งรอ่งไดอ้ยา่งงา่ยดาย

การออกแบบขั !นสดุทา้ย

�คําแนะนํา

ควบคมุการมองเห็นขอ้มูลในแผนผงัขอ้มูล เพื�อใหง้า่ยตอ่การตรวจสอบความพอดขีองจดุสัมผสั
และการบรูณะ
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3. การปั!นใด ๆ ที�สําคัญอาจตอ้งมกีารตรวจสอบเพิ�มเตมิถงึความพอดใีนการบรูณะและพารามเิตอรท์ี�
กาํหนดไวก้อ่นหนา้นี! ใช ้"การปรับ" เพื�อทําการปรับเปลี�ยนอยา่งรวดเร็ว คณุสามารถปรับเปลี�ยนการ
บรูณะใหเ้ขา้กบัฟันขา้งเคยีงและฟันคูส่บตามระยะทางที�กาํหนด

�เคล็ดลับ 

คลกิเครื�องหมายคําถามในวดิเจ็ต "การปั!น" เพื�อดทูางลัด
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หากสะพานฟันของคณุมฟัีนแขวน คณุสามารถปรับระยะหา่งจากเหงอืกไดโ้ดยใชเ้ครื�องมอื

การปรับในขั !นตอนนี! เลอืกคณุสมบตั ิ“ปรับใหเ้ขา้กบัเหงอืก” ตั !งคา่ระยะหา่งที�ตอ้งการ และ
คลกิ “ปรับ”

หากมกีารนําเขา้ขอ้มูลสบฟันไดนามกิ คณุสามารถเลอืกที�จะปรับใหเ้ขา้กบัฟันคูส่บโดยองิ

ตามสบฟันแบบ 'คงที�' หรอื 'ไดนามกิ' ได ้
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4. หากคณุกาํลังทํางานบนสะพานฟัน ขอ้มูลของแตล่ะองคป์ระกอบจะถกูผสมผสานเป็นหนึ�งเดยีวโดย
การเพิ�มสว่นโยง แกไ้ขสว่นโยงโดยใชเ้ครื�องมอื “ยา้ย” “แกไ้ข” “อนุญาตสว่นโยงขนาดเล็ก” หรอื “เพิ�ม/
ลบออก”

เมื�อใช ้"ยา้ย" ใหล้ากจดุกึ�งกลางของสว่นโยงเพื�อปรับตําแหน่งและพื!นที�หนา้ตัดของสว่นโยง

โดยอัตโนมัติ

เมื�อใช ้“แกไ้ข” ขอบของสว่นโยงบนฟันทั !งคูจ่ะปรากฏขึ!น คณุสามารถเปลี�ยนรปูรา่งของสว่น

โยงไดโ้ดยการแกไ้ขขอบเหลา่นี! คลา้ยคลงึกบัการแกไ้ขเสน้ขอบของฟัน ใหค้ลกิเพื�อเพิ�มจดุ
คลกิขวาเพื�อลบ และลากจดุเพื�อยา้ย

�คําแนะนํา

กดปุ่ ม Alt/Option คา้งไวเ้พื�อสรา้งสว่นโยงอสิระอยา่งรวดเร็วดว้ยเมาส์
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เมื�อเปิดใชง้าน “อนุญาตสว่นโยงขนาดเล็ก” โปรแกรมจะไม่สนใจคา่พื!นที�สว่นตัดขวางขั !นตํ�า

ที�กาํหนดไวใ้นการตั !งคา่พารามเิตอร ์โปรแกรมจะสรา้งสว่นโยงขึ!นจากจดุสัมผสัจรงิระหวา่ง
ฟันขา้งเคยีงเทา่นั!นแทน

เปิด “เพิ�ม/ลบออก” เพื�อจัดการสว่นโยงระหวา่งหน่วยที�ลงทะเบยีนแลว้ทั !งหมด โดยไม่ขึ!นกบั

ขอ้มูลแบบฟอรม์ สิ�งนี!ชว่ยใหค้ณุแยกสะพานฟันออกเป็นหน่วยเดี�ยว หรอืเชื�อมหน่วยเดี�ยวให ้
เป็นสะพานฟันได ้

�คําแนะนํา

กด Ctrl/Command คา้งไวเ้พื�อทําการเปลี�ยนแปลงเล็ก ๆ นอ้ย ๆ ในขอบอยา่งรวดเร็ว
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5. หากคณุกาํลังออกแบบครอบฟัน คณุสามารถเพิ�มรสูําหรับเขา้ถงึหมุดจัดฟันหรอืดา้มจับไดด้ว้ย
"หมุดจัดฟัน/ดา้มจับ"

เริ�มตน้โดยการเลอืกองคป์ระกอบที�คณุตอ้งการเพิ�มและคลกิ "ตั !งคา่อัตโนมัต"ิ การดําเนนิการ

นี!จะวางทรงกระบอกโดยอัตโนมัตเิพื�อสรา้งองคป์ระกอบในตําแหน่งที�เหมาะสมที�สดุ ซึ�ง
ไดแ้ก ่ดา้มจับอยูท่ี�ดา้นลิ!น และมรีอูยูต่รงกลาง จากนั!นปรับรัศมแีละความสงูของทรงกระบอก
ดา้นลา่งและคลกิ “เพิ�ม”

�คําแนะนํา

คณุสามารถวางทรงกระบอกสําหรับสรา้งองคป์ระกอบดว้ยตนเองในจดุที�เลอืกไดด้ว้ย
การดับเบลิคลกิ
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คณุยงัสามารถยา้ยทรงกระบอกไปรอบ ๆ ไดอ้ยา่งรวดเร็วดว้ยเครื�องมอื “ยา้ย” และเปลี�ยน

ทศิทางของมันโดยการหมุนขอ้มูล จากนั!นตั !งคา่ตามมุมมองของคณุดว้ย “ตั !งคา่มาทางคณุ”

6. ถดัไป ใหต้รวจสอบพารามเิตอรด์า้นในและดา้นนอกใน “การตั !งคา่พารามเิตอร”์ กอ่นที�จะบนัทกึการ
ออกแบบของคณุ สามารถปรับพารามเิตอรท์ั !งดา้นในและดา้นนอกไดใ้นแท็บที�สอดคลอ้งกนั
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7. กอ่นที�จะบนัทกึหรอืพมิพ ์ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่คณุไดต้รวจสอบการบรูณะที�คณุไดส้รา้งไว ้หากคณุ
จําเป็นตอ้งแกไ้ขพื!นผวิดา้นในแตต่อ้งการรักษางานบนพื!นผวิดา้นนอกไว ้ใหใ้ช ้'ขอบและวถิกีารใส'่ ใน
กลอ่งเครื�องมอืการตรวจสอบการออกแบบแทนที�จะยอ้นกลับไป คณุสมบตันิี!จะนําคณุกลับไปยงัขั !น
ตอนการสรา้งเสน้ขอบโดยยงัคงรักษาการออกแบบพื!นผวิดา้นนอกไวเ้หมอืนเดมิ แมห้ลังจากที�ทําการ
เปลี�ยนแปลงแลว้กต็าม

 

�หมายเหตุ

เมื�อสรา้งครอบฟันซี�เดยีวโดยใช ้"การสรา้งอัตโนมัต"ิ จะมคีณุสมบตัสิองอยา่งพรอ้มใชใ้น
กลอ่งเครื�องมอืการตรวจสอบการออกแบบ:

ขอบและวถิกีารใส:่ ชว่ยใหค้ณุแกไ้ขเสน้ขอบและวถิกีารใสเ่พื�อปรับพื!นผวิดา้นใน ใน

ขณะที�ยงัคงรักษาการออกแบบพื!นผวิดา้นนอกไว ้

การจัดเรยีงขอ้มูลฟัน: ชว่ยใหค้ณุปรับตําแหน่งของขอ้มูลไลบรารเีพื�อปรับเปลี�ยนพื!น

ผวิดา้นนอก ในขณะที�ยงัคงรักษาพื!นผวิดา้นในไว ้

�หมายเหตุ

หากมบีนัทกึการเคลื�อนไหวของขากรรไกรลา่งอยูใ่นเคส Medit Link คณุสามารถจําลองและ
ตรวจสอบสบฟันไดนามกิไดโ้ดยใชค้ณุสมบตั ิ“สบฟันไดนามกิ” ในกลอ่งเครื�องมอืการตรวจ
สอบการออกแบบ
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8. เมื�องานออกแบบทั !งหมดเสร็จสิ!นแลว้ คณุสามารถบนัทกึการออกแบบของคณุลงในเคส

Medit Link ผา่นทาง "เสร็จสิ!น" หรอืดําเนนิการพมิพโ์ดยใชเ้ครื�องพมิพ ์SprintRay ผา่นทาง
"พมิพด์ว้ย SprintRay"

 

⚠คณุสมบตัแิบบชําระเงนิ

การบนัทกึและการสง่ออกการออกแบบการบรูณะที�เสร็จสมบรูณ์เป็นไฟล ์STL เป็นคณุสมบตัทิี�
ตอ้งชาํระเงนิ ราคาอาจแตกตา่งกนัไปตามสถานะการเป็นเจา้ของและตําแหน่งที�ตั !งของเครื�อง
สแกนของคณุ
สําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการชาํระเงนิ โปรดไปที�ศนูยช์ว่ยเหลอื Medit หรอืคลกิที�นี�

⚠ขอ้ควรระวงั

หากคณุประสบปัญหาในการเชื�อมตอ่กบั RayWare Cloud โปรดดคํูาแนะนําการแกไ้ขปัญหา
ตอ่ไปนี!:

ตรวจสอบการเชื�อมตอ่อนิเตอรเ์น็ตของคณุ

ยนืยนัขอ้มูลการเขา้สูร่ะบบของคณุ (ชื�อผูใ้ชแ้ละรหสัผา่น)

ตรวจสอบการออกแบบการบรูณะของคณุ

หากปัญหายงัคงอยู ่โปรดตดิตอ่ฝ่ายสนับสนุน SprintRay
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ขั !นตอนการทํางานนี!ถกูออกแบบมาโดยเฉพาะเพื�อการสรา้งการแตง่ขี!ผ ึ!งวนิจิฉัยที�รวดเร็วและมี
ประสทิธภิาพ มันชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถออกแบบพื!นผวิดา้นนอกของการบรูณะในอนาคต และพมิพพ์วก
มันรวมกบัขอ้มูลสว่นโคง้แนวฟันได ้ขั !นตอนการทํางานทั !งหมดประกอบดว้ยเพยีงสองขั !นตอน

 

1. โมดลูนี!ใชไ้ดเ้ฉพาะเมื�อขอ้มูลแบบฟอรม์ของ Medit Link ระบปุระเภทผลติภัณฑท์ี�ถกูตอ้ง:

การแตง่ขี!ผ ึ!งวนิจิฉัย ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดก้าํหนดมันใหก้บัฟันทกุซี�ที�ถกูระบเุป็นเป้าหมาย
ของโครงการ จากนั!นบนัทกึแบบฟอรม์และเรยีกใช ้Medit ClinicCAD

โมดลูการแตง่ขี!ผ ึ!งวนิจิฉัย

�คาํแนะนํา

คณุสามารถเปิดแอปพรอ้มแบบฟอรม์วา่งไดเ้ชน่กนั แตร่ะบบจะขอใหค้ณุกรอกแบบ
ฟอรม์ใหส้มบรูณ์เมื�อแอปเปิดขึ!น
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2. ในหนา้ตา่งกาํหนดขอ้มูล ใหเ้ลอืก “การแตง่ขี!ผ ึ!งวนิจิฉัย” และกาํหนดขอ้มูลอยา่งนอ้ยสําหรับ

สว่นโคง้แนวฟันหนึ�ง คลกิ “ยนืยนั”

3. หลังจากนําเขา้ขอ้มูลแลว้ คณุจะเขา้สูข่ั !นตอนการจัดเรยีงขอ้มูลฟัน กอ่นเริ�มตน้การแตง่ขี!ผ ึ!ง

โปรดตรวจสอบขอ้มูลการสแกนของคณุวา่มเีนื!อเยื�ออ่อนที�ไม่จําเป็นหรอืการจัดแนวที�คลาด
เคลื�อนหรอืไม่ หากจําเป็น ใหใ้ชโ้หมด “การจัดแนวขอ้มูล” และ “การแกไ้ขขอ้มูล” ที�มุมซา้ย
ลา่งเพื�อปรับแกต้ามตอ้งการ

 

4. คณุสามารถสรา้งการบรูณะเป้าหมายไดท้ั !งโดยใชข้อ้มูลไลบรารฟัีน หรอืโดยการทําซํ!าฟัน

จากขอ้มูลการสแกนที�นําเขา้

�หมายเหตุ

อ่านวธิใีช ้“การจัดแนวขอ้มูล” และ “การแกไ้ขขอ้มูล” ไดใ้นบทขั !นตอนการ
ทํางานของคูม่อืนี!
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ขอ้มูลไลบรารจีะปรากฏขึ!นโดยอัตโนมัตสิําหรับฟันที�ถกูกาํหนดเป็นฟันเป้าหมาย

คณุสามารถเปลี�ยนไลบรารทีี�เลอืกไวไ้ดใ้นกลอ่งเครื�องมอืไลบรารทีางดา้นขวา

�หมายเหตุ

สําหรับรายละเอยีดเพิ�มเตมิเกี�ยวกบัการจัดการไลบรารฟัีนที�มอียู ่โปรดดบูท
การจัดการขอ้มูล ของคูม่อืนี!
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สําหรับการทําซํ!า คณุสามารถใชข้อ้มูลกอ่นการรักษาที�ถกูนําเขา้ผา่นกลอ่งโตต้อบ

กาํหนดขอ้มูลในตอนเริ�มตน้ หรอืการสแกนอา้งองิอื�น ๆ ที�คณุโหลดผา่น "นําเขา้
ขอ้มูลเพิ�มเตมิ" ในแถบเครื�องมอืดา้นขา้งได ้วธิกีารหลังนี!ชว่ยใหค้ณุสามารถนําเขา้
ขอ้มูลเพิ�มเตมิจากเคส Medit Link อื�น ๆ หรอืขอ้มูลใด ๆ ที�จัดเกบ็ไวใ้นเครื�องได ้
หากตอ้งการทําซํ!าขอ้มูล ใหใ้ชเ้ครื�องมอื "คัดลอก/จําลอง" “คัดลอก” จะสรา้ง
โมเดลที�เหมอืนจรงิของฟันที�ถกูสแกน ในขณะที� “จําลอง” จะสรา้งโมเดลแบบ
สมมาตร โปรดทราบวา่ขอ้มูลที�ถกูคัดลอกหรอืจําลองจะถกูนําไปใชเ้ฉพาะกบัฟันซี�

เดยีวที�เลอืกไวใ้นแบบฟอรม์ดา้นลา่งเทา่นั!น ทําใหค้ณุสามารถเกบ็ขอ้มูลไลบรารี
สําหรับฟันซี�อื�นไวไ้ด ้
เริ�มตน้โดยการเลอืกฟันเป้าหมายในแบบฟอรม์ดา้นลา่ง จากนั!นเลอืกตัวเลอืก “คัด
ลอก” หรอื “จําลอง” ถดัไป ใชเ้ครื�องมอืการเลอืกที�มอียูเ่พื�อกาํหนดขอ้มูลที�จะทําซํ!า
แลว้คลกิ “ใช”้

5. เมื�อคณุจัดแนวขอ้มูลฟันสําหรับฟันเป้าหมายทั !งหมดของคณุแลว้ ใหป้รับตําแหน่งขอ้มูลโดย

ใชเ้ครื�องมอื "การระบตํุาแหน่ง" คณุสามารถยา้ย ปรับขนาด หรอืหมุนขอ้มูลฟันเพื�อใหแ้น่ใจ
วา่มันวางตําแหน่งอยา่งถกูตอ้ง ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ขอ้มูลฟันที�ถกูจัดเรยีงแลว้ไม่ไดย้ื�นออก
มาทางดา้นเหงอืก
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ใช ้"ยา้ย/ปรับขนาดอสิระ" หากคณุตอ้งการควบคมุการยา้ยขอ้มูลโดยไม่มขีอ้จํากดั

เพื�อยา้ยขอ้มูล ใหใ้ชเ้มาส ์สําหรับการดําเนนิการอื�น ๆ เชน่ การหมุนและการปรับ
ขนาด ใหต้รวจสอบแป้นพมิพล์ัดภายใตเ้ครื�องหมายคําถามในกลอ่งเครื�องมอื ใช ้

"3D Manipulator" หากคณุตอ้งการปรับการวางตําแหน่งขอ้มูลอยา่งแม่นยําหรอื
เล็กนอ้ย คณุสมบตันิี!ชว่ยใหค้ณุสามารถควบคมุขอ้มูลตามแกนได ้

�หมายเหตุ

ใชค้ณุสมบตัพิื!นที�สัมผสักบัฟันขา้งเคยีง/ฟันคูส่บในแถบเครื�องมอืดา้นขา้ง
เพื�อชว่ยในการระบตํุาแหน่งขอ้มูล
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6. เมื�อจัดเรยีงและวางตําแหน่งขอ้มูลฟันทั !งหมดแลว้ ใหปั้!นรปูทรงขอ้มูลหากจําเป็น

7. เมื�อเสร็จสิ!นทั !งหมดแลว้ ใหค้ลกิ “ถดัไป” เพื�อยา้ยไปยงัขั !นตอนการทํางานสดุทา้ย

8. ในขั !นตอนสดุทา้ย ขอ้มูลการบรูณะที�คณุจัดเรยีงไวจ้ะถกูรวมเขา้กบัขอ้มูลสว่นโคง้แนวฟัน

เป็นชดุขอ้มูลเดยีว ตรวจสอบตาขา่ยที�ผสานรวมแลว้อยา่งละเอยีด และหากจําเป็น ใหป้รับ
แตง่การปั!นขั !นสดุทา้ย เมื�อเสร็จสิ!น ใหค้ลกิ “เสร็จสิ!น” เพื�อบนัทกึผลลัพธไ์ปยงัเคส Medit
Link
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โมดลูนี!ชว่ยใหผู้ใ้ชส้ามารถสรา้งไลบรารฟัีนแบบกาํหนดเองของตนเอง ซึ�งสามารถนําไปใชก้บัการ
บรูณะไดใ้นภายหลัง สามารถสรา้งไลบรารแีบบกาํหนดเองไดท้ั !งจากขอ้มูลการสแกน หรอืจากชดุ
ขอ้มูลไฟลฟั์นแตล่ะซี�ที�มอียูแ่ลว้

1. เริ�มตน้โดยการเลอืกประเภทขอ้มูลที�จะใชใ้นการสรา้งไลบรารแีบบเอง ไม่วา่จะเป็นขอ้มูลการ

สแกนหรอืไฟลฟั์นแตล่ะซี� และเตรยีมขอ้มูลนั!นใหพ้รอ้ม

ขอ้มูลการสแกน: ขอ้มูลการสแกนกอ่นการรักษาที�มอียูใ่นเคส Medit Link ที�

สอดคลอ้งกนั

ขอ้มูลแตล่ะซี�: ชดุขอ้มูลไฟลฟั์นแตล่ะซี�ที�มอียูใ่นเครื�อง ชื�อไฟลต์อ้งเป็นไปตาม

ระบบการกาํหนดหมายเลขฟันแบบ FDI หรอืแบบสหรัฐอเมรกิา แตล่ะตาขา่ยฟัน
ตอ้งมฐีานเปิด (ดา้นลา่งเปิด) รปูแบบไฟลท์ี�รองรับ ไดแ้ก ่STL, OBJ, PLY และ
MeditMesh

 

2. ในหนา้ตา่งกาํหนดขอ้มูล ใหเ้ลอืก “ไลบรารฟัีนแบบกาํหนดเอง” และเลอืก “ขอ้มูลการสแกน”

หรอื “ไฟลแ์ตล่ะซี�” หากคณุใชข้อ้มูลจากเคส Medit Link ใหก้าํหนดขอ้มูลเป็นขากรรไกรบน
และขากรรไกรลา่ง หากคณุใชไ้ฟลแ์ตล่ะซี� ใหเ้ลอืกวา่มกีารใชร้ะบบการกาํหนดหมายเลขฟัน
แบบใด และนําเขา้ไฟลท์ั !งหมดที�มโีดยใช ้“นําเขา้ไฟลใ์นเครื�อง”

 

ไลบรารจีากขอ้มลูการสแกน

โมดลูไลบรารฟัีนแบบกําหนดเอง
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1. เมื�อมกีารนําเขา้ขอ้มูลการสแกนแลว้ แอปพลเิคชนัจะระบแุละแบง่สว่นฟันแตล่ะซี�โดย

อัตโนมัต ิตรวจสอบผลลัพธอ์ยา่งละเอยีด เพื�อใหแ้น่ใจวา่ไดก้าํหนดหมายเลขฟันทกุซี�อยา่ง
ถกูตอ้ง และไดเ้ลอืกขอ้มูลที�สอดคลอ้งกนัอยา่งเหมาะสม 
หากมฟัีนซี�ใดตอ้งการการแกไ้ข ใหเ้ลอืกหมายเลขของฟันนั!นในแบบฟอรม์ดา้นลา่ง แลว้
กาํหนดขอ้มูลใหม่โดยใชเ้ครื�องมอืการเลอืกที�มอียู่

2. เมื�อเลอืกฟันทั !งหมดอยา่งถกูตอ้งแลว้ ใหค้ลกิ “ถดัไป”

3. ไลบรารฟัีนของคณุจะถกูสรา้งขึ!นในขั !นตอนสดุทา้ย ตรวจสอบขอ้มูลเพื�อดวูา่มฟัีนใดจําเป็น

ตอ้งถกูจัดตําแหน่งใหม่หรอืถกูปั!นหรอืไม่ โปรดเลอืกฟันเป้าหมายในแบบฟอรม์ดา้นลา่งกอ่น
ที�จะปรับตําแหน่งหรอืปั!น คณุยงัสามารถเลอืกที�จะจัดแนวฟันตามขอ้มูลการสแกนดั !งเดมิ
หรอืจัดตามแนวโคง้ของขากรรไกรกไ็ด ้

4. เมื�อทั !งหมดเสร็จสิ!นแลว้ ใหค้ลกิ “เสร็จสิ!น” เพื�อบนัทกึไลบรารไีปยงัเคส Medit Link

�หมายเหตุ

หากจําเป็น ใหใ้ชโ้หมด “การจัดแนวขอ้มูล” และ “การแกไ้ขขอ้มูล” ที�มุมซา้ยลา่งเพื�อ
ปรับแกข้อ้มูลการสแกนตามตอ้งการ อ่านวธิกีารใช ้“การจัดแนวขอ้มูล” และ “การ
แกไ้ขขอ้มูล” ไดใ้นบทขั !นตอนการทํางานของคูม่อืนี!

88  



ไลบรารจีากไฟลแ์ตล่ะซี�

1. เมื�อไฟลถ์กูนําเขา้แลว้ ตารางจะแสดงขอ้มูลฟันที�มอียู ่ยนืยนัวา่ฟันทั !งหมดที�ตอ้งการถกูนํา

เขา้เรยีบรอ้ยแลว้ หากคณุตอ้งการอัปโหลดขอ้มูลใหม่ ใหค้ลกิ “รเีซต็” ที�ดา้นบน

 

2. จากนั!นคณุจะเขา้สูข่ั !นตอนสดุทา้ย ซึ�งคณุสามารถจัดตําแหน่งและปั!นขอ้มูลที�นําเขา้ ปรับการ

จัดแนว และแกไ้ขฐานฟันโดยการเพิ�มความยาวได ้

3. เมื�อทั !งหมดเสร็จสิ!นแลว้ ใหค้ลกิ “เสร็จสิ!น” เพื�อบนัทกึไลบรารไีปยงัเคส Medit Link

�หมายเหตุ

ใชค้ณุสมบตั ิ“ยดื” เพื�อขยายฐานของขอ้มูลฟันทั !งหมด การคลกิแตล่ะครั !งจะเพิ�ม
ประมาณ 3–4 มม. อาจจําเป็นตอ้งใชฐ้านที�ยาวขึ!น หากไลบรารจีะถกูใชง้านในเคสที�
มภีาวะเหงอืกรน่อยา่งมาก

89  



 

90  



การออกแบบอนิเลยค์อฟัน

ใน Medit ClinicCAD ผูใ้ชส้ามารถสรา้งอนิเลยเ์พื�อรักษาการสกึกรอ่นบรเิวณคอฟันได ้ซึ�งเราเรยีกอนิ
เลยด์ังกลา่ววา่ 'อนิเลยค์อฟัน'

 

การออกแบบขั !นสดุทา้ยของอนิเลยค์อฟันประกอบดว้ยสว่นประกอบสามสว่น ไดแ้ก ่อนิเลย ์ไกดก์ารตดิ
ตั !ง และที�ยดึไกดก์ารตดิตั !ง

ไกดก์ารตดิตั !งและที�ยดึถกูออกแบบมาเพื�อชว่ยในการวางการบรูณะ และสามารถถอดออกไดอ้ยา่ง
งา่ยดายในภายหลัง ไกดก์ารตดิตั !งเป็นองคป์ระกอบจําเป็นที�จะถกูสรา้งขึ!นโดยอัตโนมัตหิา่งจากพื!นที�ที�
สกึกรอ่นประมาณ 1 หรอื 2 มม. หากจําเป็น ผูใ้ชส้ามารถปรับเปลี�ยนมันไดโ้ดยการแกไ้ขระยะขอบ ที�ยดึ
ไกดก์ารตดิตั !งเป็นสิ�งที�ไม่ไดบ้งัคับ และสามารถถกูเพิ�มไดใ้นขั !นตอนสดุทา้ย

ภาคผนวก

�คาํแนะนํา

มเีหตผุลหลายประการวา่ทําไมอนิเลยอ์าจมขีอ้ไดเ้ปรยีบมากกวา่การอุดฟันดว้ยเรซนิ:

การยดึเกาะที�มั�นคงมากขึ!นในบรเิวณที�มกีารสญูเสยีเนื!อฟันบรเิวณคอฟันอยา่งกวา้ง

ขวาง

การเปลี�ยนสตีามกาลเวลาที�นอ้ยลง

ทนทานกวา่การอุดฟันแบบเดมิ

ชว่ยใหก้ระบวนการรักษาสะดวกและรวดเร็วยิ�งขึ!น
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ขั !นตอนการทํางานอนิเลยค์อฟันประกอบดว้ยแคเ่พยีง 2 ขั !นตอน: ขอบและวิถีการใส่  → การ
ออกแบบขั !นสุดทา้ย 

1. เพื�อเริ�มตน้ ใหล้งทะเบยีนอนิเลยข์องคณุเป็น "โครงสรา้งยอ่ยออฟเซต็" ในแบบฟอรม์ Medit

Link จากนั!น ใหเ้รยีกใชแ้อปและเลอืกโมดลูขอ้มูลที�ถกูเตรยีม

2. ในขั !นตอนแรก ใหว้าดขอบสําหรับอนิเลยโ์ดยใชเ้ครื�องมอื “การสรา้งอัตโนมัต”ิ หรอื “การ

สรา้งดว้ยตนเอง”
“การสรา้งอัตโนมัต”ิ จะวาดขอบตามจดุที�คลกิหนึ�งจดุ “การสรา้งดว้ยตนเอง” จะวาดขอบตาม
จดุตา่ง ๆ หลายจดุ

3. ขอบไกดก์ารตดิตั !งจะถกูสรา้งขึ!นโดยอัตโนมัติ
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หากการสรา้งอัตโนมัตลิม้เหลว ใหว้าดขอบไกดก์ารตดิตั !งดว้ยตนเอง โดยเวน้ระยะหา่ง
ระหวา่งทั !งสองประมาณ 1 หรอื 2 มม.

a. หากจําเป็น ใหแ้กไ้ขขอบที�สรา้งขึ!นดว้ยเครื�องมอื “แกไ้ข” ใชเ้ครื�องมอืเสน้ขอบอื�นที�

มใีหเ้พื�อชว่ยคณุสรา้งขอบที�แม่นยํายิ�งขึ!น

�คาํแนะนํา

ขณะแกไ้ข กดปุ่ ม Ctrl/Command คา้งไวแ้ลว้ลากเมาสเ์พื�อแกไ้ขเล็ก ๆ
นอ้ย ๆ ดว้ยมอืเปลา่ไดอ้ยา่งรวดเร็ว
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4. หลังจากสรา้งระยะขอบแลว้ ลกูศรวถิกีารใสจ่ะปรากฏขึ!น ปรับใหม้ันหนัเขา้หาตัวคณุโดยการ

ลากมันดว้ยเมาสแ์ลว้คลกิ "ถดัไป"

a. นอกจากนี! คณุยงัสามารถหมุนขอ้มูล 3D และคลกิ "ตั !งคา่ลกูศรเป็นมุมมองของ

คณุ" ไดท้ี�ดา้นลา่ง

5. ในขั !นตอนถดัไป คณุสามารถเพิ�มที�ยดึซึ�งจะชว่ยยดึการออกแบบอนิเลยเ์มื�อตดิตั !ง เพื�อทําสิ�ง

นี! ใหเ้ปิด "ที�ยดึไกดก์ารตดิตั !ง" ทางดา้นขวา 
หรอืคณุสามารถใชท้ี�ยดึแทนสว่นรองรับในภายหลังไดใ้นซอฟตแ์วรเ์ครื�องพมิพข์องคณุ
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6. คลกิ "เสร็จสิ!น" เพื�อชาํระเงนิสําหรับการสง่ออกการออกแบบของคณุและบนัทกึมันลงใน

Medit Link แอปจะตรวจสอบกบัคณุอกีครั !งเมื�อสรา้งที�ยดึแลว้

7. หากคณุมเีครื�องพมิพ ์SprintRay 3D คณุสามารถถา่ยโอนการออกแบบการบรูณะของคณุ

จากขั !นตอนนี!ไปยงั RayWare Cloud ไดโ้ดยตรง เพื�อทําสิ�งนี! ใหใ้ช ้“พมิพด์ว้ย SprintRay” ที�
ดา้นลา่ง และทําตามคําแนะนําบนหนา้จอ คณุตอ้งมบีญัช ีRayWare Cloud แลว้ถงึจะใช ้

คณุสมบตันิี!ได ้และชาํระเงนิคา่การออกแบบกอ่นดําเนนิการพมิพ์

⚠ขอ้ควรระวงั

หากคณุประสบปัญหาในการเชื�อมตอ่กบั RayWare Cloud โปรดดคํูาแนะนําการ
แกไ้ขปัญหาตอ่ไปนี!:

ตรวจสอบการเชื�อมตอ่อนิเตอรเ์น็ตของคณุ

ยนืยนัขอ้มูลการเขา้สูร่ะบบของคณุ (ชื�อผูใ้ชแ้ละรหสัผา่น)

ตรวจสอบการออกแบบการบรูณะของคณุ

หากปัญหายงัคงอยู ่โปรดตดิตอ่ฝ่ายสนับสนุน SprintRay
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